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Verzié Datum Valtoztatas Szerkeszt6
Az altalanos DRL konfiguraciét az ELMU-EMASZ
specifikaciéju DRL konfiguraciobdl kis mértéki
véaltoztatasokkal alkottuk meg. igy az altalanos
konfiguracioé Gj (3.0 verziéja) leirasanak alapjat is
az ELMU-EMASZ specifikécioji leirds 2.3
verzidja adta.

Ebben a konfiguraciomaédositasoknak
megfeleléen ezeket a modositdsokat hajtottuk
végre:

e 1.1.3 Hardver konfiguracio, 1.1.4 Az
alkalmazott hardver modulok
fejezetekben, 1.15 Az Injektor
transzforméator és  vezérld6 modul

3.0 2016-03-18 fejezetek, 1.3.5 Eseményrogzité, 1.3.6.| Seida

Zavarird funkcid, 2 Ki- és bemend jelek
elrendezése, 3 Kulsé bekotési rajzok,
5.1.7 Szekunder kori hiba jelzése:
modositdsok az 0j INJ+/0005 modul ill.
az egyéb  modulkiosztast  érint6
véltozasok (pl. N-poziciébeli bementi
modul térlése) miatt

e 1.39 Idéméré funkcidk: Motorfutas
Osszidejének mérésének torlése

e 5.1.5 Kiloénleges lzemallapotban valé
viselkedés: segédtekercs hiba esetén
valé mikodés

3 Kils6 bekotési rajzok: Modulok 6sszekottetési
3.1 2016-10-21 |rajzanak apr6é moédositasa (maguk az Seida

Osszekottetések nem valtoztak)
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1 Konfiguracios leiras

A Protecta Kft. EuroProt+ tipusi késziilékei hardver és szoftver felépitésiikben is modularis
készilékek. A hardver modulok konfigurdlasa a kovetelmények szerint torténik, majd a
védelmi és iranyitastechnikai funkcidkat a betdltott szoftver hatarozza meg. Ez a dokumentum

a DRL ELMU-EMASZ specifukus konfiguraci6jat ismerteti.

1.1 Alkalmazas

A DRL konfiguraci6 a DAUT termékcsaladd tagja, mely késziilékek kildnféle automatika
funkcidk ellatasara készilnek. A DRL ivoltd tekercsekhez (Petersen-tekercs) alkalmazhat6
komplex, digitalis szabalyoz6 automatika, hasznalatara igy kdzépfesziltségl haldézatokon
kerililhet sor. A szabalyozé az ivolté tekercset hangolja a vasmag mozgatasaval, a légrés

valtoztatasaval.

1.1.1 Védelmi és automatika funkcidok

védelem (foldzérlat jelzésre)

Funkciok IEC ANSI DRL
Digitalis ivolté tekercs szabalyozé X
automatika

Zérus sorrend(i fesziiltségemelkedési Uo> 50N X

1. téblazat Az DRL konfiguracio védelmi és automatika funkcidi

1.1.2 Mérési funkcidk

Mért értékek DRL
Aram (Ipet, linj) X
Fesziiltség (Uo, Uref) X
Ellendllas (Potméter ellendllasa) X

2. tdblazat Az DRL konfiguracio mérési funkcioi
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DRL konfiguracio leiras

1.1.3 Hardver konfiguracio
A hardver ki- és bemenetei az alabbi tablazatban lathatok.

Hardver konfiguréacio DRL
Hardver kivitel Op.
Aram bemenetek szama 4
Fesziiltség bemenetek szama 4
Digitalis bemenetek szama 24
Relékontaktusok szdma 24
Gyorsmiikddtetési kontaktusok szama -
RTD bemenetek szama 4
Injektor transzformator és vezérld 1

3. téblazat A DRL hardver konfiguracioja

A konfiguracié modulkiosztdsa az alabbi dbran lathaték.
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1. abra A DRL konfiguracié modulkiosztasa

1.1.4 Az alkalmazott hardver modulok

A készllék és a modulok miszaki specifikacidinak leirasa a “Hardver leiras” cimi
dokumentumban talalhaté meg.

Modul azonosit Magyarazat
PS+ 2101 Tapegység
012+ 2201 Digitalis bemenet
R12+ 00 Jelzérelé (NO)
R8+00 Jelzérelé (NO)
Jelzérelé (gyors bekapcsoldképességgel bird
R4S+ 01 .2 . E Loz
szilardtestrelével) — injektor vezérlésére
VT+ 2211 Analdg fesziltségbemenet
CT+ 5151 Analég arambemenet
RTD+0200 RTD ellenalldasméré bemeneti modul
CPU+ 1101 Kézponti egység és kommunikécios modul
INJ+ 0005 Injektor transzformator és vezérlé

4. téblazat A DRL konfiguraciéban alkalmazott hardver modulok
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DRL konfiguracio leiras

1.1.5 Az Injektor transzformator és vezérlé modul (INJ+/0005)

A DRL konfiguraci6 tartalmaz egy kulénleges, csak a DRL-ben hasznalt modult. A korabban
két kuldbn modulban megvaldsitott injektor transzformatort és vezérld moduljat EuroProt+
platformon egyetlen modullal val6sitottuk meg, aminek INJ+/0005 a neve. Ebben tehat benne
van egy transzforméator kilsé 230Vac taplalassal, valamint az injektalds vezérlését,
ellenérzését, sziikkség esetén lekapcsolasat végzé aramkorok. Ki- ill. bemenetei a kdvetkez6

tablazatokban talalhatéak.

I/O-csatorna elnevezése

I/O-csatorna tipusa

Magyarazat

Injekt. kor

Tr. primer aram

Lekapcsolas

Injekt. vezérlés

Jelzés
Tr. primer

Tr. szekunder

Anal6g aram bemenet

Analdg aram bemenet

Analdg
bemenet

fesziiltség

Digitalis bemenet

Relékontaktus

Analdg fesziiltség
bemenet

Analég fesziiltség
kimenet

Az injektalt aram folyik
keresztll ezen a csatornan,
ellen6rzés céljabdl: tal nagy
aram esetén megszakitja az
injektalt aramot.

Az Injektor transzformator
primer arama folyik keresztiil
ezen a csatornan, ellendrzés

céljgbol:  tul nagy éaram
esetétn  megszakita az
aramot.

A Petersen-tekercs
teljesitmény
segédtekercsének
fesziltségét méri ez a
bemenet: 200V felett

kikapcsolja az injektalast.
Engedélyez6 bemenet, az
injektalas engedélyezésére.

Ha az Injektor els6é két
csatornajanak egyikén tal
nagy aramot mért, és

megszakitotta az Injektor
transzformétor primer vagy

szekunder aramat, ez a
kontaktus zar.
Az Injektor transzformator

230Vac névleges fesziltségl
fesziltség bemenete

Az Injektor transzformator
(110 Vac névleges
feszlltségli) fesziiltség
kimenete

5. tablazat Az INJ+0005 modul ki- és bemenetei
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DRL konfiguracio leiras

1.2 A késziilék els6 bekapcsolasa

Az EuroProt+ késziilékek hasznalataval kapcsolatos alapvetd informaciokat az “EuroProt+
termékcsalad késziilékeinek gyors indité segédlete” ciml dokumentum tartalmazza.

2. abra A 84HP meéretii késziilék
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DRL konfiguracio

leiras

1.3 Szoftver konfiguracio

1.3.1 Védelmi és automatika funkciok

A megvaldsitott védelmi és automatika funkcidkat a kovetkezé tablazat tartalmazza. A
funkciéblokkok részletes leirasai kilon dokumentumokban is megtalalhatok. Az alabbi
tablazat ezekre is hivatkozik.

Rovidités Név Dokumentum
Digitalis ivolto tekercs szabalyozo
DRL DRL automatika funkciéblokk leiras
Zérus sorrendii fiiggetlen késleltetésii
TOV59N Foldzarlat érzékelés fesziltségemelkedési védelem funkciéblokk
leiras

6. tablazat A megvalositott védelmi és automatika funkciok

1.3.2 Mérési

funkciok

A mért értékek megtekinthetéek a készilék LCD kijelzdjének online oldalan vagy egy web-
bdongészdén keresztil egy halézatra vagy készilékre csatlakoztatott szamitogéprdl. A
megjelenitett &ramok és feszlltségek szekunder értékek, kivéve a DRL, és az U4 mérése
funkcidblokkokat, melyek a halézat primer mért és szamitott aramait és a mért zérussorrend(
fesziltséget jelzik ki az AV4 modul, az FV4 modul és a DRL funkciéblokkok paraméter
bedllitasai alapjan.

Analbg értéek

| Magyarézat

AV4 modul (CT4)

| Petersen aram

Petersen-tekercs aramanak effektiv értéke

| Petersen sz6g

Petersen-tekercs aramanak fazisszog értéke

| Inj aram

Injektélt méréaram effektiv értéke

| Inj szbg

Injektalt méréaram fazis fazisszdg értéke

FV4 modul (VT4)

Uo DRL fesziiltség

Uo fesziiltség effektiv értéke — érzékeny csatorna
szabdlyozésra

Uo DRL sz6g

Uo feszilltség fazisszog értéke — érzékeny csatorna
szabdlyozésra

Uo féldzérlat feszilltség

Uo feszilltség effektiv értéke — foldzarlat érzékelésre

Uo foldzérlat szog

Uo feszilltség fazisszog értéke — foldzarlat érzékelésre

Uref feszllltség

Referencia fesziltség effektiv értéke

Uref sz6g

Referencia feszlltség fazisszog értéke

Digitalis ivolté tekercs szabalyozo

automatika (DRL)

| mért

A halézat mért, ered6 zérussorrend( arama

Fokozat allas

Petersen tekercsen alldsa — aramban kifejezve

Potenciométer ell.

Potenciométer ellenallasa

Haldzati kapacitiv

aram

A halézat kapacitiv zérussorrend(i arama

IL fix

Fix tekercsek 6sszarama

K (kompenzalas mértéke)

A kompenzalasnak a mért értékekbdl szamitott értéke.

Uérintés min

Szamitott min. érintési fesziiltség

Uérintés max

Szamitott max. érintési fesziltség

U4 mérés (MXU_U4)

Uo

Uo fesziiltség primer effektiv értéke

7. tablazat A mért analog értékek
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DRL konfiguracio leiras

1.3.2.1 Fesziltség-bemeneti funkcio

A fesziltség-bemeneti hardver modulban négy specialis kdzbensd feszlltségvaltdé van
beépitve (lasd az EuroProt+ hardver leirds 6. fejezetét). A DRL-konfiguraciéban ezeket a
kovetkezdképp hasznaljuk fel:
e az elsé az Uo zérussorrendl fesziiliséget méri szabalyozasi célra, érzékenyebb
méréshatarral,
e amasodik jelen konfiguraciéban nem hasznalt,
e a harmadik ugyanazt az Uo zérussorrendii fesziiltséget méri, mint az elsé, foldzarlat
érzékelésére, magasabb méréshatarral,
e anegyedik a 100V-os referenciafesziiltség mérésére szolgal.
Az els6 és harmadik bemenetre tehat ugyanazt a nyitott deltan meért zérussorrendi
fesziiltséget kell kétni oly mddon, hogy tiszta féldzarlat esetén 100V keriljon mindkét
bemenetre. A késziilék azonban mas méréshatarral kezeli a két bemenetet a kilénb6z8 céla
felhasznalas miatt.

A fesziltség-bemeneti funkcié szerepe a kdvetkezd:
o afesziltség-bemenetekhez tartoz6 paraméterek bedllitasa,
e a mintavételezett fesziiltségértékek atadasa a zavarironak,
e az aldbbi szamitasok végrehajtasa
o Fourier alapharmonikus fesziltség-nagysag és -szog,
o valddi effektiv érték,
e az elészamitott feszlltségértékek szolgaltatasa a tovabbi szoftver moduloknak,
e a szamitott Fourier alapharmonikus fesziiltség-6sszetevd értékek atadasa az on-line
kijelzének.

A fesziltség-bemeneti funkcidé a mintavételezett fesziltségértékeket a belsé operativ
rendszertl fogadja. A lépték (a hardver-lépték is) jelen konfiguricié esetén 100V, nem
véaltoztathato.

Korrekcios tényezé all rendelkezésre arra az esetre, ha a primer fesziltségvalté szekunder
fesziiltsége nem egyezik a készilék névleges bemenetével. A paraméter neve
.FV korrekcié”. Ha példaul a primer feszlltségvalté szekunder fesziltsége 110 V, akkor az
.FV korrekcié™-t 110 %-ra kell valasztani.

A fesziltségek polaritasat, ha sziikséges, 180°%kal meg lehet forditani az ,Uo DRL polaritas”
(els6 két csatorna), az ,Uo foldzéarlat polaritas” (harmadik csatorna) és az ,Uref polaritas”
(negyedik csatorna) paraméterekkel.

A fesziltség-bemeneti funkcié tovabbi két paraméterével az Uo zérussorrendii fesziltséget ill.
a 100V-os referenciafesziiltséget mérd primer feszlltségvaltok primer névleges fesziltségét
lehet bedllitani. A funkcibnak maganak nincs szilksége ezekre a paraméterekre, hanem
tovabbadja azokat a primer mért értékeket megjelenité egyéb funkcioknak.

Miiszaki adatok

Funkcid Erték Pontossag

Fesziiltség pontossaga 30% ... 130% <0,5%

8. tablazat A fesziiltség bemeneti modul funkcioblokk miiszaki adatai

Paraméterek
Felsorolt tipust paraméter

Alap-

Paraméter neve Elnevezés Valasztasi lehetéség . .
értelmezeés

A feszilltségcsatornak iranyitdsanak megadéasa:

VT4_Ch12Dir_EPar Uo D.R,L Normal, Forditott Normal
- - - polaritds

VT4_Ch3Dir_EPar Uo fqlqzarlat Normal, Forditott Normal
- - - polaritds

VT4 Ch4Dir_EPar Uref polaritds Normal, Forditott Normal

9. tblazat A feszultség bemeneti modul funkcioblokk felsorolt tipust paraméterei
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DRL konfiguracio leiras

Egész tipusu paraméterek

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés | . Alap- .
értelmezés

Fesziiltség-korrekcio:

VT4 CorrFact IPar_ | FV korrekcié | % [100 [115 [1 | 100

10. tablazat A feszlltség bemeneti modul funkcioblokk egész tipusu paraméterei

Lebeg6pontos paraméter

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max . Alap- .
értelmezés

A harmadik bemenet primer névleges fesziiltsége:

VT4 PriU3_FPar | Uo primer névleges | kV |1 ]1000 |100

11. téblazat A feszliltség bemeneti modul funkcioblokk lebegdpontos tipusii
paramétere

MEGJEGYZES: A bemenetek primer névleges fesziiltségére a funkcibnak maganak nincs
sziiksége. Az értékeket tovabbadja a tdbbi funkcioknak.

On-line mért analog értékek

Mért érték Dimenzi6 Magyarazat

Uo DRL Uo fesziiltség Fourier alapharmonikus 6sszetevéje —
L V(szekunder) s . .

fesziltség érzékeny csatorna szabalyozasra

Uo DRL sz6g s26g Uo fe'szult§egvektor helyzete — érzékeny csatorna

szabélyozasra

Uo foldzérlat Uo fesziiltség Fourier alapharmonikus 6sszetevéje —
L V(szekunder) 4o~ Lz

fesziltség foldzarlat érzékelésre

lsJZod;oldzarlat sz6g Uo fesziiltségvektor helyzete — féldzéarlat érzékelésre

Uref fesziltség V(szekunder) Uref feszlltség Fourier alapharmonikus 6sszetevéje

Uref szbg sz0g Uref feszilltségvektor helyzete

12. tablazat A fesziltség bemeneti modul funkcioblokk on-line mért analdg értékei

1. MEGJEGYZES: A Fourier alapharmonikus 6sszetevd Iéptéke olyan, hogy 57 V effektiv
értekd tiszta szinuszos névleges frekvenciaju feszultség esetén a kijelzén 57 V jelenik meg.
2. MEGJEGYZES: A referencia-vektor (0%-os vektor) az ,Uref 100V” feszliltségének vektora.
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DRL konfiguracio leiras

1.3.2.2 Aram-bemeneti funkcié

Az é&ramvalté hardver-modul négy specialis kdzbensd aramvaltét tartalmaz (lasd az
EuroProt+ hardver leiras 5. fejezetét). A DRL-konfiguraciéban ebbdl kettét hasznalunk: az
elsd a Petersen-tekercs aramanak, a masodik az injektalt aram mérésére szolgal.

Az aram-bemeneti funkcio feladatai a kovetkezdk:
e az aram-bemenetek paramétereinek beallitasa,
e amintavételezett aramértékek atadasa a zavarirénak,
e az aldbbi szamitasok végrehajtasa:
o Fourier alapharmonikus nagysag- és szogértékek szamitasa,
o valodi effektiv értékek szamitasa,
e az elbre szamitott aramértékek atadasa tovabbi szoftver funkcio blokkoknak,
e a szamitott Fourier alapharmonikus @sszetevd értékek atadasa on-line
megjelenitésre.
Az aram-bemeneti funkcié a mintavételezett értékeket a belsé operaciés rendszertél fogadja.
A skalazés (a hardver skalazas is) a paraméter-bedllitastdl fligg, a paraméterek: Szekunder
névleges | Petersen és Szekunder névleges | Inj. Valaszthaté értékek 1A és 5A. Ezek a
paraméterek a belsé szam-formatumot és természetesen a pontossagot befolyasoljak. 1A-es
bedllitas esetén a kisebb aramot finomabb felbontassal szamolja.

A fazisaramok iranyat az Irdnyitds | Petersen és Irdnyitds | Inj paraméterekkel sziikség
esetén meg lehet forditani.

A mintavételezett értékek tovabbi feldolgozésra és a zavariré szamara rendelkezésre allnak.

A végrehajtott szdmitdsok a Fourier alapharmonikus nagység- és szogeértékeket, valamint a
valodi effektiv értékeket szolgéltatjak. Ezeket az eredményeket tovabbi védelmi funkciok
dolgozzak fel, és on-line megjelenitésre rendelkezésre allnak.

Az aram-bemeneti funkcié tartalmazza a primer aramvalté primer névleges aramanak
bedllitdséra szolgéldé paramétereket is (Primer névleges | Petersen és Primer névleges | Inj).
Ezeket a paramétereket a funkcid nem haszndlja, hanem tovabbitja olyan funkciéknak,
amelyek a primer mért értékeket jelenitik meg, a primer teljesitményt szamitjak ki, stb.

Miszaki adatok

Funkcid Erték Pontossag

Aram-pontossag 20 — 2000% X In +1% X In

13. tablazat Az aram bemeneti modul funkcioblokk miiszaki adatai

Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
. . . s o Alap-
Parameéter neve Elnevezés Valasztasi lehetdség . -
értelmezés

A bemenetek szekunder névleges arama. Paraméter bedllitassal 1A vagy 5A valaszthatd,
hardver médositds nem sziikséges.

CT4 Ch3Nom_ EPar | Pet szekunder névleges | 1A, 5A 1A

CT4_Ch4Nom_EPar_ | Inj szekunder névl. 1A, 5A 1A

A bemend aramok pozitiv iranyanak meghatarozdsa a szekunder csillagpont helyének
megadasaval.

CT4 Ch3Dir EPar_ | Pet polaritas Normal, Forditott Normal

CT4 Ch4Dir_EPar_ | Inj polaritas Normal, Forditott Normal

14. téblazat Az aram bemeneti modul funkcidblokk felsorolt tipusi paraméterei
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On-line mért analog értékek

Mért érték Dim. Magyarazat

| Petersen aram A (szekunder) | A Petersen-tekercs Fourier alapharmonikus arama
| Petersen szog szdg A Petersen-tekercs aram vektorhelyzete

| Inj &ram A (szekunder) | Az injektalt aram Fourier alapharmonikusa

| Inj szbg sz0g Az injektalt aram vektorhelyzete

15. tablazat Az aram bemeneti modul funkcioblokk on-line mért analdg értékei

1. MEGJEGYZES: A Fourier alapharmonikus 6sszetevé Iéptékezése olyan, hogy 1A effektiv
értékl, névleges frekvenciaju, tiszta szinuszos aram injektaldsakor a megjelenitett aram 1A.

A kijelzett érték nem fligg a ,Szekunder névleges” paraméter beallitasi értékétdl.

2. MEGJEGYZES: A referencia-vektor (0%-0s vektor) a fesziiltség-bemeneti modul ,Uref
100V~ fesziltségének vektora.

Az alabbi abra példaként megmutatja a szamitott Fourier 6sszetevék megjelenitését on-line
képernyén (lasd az ,EuroProt+ Tavoli felhasznaléi (web) fellilet leirasa” dokumentumot).
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1.3.3 ,DRL” - Digitalis ivolté tekercs szabalyoz6 automatika
funkcié

Az EuroProt+ készulékekre fejlesztett DRL funkcié ivoltdé tekercsekhez (Petersen-tekercs)
alkalmazhat6 szabdlyoz6 funkcié, hasznalatara igy kozépfesziltségli haldzatokon kerilhet
sor. A szabalyoz6 az ivolté tekercset hangolja a vasmag mozgatasaval, a légrés
véltoztatasaval.

A koézépfesziltségli, kompenzalt halézatokon a bekdvetkezd foldzarlatok elleni védelem
hatékony eszkoze a foldzéarlati aAramkompenzalas. Ez gy valosul meg, hogy a transzformator
csillagpontja vagy a csillagpont képz6 transzformator csillagpontja és a fold k6zé induktivitast
(ivolté tekercset vagy mas néven Petersen-tekercset) kapcsolunk annak érdekében, hogy a
haldézat zérus sorrend(i kapacitasanak hatasat kompenzaljuk. Ez muld jellegl féldzarlatok
esetén ndveli az iv kialvasanak valoszinliségét. Az ivoltd tekercs alkalmazasa csak akkor
hatékony, ha a tekercs induktiv reaktancigjanak értéke megkozeliti az aktualis haldézat zérus
sorrendll kapacitiv reaktanciajanak értékét, azaz rezonancia kdzeli helyzet alakul ki, aminek
kévetkeztében a foldzarlati aram értéke igen kicsi.

Ehhez sziikséges az aktualis halézat zérus sorrendli paramétereinek pontos meghatarozasa.
A DRL funkcid6 a hagyomanyos rezonancidra hangolds modszere helyett a korszer(
araminjektalas modszerét alkalmazza. Ennek a mddszernek az elényei:
e A szabdlyozas gyors.
e A tekercs hangolasa csak akkor torténik meg, ha atéllitas sziikséges, ezzel a motor
élettartama né.
e Arezonancia ponton legfeljebb csak egyszer haladunk at, ha arra sziikség van.
e Akkor is miikéd6képes, ha a halézat természetes zérus sorrendi fesziiltsége (Uo) és
a kompenzalas foka kozotti sszefliggést leird harang-gorbe viszonylag lapos (kicsi
az Uo értékének megvaltozasa).

Az automatika az aramot egy specialis levalaszté transzformatoron keresztil injektalja a
Petersen segéd-tekercsbe az aldllomas segédiizemi fesziiltségét hasznalva Az injektalod
berendezés a szabalyzéval egy rack-ben helyezkedik el.

A vasmag aktualis pozicidjat a poziciot jelz6 potenciométer mérésébdl allapitjuk meg. Mivel
ez igen gyakran nemlineéaris fuggvénye a tekercs &raménak, egy tiz-pontos kozelitést
alkalmazunk a szamitasi hiba minimdlisra csokkentésére. Az EuroProt+ készilékek
ellenallast méré modulja képes a potenciométer ellenallasanak kdzvetlen mérésére.

A hangolas:

e A hangolasi folyamat harom Iépésben zajlik le. Ez a modszer olyankor néveli a
pontossagot, ha a tekercs aktualis pozicidja ,messze” van a kiszamitott optimalis
ertéktdl. Az els6 1épésben megkdzelitjik a kivant allapotot, a masodik finomitja a
hangolast, a harmadik &ltalaban csak ellenérzésre szolgal.

e Az alul- vagy tilkompenzélas mértékét relativ egységben vagy abszolat értékben is
meg lehet adni.

e Fix értékd parhuzamos tekercsek figyelembe vételére is van lehetéség. Ezeknek
értékét paraméterként lehet bedllitani, és a felhasznalé a konfiguraciéban adhatja
meg annak feltételét, hogy mikor tekinthetéek bekapcsolt allapotinak.

Paraméterként megadhaté a csillagpontképzd transzformator zérussorrendl reaktancigja,
amelyet a szamitasok soran figyelembe vesz.
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A funkci6é analdg bemenetei

A DRL funkcié a kdvetkez6 analég bemeneti jeleket fogadja:

Elnevezés Magyarazat

Uo DRL A zérus sorrend(i feszlltség, amelyet a f6 fesziltségvaltd nyitott delta
tekercsérdl kapjuk. Teljes foldzéarlat esetén ez a bemenet 100V-t kell kapjon.

U ref 100V Ezt hasznalja a készllék referencia fesziltségként, amely a méré algoritmus
szamara fontos, referencia célokat szolgald egyik vonali fesziiltség. Ha
ennek értéke a névleges fesziltség 50%-a ala cstkken, akkor a hangold
funkcio részlegesen bénitott allapotba kertil.

I Inj Az injektalt aram. Ez az aram folyik be a Petersen teljesitmény tekercsébe is.
Ez a mér6 algoritmus egyik alapvet6 fontossagu jele.

| Petersen A Petersen tekercs arama tajékoztato jelleggel

Potméter A vasmag pozicidjat jelz6 potméter aktualisan mért ellenallasa.

16. tablazat A DRL funkcioblokk anal6g bemeneti
Paraméterek

FIGYELEM! Az aldbb részletezett paraméterek kozott vannak olyanok, amelyek bedllitasi
tartomanya az ELMU-EMASZ specifikus konfiguraciéban eltér az altalanostol! Itt az ELMU-
EMASZ-specifikus tartomanyokat tiintettiik fel, mig a részletes funkcioblokk leirasban az
altalanosak talalhatéak meg.

Felsorolt tipust paraméterek

Paraméter neve | Elnevezés | Vélasztasilehetéség |  Alapértelmezés

A DRL automatika funkcié izemmédjadnak beallitdsa:

DRL_Oper_EPar_ Uzemméd Kikapcsolva,
Bekapcsolva

Kikapcsolva

A DRL automatika funkcié vezérlési médjanak beallitasa:

DRL_CtrIMode EPar_ Vezérlési méd Relativ talkomp., | Relativ tilkomp.
Abszolut talkomp.,
Relativ alulkomp.,

Abszoldt alulkomp.

17. téblazat A DRL funkcidblokk felsorolt tipust paraméterei

Egész tipusl paraméterek

Paraméter neve | Elnevezés | Egység | Min. | Max. [ Lépés | Alapértelmezés

Szabdlyozas inditdsdnak késleltetése (Id. automatikus inditasnal és siritett mérési izemmaodnal)

DRL_TriggTime_IPar_ Szab. inditas | sec 1 6000 1 1000
késleltetése

Ellen6rzé mérés periddusa:

DRL_Hourly_IPar_ Ellen6rzé ora 0 24 1 0
méres
periddus

A potenciométer ellenalldsa és a Petersen-tekercs arama kozti 10 téréspontos
aram értékei:

kozelitd fuggvény

DRL_ILow_IPar_ Petersen aram | A 1 1000 1 50
—also
végallas
DRL_IHigh_IPar_ Petersen aram | A 1 1000 1 50
— fels6
végallas
DRL_I1_IPar_ |_pl Petersen | A 1 1000 1 50
DRL_I2_IPar_ |_p2 Petersen | A 1 1000 1 50
DRL_I3_IPar_ |_p3 Petersen | A 1 1000 1 50
DRL 14 IPar_ |_p4 Petersen | A 1 1000 1 50
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Paraméter neve Elnevezés Egység | Min. | Max. Lépés | Alapértelmezés

DRL_I5 IPar_ |_p5 Petersen | A 1 1000 1 50

DRL_16_IPar_ |_p6 Petersen | A 1 1000 1 50

DRL_I7 IPar_ |_p7 Petersen | A 1 1000 1 50

DRL_I8 IPar_ |_p8 Petersen | A 1 1000 1 50

Petersen-tekercs névleges fesziiltsége:

DRL_UnPet IPar_ | Un Petersen |V | 1000 | 32000 |1 | 10000

Teljesitménytekercs névleges feszilltsége az alsé végallasban:

DRL_UnLow_IPar_ Un telj.tek. | V 100 1000 |1 500
alsé

Teljesitménytekercs névleges feszillisége az felsd végallasban:

DRL_UnHigh_IPar_ Un telj.tek. | V 100 1000 |1 800
felsé

A fesziiltségvaltd Un primer névleges fazis fesziltsége:

DRL_UnVT IPar_ | Un FV (fazis) |V 1000 | 32000 |1 | 10000

Parhuzamosan tGzemel$ Petersen-tekercsek fixen beallitott &ramai:

DRL_IFix1_IPar_ IFix 1 A 0 1000 |1 0

DRL_IFix2_IPar_ IFix 2 A 0 1000 |1 0

DRL_IFix3_IPar_ IFix 3 A 0 1000 |1 0

DRL_IFix4_IPar_ IFix 4 A 0 1000 |1 0

Milkodteté parancs maximalis hossza

DRL_MaxCtrITime_IPar_ | Max. parancs | sec 1 600 1 100
hossz

18. téblazat A DRL funkcioblokk egész tipusu paraméterei

Lebeg6pontos tipusu paraméterek

Paraméter neve Elnevezés Egysé | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés
9

Automatikus mérés inditdshoz sziikséges Uo-valtozas:

DRL_UoTrigg_FPar | dUo trigger | % | 5 [100 01 | 20

Siritett mérési és injektalé Uzemmad hatéra:

DRL_UoLow_FPar_ Injektéld % 0,1 5 0.01 0,2
zemmad
hatara

A potméter érvényes ellenalldstartomanyanak alsé és felsé hatara:

DRL_RangeLow_FPar_ Rmin Ohm 5 300 1 5
figyelmeztetés

DRL_RangeHigh_FPar_ Rmax Ohm 5 300 1 250

figyelmeztetés

A potenciométer ellendllasa és a Petersen-tekercs ar.

ellenallas értékei:

ama kozti 10 téréspontos

kozelitd fuggvény

DRL_RLow_FPar_ Potméter Ohm 5 250 0.1 10
ellenallas -
als6 végallas
DRL_RHigh_FPar_ Potméter Ohm 5 250 0.1 10
ellenallas -
felsé végallas
DRL _R1 FPar R pl Ohm 5 250 0.1 10
DRL_R2 FPar R _p2 Ohm 5 250 0.1 10
DRL_R3 FPar R_p3 Ohm 5 250 0.1 10
DRL_R4 FPar R _p4 Ohm 5 250 0.1 10
DRL_R5 FPar R_p5 Ohm 5 250 0.1 10
DRL_R6_FPar R_p6 Ohm 5 250 0.1 10
DRL_R7 _FPar R_p7 Ohm 5 250 0.1 10
DRL_R8 FPar R_p8 Ohm 5 250 0.1 10
A kompenzalas értéke relativ szamitas esetén:
DRL_OCRatio_FPar _ | Relativ komp. | % [ 1 [ 100 [o0.1 |5
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Paraméter neve Elnevezés Egysé | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés
9

A kompenzalas értéke abszolit szamitas esetén:

DRL_OCAbs_FPar | Absz. komp. | A [ 1 [100 0.1 |5

A tekerccsel sorba kapcsolédd csillagpontképzé transzformator zérussorrend( reaktanciajanak
értéke:

DRL_XoTR_FPar_ Transzformator | Ohm 0 50 0.01 0
Xo

A vasmag mozgaté motorjanak tehetetlenségének kompenzalasa:

DRL_OverRun FPar_ | Tdlfutas | A I |20 |01 )

Kézi hangolas inditas esetén a beallitandé Petersen-aram:

DRL_PresetPos FPar | Kézibedllitas | A | 5 | 1000 |1 | 100

Zérussorrend( feszlltség, amit ha szabalyozas utan mér a funkcio, tiltja az automatikat és a kézi
beallitasra hangol:

DRL_UoEndHigh_FPar_ | Uo > szab.utan | % |1 | 100 [o0.1 | 40
Minimdlis Uo-valtozas V-ban megadva, ami alatti Uo-valtozasra nem indit a funkcié mérést.
DRL_UoAbsTrigg FPar_ | dUo trigger min | V [0 10 |01 |5

19. téblazat A DRL funkcioblokk lebegépontos tipusu paraméterei

1.3.4 Zérus sorrendii feszultségemelkedési védelem (TOV59N)

A Zérus sorrend(l fluggetlen késleltetésli fesziiltségemelkedési védelmi funkcié flggetlen
késleltetésli karakterisztika szerint mikodik, és a zérus sorrendl fesziltség (UN=3Uo)
Fourier alapharmonikus 6sszetevéjének effektiv értékét veszi figyelembe. A funkcié ugyanazt
a zérus sorrned(i fesziltséget kell megkapja bemenetként, mint ami a DRL mérési
algoritmusahoz szikséges, de a feszlltség bemeneti modul 3., nagyobb méréshatéri
csatornajan (100V méréshatér).

A Fourier-szamitas bemenetei a zérus sorrend(i vagy a csillagponti feszlltség (UN=3Uo)
mintavételezett értékei, a kimenete pedig Fourier alapharmonikus 6sszetevéjének effektiv
értéke. Ez a szamitas nem része a TOV59N funkcidénak, hanem az el6készitd részhez
tartozik.

A funkcié megszdlal, ha a zérus sorrendi feszlltség a paraméterrel beallitott érték felett van.
Ezt az indult jelet a gyari alapkonfiguciéban a DRL funkcié automatikus tekercsszabalyozas
tiltAsara hasznaljuk. A tiltas az “FZTilt Ejtés” felhasznal6i paraméterrel beallithato ideig a
funkci6 indult jelének ejtése utan is fenndll.

A Zérus sorrendi fesziltségemelkedési védelmi funkcié binaris bemeneti jele a funkcid
bénitdsara szolgdl. A bénitds feltételeit a felhasznalé szabja meg a grafikus
egyenletszerkeszt6 segitségével.

Miiszaki adatok

Funkci6 Erték Pontossag
Megszolalasi pontossag 2-8% <*2%
8 —100 % <x15%
Ejtési idd
U> — Un 60 ms
U>—-20 50 ms

20. tablazat A zérus sorrendii fiiggetlen késleltetésii fesziiltségemelkedési védelem
miiszaki adatai
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Paraméterek

Felsorolt tipusd paraméter

Paraméter neve

Elnevezés

Valasztasi lehetéség

Alap-
értelmezés

A zérus sorrendi fesziltségemelkedési védelmi funkcié bekapcsolasa és kikapcsolasa:

TOVS59N_Oper_EPar_

| Uzemmoéd

| Kikapcsolva, Bekapcsolva

| Kikapcsolva

21. tablazat A zérus sorrendii fiiggetlen késleltetésii fesziiltségemelkedési védelem
felsorolt tipusu paramétere

Egész tipusi paraméter

. . . . L Alap-
Parameter neve Elnevezés Egyseg | Min | Max | Lepés értelmezés
Megszolalasi fesziiltség paramétere:

TOV59N_Stvol Par_ | Megszolalasi % 2 100 |1 50
feszilltség

22. tablazat A zérus sorrendil fiiggetlen késleltetésii fesziiltségemelkedési védelem
egeész tipusu paramétere

Logikai paraméter

Paraméter neve

| Elnevezés

Alap-értelmezés

Magas aszimmetriaju halézat figyelembe vétele — felhasznal6i paraméterek kozt!

MagasAszim BPar

| Magas aszimm. hélézat

| Hamis

23. tAblazat A Magas aszimm. hal6zat logikai paraméter
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1.3.5 Eseményrogzitd

A védelmi funkcidk és a késziilék tovabbi eseményei 1 ms pontossagu idébélyeggel
rogzitddnek. Ezek az események megtekinthetéek a készilék LCD kijelz6jének ‘Események’
oldalan vagy a tavoli felhasznaldi (web) fellleten keresztil egy személyi szamytégép

segitségével.

A DRL készilékben eléfordulhaté események a kdvetkezdk lehetnek:

Forras Esemény Megjegyzés
Kozos Készilék izemmad

Készilék izemkészség
DRL LE parancs

FEL parancs

Tek. mozg. hiba

Potméter hiba

Injektor hiba

Aut. szab. bénitvaltiltva/ret.

Automatikus szabalyozas bénitva
vagy tiltva vagy reteszelve.

Uref (100V) rendben

Uo > szab.utan

Kézi és aut. szab. bénitva/tiltva/ret.

Kézi és automatikus szabalyozas
egyarant bénitva vagy tiltva vagy
reteszelve.

Helyi izemmad

Sdritett Gzemmaod

Vezérlés felfiggesztve (végallas)

Kézi mérés ind.

Foldzarlat jelzés

Megszolalas

16Ch Event

Bucholz jelzés (input)

Bucholz kioldas (input)

Héfok kioldas (input)

Kézi felszab. (input)

Kézi leszab. (input)

DRL tiltds (input)

Mérés inditas (input)

Bin_LO08 input

Tek. alsé végallas (input)

Tek. fels6 végallas (input)

Nyugta (input)

Fix1 tek. bent (input)

Fix2 tek. bent (input)

Fix3 tek. bent (input)

Fix4 tek. bent (input)

KUA Be

KUA igény érkezett (BIn_MO08
input)
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Forras Esemény
16Ch Event Input01
Input02
Input03
Input04
Input05
Input06
Input07
Input08
Input09
Input10
Inputll
Helyi vezérlés
Aut. szab. szandékoltan bénitva |Az aut. szabalyozas iranyitastechnikan
keresztil vagy LCD-r6l vagy a
funkcidblokk kikapcsolasaval bénitva.
Aut. szab. tiltva A grafikus logikai egyenletekkel
meghatarozott feltételek miatt az aut.
szabalyozas tiltva.
Kézi és aut. szab. reteszelve A kézi és automatikus szabdlyozas
egyarant reteszelve nyugtazasig.
Retesz nyugta
16Ch Event Sikeres szabalyozas
Ind. hidnyos szabalyozas
Ind. tébbletes szabalyozas
Input04
Input05
Input06
Input07
Fel parancs (LCD)
Le parancs (LCD)
L1 fix Be par.
L1 fix Ki par.
L2 fix Be par.
L2 fix Ki par.
Vezérlés folytatas
Inputl5
Tek. hangolasi hiba
8Ch Event Injektalas eng. Siritett Gzemmoddban ez az esemény

tiltva van.

KUA nem lehetséges

A KUA feltételeit a DRL-nek nem sikerdilt
kialakitania.

Input03

Input04

Input05

Input06

Input07

Input08

24. tablazat A DRL konfiguracio eseményei
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1.3.6 Zavarir6 funkcio

A zavariré funkcié anal6g és binaris jeleket tud felvételre rogziteni. Ezeket a jeleket az
EuroCAP szoftverrel lehet konfiguralni.

A zavariré funkciét binaris bemeneti jellel lehet inditani. Az inditas feltételeit a grafikus
egyenletszerkeszt6 segitségével a felhasznalé hatarozza meg. A felvétel a felhasznal6 altal
meghatarozott indito jel felfutd élére jon létre, abban az esetben, ha a funkcié bekapcsolt
allapotban (éles) van. (Megj.: Felvétel nem keletkezik indito jel felfut6 élére, mialatt egy masik
indit6 jel IGAZ allapotban van) Ha ezek a feltételek teljesliinek, a zavarird a konfiguralt analég
és binaris jeleket régziteni kezdi. Az analdg jelek vagy input modulon keresztil fogadott
mintavételezett jelek (fesziltségek és aramok), vagy szamitott analég értékek (mint pl. a
negativ sorrend( 6sszetevok, stb.) lehetnek.

A felvételre konfigurdlt binaris jelek szama maximum 64, analdg csatorndk szama pedig
maximum 32 lehet. A funkcié 20 mintat vesz ciklusonként, tehat a mintavételi frekvencia 1
kHz, ha a halozati frekvencia 50 Hz (60 Hz-es hél6zati frekvencia esetében 1,2 kHz a
mintavételi frekvencia).

A zavariro felvételek szamara rendelkezésre all6 memoria tertilet 12 MB.

1 analég csatorna 7 KB, és 1 digitalis csatorna 2 KB, ha a felvétel hossza 1000 ms, tehat a
kovetkezd Osszefliggés alapjan becsllheté a zavarird fajl mérete meghatarozott mennyiségi
analdg, és digitalis jelek rogzitése esetében.

Zavarfajl mérete (KB) = (n*7KB/s+ m*2KB/s)*felvétel hossz(s)
n,m: a rogzitésre keriild analég és digitalis csatornak szadmai

A zavarird funkcio az indit6 jel aktiv allapotaban folyamatosan rogziti a felvételt, azonban a
felvétel teljes idejét a ,Max Felvételi id8” paraméter hatarolja. Ha az indité jel hamarabb
visszaesik, ez a szakasz rovidebb.

A funkcié bekapcsolt allapota alatt a ,Zarlat el6tti id6” paraméterrel megadott ideig a zarlatot
megel6zb jeleket a funkcié megdrzi. Inditdskor ez a szakasz is felvételre kertl.

A ,Zarlat utani id6” paraméterrel megadott ideig a funkcié a zarlatot kévet6 jeleket is megérzi.
Inditadskor ez a szakasz is felvételre kerul.

A ,Uzemmod” elnevezésii felsorolt tipust paraméterrel lehet a funkciét bekapcsolni és
kikapcsolni.

A felvételek letoltésének menetét az EuroProt+ leirasanak 4.7 fejezete (,Tavoli felhasznaloi
interfész”) részletesen tartalmazza.

A felvételeket a funkcioé szabvanyos COMTRADE formatumban tarolja.

e akonfiguraciét a .cfg fajl hatarozza meg,

e az adatokat a .dat fajl tarolja,

e szdveges megjegyzéseket az .inf fajl-ba lehet beirni.
A harom fajlnak .zip fajlban tomoritve kell lenni. Ez a folyamat feltételezi, hogy a harom
Osszetevo fajl (.cfg, .dat és .inf) ugyanarra a helyre van mentve.

A kiértékelést barmely COMTRADE kiértékel6 szoftver segitségével meg lehet valdsitani.
Protecta erre a célra a ,srEval” szoftvert ajanlja.
Az srEval szoftver termék ismertetbje az alabbi webcimen érhetd el:
http://www.softreal.hu/product/sreval hu.shtml
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Parameéterek
Felsorolt tipusd paraméter

Alap-

Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehetoség . .
értelmezés

Bekapcsolas és kikapcsolas paramétere:

DRE_Oper EPar_ | Uzemméd | Bekapcsolva, Kikapcsolva | Kikapcsolva

25. téblazat A Zavarir6 funkcioblokk felsorolt tipusu paraméterei

Késleltetés paraméterei

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés | . Alap- .
értelmezés

Zarlat elétti id6 beallitasa:

DRE_PreFault TPar_ | Zarlateléttiids | ms | 100 [ 4000 [1 | 200

Zarlat utani id6 beallitasa:

DRE_PostFault TPar_ | Zarlat utaniidé | ms | 100 [1000 [1 | 200

Teljes zarlati id6hatar:

DRE_MaxFault TPar_ | Max.felvételiidé | ms | 500 | 10000 [ 1 | 1000

26. tablazat A Zavarird funkcioblokk késleltetés tipust paraméterei

Megjegyzés:

A késziilék Warning allapotba kertil, és az alabb lathaté figyelmezteté lizenetet adja abban az
esetben, ha a ,Zarlat el6tti id6” valamint a ,Zarlat utani id6” 6sszege meghaladja ,Max.
felvételi id8” hosszat! Ebben az esetben az RDSP log fajl megfelelé sora a kdvetkezd
Uzenettel (,Wrong DR settings. PreFault + PostFault must be less than MaxFault. Check the
parameters.”) azonositja az emlitett bedllitasi 6sszeférhetetlenséget.

kapcsolédo eszkiazik LOG files
dokumentacié
System log files RDSP log System messages
HMI log files LCD log Web error log
Communication log files SPORT comm. log Serial comm. log IECG1850 log

Warnings and Errors

Application warning: 0x0800 (general
param. error, )

Backup / Report

Build and download system state report. This Get file

function is suitable to make backup from the dewvice.

3. abra ,, Warnings and Errors” hiba és figyelmezetd jelzések a késziilék web-oldalan
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Binaris bemeneti statusjelek
A zavarir6 funkcié inditasanak feltételeit a felhasznalé a grafikus egyenletszerkesztd
segitségével hatdrozza meg.

Binaris bemeneti statusjelek Magyarazat

DRE Start GrO A graflku§ ,egyenlet§z,erkeszftc'> _klrrle'no'JeIe, amelyet a
— - = felhasznal6 a zavariré funkcio inditadsara hatarozott meg.

27. téblazat A Zavarir6 funkcioblokk binéris bemeneti statusjelei

Rogzitend6 jelek

A felvételre Kkerll6 analdég és binaris jeleket az EuroCAP szoftver Software
configuration/Disturbance recorder menipontja alatt (Master felhasznaldi szinttél) lehet
konfiguralni. A szoftver alkalmazasanak részleteit az EuroCAP leirasa adja meg. A gyari
konfiguraciéban beallitott rogzitendé jelek:

Rogzitett analég jel Magyarazat

Uo Zérussorrend(i feszlltség (szabalyozasra felhasznalt csatorna)
Uref A referencia fesziltség

linj Az injektalt &ram (szekunder)

Tekercs aram A Petersen-tekercs mért arama (szekunder)

28. tablazat A zavariré rogzitett analdg csatornai

Rogzitett digitélis jel Magyarazat

Fel parancs 3 .
Felszabalyozasi parancs

Le parancs Leszabalyozasi parancs

L1 fix bent L1 fix bent

L2 fix bent L2 fix bent

L3 fix bent L3 fix bent

L4 fix bent L4 fix bent

R1 Injektalas polaritasvaltasat elésegité kontaktusok vezérl6jelei —
Uzembehelyezéshez.

R2 Injektalas polaritasvaltasat elésegité kontaktusok vezérléjelei —
Uzembehelyezéshez.

R3 Injektalas polaritasvaltasat el6segité kontaktusok vezérldjelei —
Uzembehelyezéshez.

R4 Injektalas polaritasvaltasat elésegité kontaktusok vezérldjelei —
Uzembehelyezéshez.

Injektalas eng. A mérés inditasatdl a hangolasi folyamat végéig tarté jelzés.

Injektor hiba Injektor hiba

Uo>30V miattinj.stop | Az injektalas leallt 30V folétti Uo miatt.

linj>1A miatt inj.stop Az injektal6 aram 1A felé emelkedett 3 masodpercen tul.

29. tablazat A zavariré rogzitett digitalis csatornai (gyari konfiguracio)
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A DRL konfiguraciéban a felvétel inditasanak feltételeit a felhasznalé matrixon keresztil
adhatja meg, amik a kévetkezdk lehetnek:

Injektalas

Sikertelen ivoltas

Injektor hiba

IInj>: az injektor tularam védelme indult (>1A >3 masodperc hosszan)
Uo>30V

Foldzarlat jelzés ind.

Buchholz jelzés (BIn_LO1 (Buchholz jelzés) binaris bemenetre logikai ’1’ érték
érkezik)

Buchholz kioldas (BIn_L02 (Buchholz kioldas) binaris bemenetre logikai ’1’ érték
érkezik)

Héfok kioldas (BIn_LO3 (Héfok kioldas) binaris bemenetre logikai ’1’ érték érkezik)
Fel parancs

Le parancs

Vezérlés felflggesztve (a Petersen-tekercs végallasakor)

DRL reteszelve
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1.3.7 On-line mérések

A készllék &ltal szolgaltatott on-line analég mérések a készilék web-oldalan az on-line
adatok kozt tekinthet6ek meg.
A DRL konfiguracio a kovetkezd méréseket szolgaltatja:

Forras On-line mérés Mértékegys. |Digitek
szama
FV4 modul Uo DRL fesziltség \Y, -2
Uo DRL szdg fok 0
Uo foldzéarlat \Y -2
fesziiltség
Uo foldzarlat sz6g fok 0
Uref fesziiltség \% -2
Uref sz6g fok 0
AV4 modul | Petersen aram A -2
| Petersen sz6g fok 0
I Inj aram A -2
| Inj sz6g fok 0
DRL | mért A -1
Fokozat allas A -1
Potenciométer ell. Ohm -1
Halézati aram A -1
IL Fix A -1
U4 mérése Uo kv -3
DRL_K_OLM_ K (kompenzélas % -1
mértéke)
DRL_Ustepmin_OLM_ | Uérintés min \% 0
DRL_Ustepmax_OLM_ | Uérintés max \Y, 0

30. tablazat A DRL konfigurécié on-line mérései

1.3.8 Szamlalo funkciok

A szamlalé funkciék binaris események felléptének szamlalasara alkalmasak. Ezeket az
eseményeket az EuroCAP grafikus logikai szerkeszt6jében lehet meghatarozni és a szamlalé
funkciok bemeneteire kotni. A szamlalok allasa megjelenik a késziilék LCD-Iéperny6jén és
web-oldalan az on-line adatok kozt, de megjelenithetéek a felhasznaldi LCD-képernydkon is.
A web-oldalon lehet ezeket nullazni, de allasuk konfiguracio letdltéskor is visszaall nullara.

[-]1 4 csat. szamlald - szab.

Sikeres szabdlyozas 123 Szamlalé nullazas
Induktiv hianyos szabalyozas 2 Szamlalé nullazas
Induktiv tobbletes szabalyozas 3 Szamlald nullazas

4. &bra 4 csat. altalanos szamlal6 képe az on-line adatok kozt (a 4. -nem hasznalt -
csatorna elrejtve)
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A DRL konfiguraciéban megvalésitott szamlalok csatornai:
Név Megjelenitett csatornéak

4 csat. szamlalo - szab. | Sikeres szabalyozas

Induktiv hianyos szabalyozas
Induktiv tdbbletes szabalyozas
4 csat. szamlalé - | Sikeres ivoltas

ivoltas Sikertelen ivoltas

31. tablazat A megjelenitett szamlalé csatornédk

1.3.9 Idomeéro funkcio

A szamlalé funkciék binaris események felléptének 0Osszidejét képesek mérni perc
pontossaggal. Ezeket az eseményeket az EuroCAP grafikus logikai szerkesztéjében lehet
meghatarozni és az idémérd funkcidok bemeneteire kotni. Az idémérdk allasa megjelenik a
készillék web-oldalan az on-line adatok koézt, de megjelenithetéek a felhasznaléi LCD-
képernydkon is. Ertékiiket nullazni a készillék web-oldalan, a ,parancsok” meniipontban
lehetséges nyugtazé parancsokkal, valamint konfiguracio letoltéskor is nullazédik értékik.

A DRL konfiguracioban egy idémérd funkciot telepitettiink, ami féldzarlatok 0sszidejét méri.
Ennek értékének nulldzdsat a készilék weboldalan a ,parancsok” mentpont ,Foldz.
idémérés” sor nyugtazo parancsaval (Id. az 1.4.5 fejezetet) lehet megtenni.

[-] Foaldzarlat dsszidd

Ora 0

Perc 2

5. abra A DRL idéméré funkcioinak képe az on-line adatok kozt

A DRL konfiguraciéban megvalésitott idéméré:
Név Felirat

Foldzarlat 6sszidd Ora

Perc

32. téblazat A DRL konfigurdcio idémeérése
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1.4 LCD kezel6i feliilet

Az LCD fellilet kezelésérdl altalanos leiras az ,LCD érintéképernyd kezelésének
leirasa” c. dokumentumban taldlhatd, mely a Protacta Kft. honlapjanak letdltési feliiletén
érhet6 el: http://www.protecta.hu/letoltesek/europrot?t=1

A DRL konfiguracié egyedi LCD-képerny6i a kovetkezdk:

1.4.1 Rezonancia-gtrbe

DRL haranggoérbe

rrr1rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrir1"

6. abra A" Rezonancia-gorbe”” LCD-képernyd

Az automatika funkcié minden mérés utan frissiti ezt a képernyét, mely a halézat aktualis
haranggorbéjét abrazolja, és feltiinteti rajta a legutolsé hangolas utan Petersen-tekercs
aramot. A tengelyek léptékezése az egyes tengelyek végén talalhatd dinamikusan valtozo
feliratrél olvashaté le, ami a tengelyek utolsé beosztdsdhoz tartozdé értéket jeldli. Ez a
képerny6 a kovetkezékkel ellentétben a felhasznalo altal nem médosithato.

1.4.2 Mérések

Uo=0.190k\V
Komp., mértéeke:4.7A

Tekercs allas:56.5A
Fix tek.allas:0.0A

7. abra A ,,Kézi vezériések ’-LCD-oldal

Mérés inditds gomb: megérintésével majd az 'I'-gomb megnyomaséaval mérési ciklust lehet
kezdeményezni a készulék helyi allapotdban, ha a DRL funkcié nincs bénitott, tiltott, vagy
reteszelt allapotban (Id. az 5.1.2 fejezetet).
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Helyi/tav valtas: a készilék helyi ill. tavoli vezérelhetésége a képernyd jobb felsd sarkaban
talalhatd ,Helyi/Tav” felirati gombjanak megérintésvel valthatd. Helyi allapotban a ,Helyi”
feliratl LED sargan vilagit. A megfelel® tavoli parancsot Id. az 1.4.5 fejezetben!

A képernyd als6 felében kilonb6zé szabalyozd funkcid mérései ill. szamitott eértékei
talalhat6ak.

1.4.3 DRL bénitas

DRL-bénitas: ;j n

Helyi/Tav
DRL bénitvatiltval
Vezérelten: .

Logikabal: o
FB kikapcsolva: .

DRL reteszelve! .

Injektor hiba? ‘
Injektor aram>: .

8. dbra A ,, DRL-bénitas ’-LCD-oldal

A képerny6n taldlhaté ,DRL-bénitas” felirati kapcsoléval a DRL funkcié automatikus
szabalyozasa bénithatdé a kapcsold6 megérintésével, majd az ’'I'-gomb megnyoméasaval a
készulék helyi allapotaban. Ha a funkcio bénitott, a kapcsold6 megérintésével és a '0’-gomb
megnyomasaval lehet ezt a bénitast feloldani, szintén helyi allapotban. A kapcsolé akkor is *1’
allasba kertl, ha a bénitas az iranyitastechnika feldl vagy a készilék web-oldalardl tértént.

Ha a DRL funkcié barmilyen oknél fogva reteszelt allapotba kerilt, a képernyé jobb alsé
sarkaban talalhaté ,Retesz Nyugta” felirati gomb megérintésével majd az ’'I'-gomb
megnyomaséval lehet a reteszt feloldani, amennyiben annak oka megszint. Ez a gomb mind
a késziilék helyi, mind pedig tavoli allapotaban hasznalhato.

A képernydn talalhatd LED-szimbdlumok a mellettiik levd felirat altal jelzett esemény fellépte
esetén piros szinre valtanak, egyébként feketék. (,FB kikapcsolva’=Funkcioblokk kikapcsolva
az ,Uzemmod” paraméter altal.)

A készulék helyi ill. tavoli vezérelhet6sége a képernyd jobb fels§ sarkaban talalhatéd
LHelyi/Tav” felirati gombjanak megérintésvel valthatd. Helyi allapotban a ,Helyi” feliratu LED
sargan vilagit.
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1.4.4 Szamlalok és idomérések

Sikeresi9

Ind. hianyos:0
Ind. tdbbletes:iO

9. dbra A ,,Szamlalok és idémérések ’-LCD-oldal

Ezen a képernydn a konfigurdcidban megvalositott kiilonbozd szdmlalok és idomérd
allasait tekintheti meg a felhasznalo.

1.4.5 Kézi vezérlések

Uo=0.190kV

Kézi parancs gombok: megérintésiikkel kézvetlen fel/le parancsot lehet adni a tekercsre. A
parancs visszavonasa, tehat a kézi szabdalyozas leallatdsa ugyanannak a gombnak az ubdli
megérintésével lehetséges. Amig ez nem toérténik meg, a ,Kézi vezérlés” felirata LED sargan
villog. Kézi parancs kiadasakor a DRL funkcid tiltott allapotba kerl, és abban is marad, tehéat
automatikus mérést nem fog sem kozben, sem pedig utana inditani, amig szandékosan nem
élesitjik. Ezek a gombok a késziilék helyi és tavoli allapotaban egyarant élesek.
A kézi szabalyozds nem engedélyezett, ill. az elinditott kézi fellle szabalyozas ledll a
kovetkezd feltételek fennallasakor:

o valamelyik mechanikai védelem kioldasakor, vagy

e haa Zérus sorrendi feszlltségemelkedési funkcidblokk foldzarlatot jelez (indul), vagy

o ha a DRL funkcioblokk tekercsmozgatéasi hibat jelez, vagy
Ezeknek a feltételeknek a fennallasakor a BIn_L04 (Kézi felszab.) és BIn_L05 (Kézi leszab.)
binaris bemenetekre adott parancsok sem engedélyezettek. Amig egy kézi fel/le parancsot ad
ki a készlilék, addig ellentétes iranyd parancs nem adhato ki.
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A képerny6 aljan a zérus sorrend( fesziiltség mérésének primer értéke lathato.

1.5 Tavoli vezérlések

A tavoli vezérlések elérhetéek a készilék web-feliletén a ,parancsok” menlpont alatt,
valamint az iranyitastechnika szamara is konfiguralhatéak. Parancskiadas ezekbdl az

irAnyokbdl csak a késziilék tavoli izemmaodjaban lehetséges.

A DRL konfiguracio specialis vezérlései:

Funkcio- Vezérlési csatorna neve Elnevezés Parancsok Magyarazat
blokk
DRL DRL_BIk_Con_ Aut. Engedélyezés, | A Bénitas paranccsal
szabalyozas Bénitas a DRL funkcié
bénitott allapotba
kerul, az
Engedélyezés
paranccsal a bénitott
allapot  szlntethet6
meg (Id. 5.1.2
fejezetet).
DRL_IPreset_Con_ Kézi beallitas Indit A parancs kiadasakor
a DRL funkcié
szabdalyozasi
parancsot ad ki a
.Keézi beallitas”
paraméterrel
bedllitott érték
elérésére, és bénul
az aut. szabéalyozasa.
DRL_StartMeas_Con_ Mérés Indit Kézi mérés inditas
Nyugtazas Reset_Oper_Con Retesz nyugta Nyugtazas Ha a DRL funkcié
reteszelt allapotba
kerdlt (Id. 5.1.2
fejezetet), ezzel a
paranccsal a retesz
feloldhatd.
Nyugtazas Reset Oper_Con_MotFutas | Mot.futas Nyugtazas Mot.futas  idémérés
Tim idémérés nullazas
Nyugtazas Reset Oper_Con_FZTim Foldz. idémérés | Nyugtazas Foldz. idémérés
nullazas

33. tablazat A DRL funkcio tavoli vezérlései
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1.6 LED kiosztas

A késziilék el6lapjan 16 db a felhasznal6 altal definialhaté LED talalhat6. (Tovabbi informécio
lasd: “Az EuroProt+ termékcsalad gyorsindité segédlete”). A DRL konfiguraciéban a
hozzarendeléseik a kdvetkez6 tablazatban talalhatéak:

No. | LED Magyarazat Szin | Ontartas
1 DRL Bénitva DRL bénitva p 0
2 DRL Tiltva DRL tiltva p 0
3 Tek.mozg. hiba A szabdlyozasi folyamat tallépte a p 0
megadott idékorlatot, igy azt a funkcio
leallitotta.
4 Injektor hiba Hlba} az |[1]ektorban vagy annak p 0
vezérlésében.
5 Potenciométer mért ellenallasa kivil esik p 0
Potméter hiba a paraméterekkel beallithatd érvényes
tartomanyon.
6 Uref hiba Referenciafesziiltség nem ép p 0
Nem hasznélt. - -
8 Ini. en A mérés inditasatdl a hangolasi folyamat s 0
). €ng. végeéig villog.
9 Binaris bemeneten vagy LCD-képerny6n s 0
Kézi vezérlés érkezett kézi fel/le parancsot tovabbit a
készilék a tekercs felé — villogd LED.
10 | Foldzarlat van Foldzarlat van s 0
11 | Fel szab. Felszabalyozasi parancs s 0
12 | Le szab. Leszabalyozasi parancs s 0
13 | Fels6 végallas Fels6 végallas s 0
14 | Also végéllas Alsé végallas s 0
15 | siritett izemmoéd | Az automatika siiritett izemmaodban van. S 0
16 | Helyi A késziilék helyi allapotban van. s 0

34. tablazat LED kiosztas

Az ontartott LED-jelzések a tapfesziiltség eltlinésekor majd visszatérésekor visszatérnek.
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2 Ki- és bemend jelek elrendezése

“A” INJ+/0005
Csatlako... | Név Sorkapcs
1 Injekt. kor
2 Injekt. kor
3 Tr. primer _aram
4 Tr. primer_aram
5 Lekapcsolas
6 Lekapcsolas
7 Injekt. vezérlés
8 Injekt. vezérlés
9 Jelzés
10 Jelzés
11 Tr. primer
12 Tr. primer
13 Tr. szekunder
14 Tr. szekunder

"K" PS+/2101
Sorszdm |Név Sorkapocs
1 AuxPS+
2 AuxPS-

3 Fault Relay Common
4 Fault Relay NO
5 Fault Relay NC
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K

012+/2201

Sorszam

Név

Sorkapocs

Bucholz jelzés

Bucholz kioldas

Héfok kioldas

Opto-(1-3)

Kézi felszab.

Kézi leszab

DRL tiltas

Opto-(4-6)

OO |N/O|O |~ W|N |-

Mérés inditas

(=Y
o

Bin_LO8

=
=

Bin_L09

[N
N

Opto-(7-9)

=
w

Bin_L10

[EEN
IS

Bin_L11

=
(6]

Bin_L12

=
(3]

Opto-(10-12)

™"

012+/2201

Sorszam

Név

Sorkapocs

Alsé végallas

Felsé végallas

Nyugta

Opto-(1-3)

L1 fix bent

L2 fix bent

L3 fix bent

Opto-(4-6)

O[O |N/O 0| W[N |-

L4 fix bent +

=Y
o

KUA igény*

=
=

Segédtekercs bent*

[EnN
N

Opto-(7-9)

=
w

Bin_M10

[EEN
N

Bin_M11

=
(6]

Bin_M12

=
(ep]

Opto-(10-12)
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"O"  R12+/0000

Sorszam |Név Sorkapocs
1 Inj. tr. pr. bonté NO
2 Inj. tr. pr.rz. NO
3 Nem felhasznalhaté NO
4 Common (1-3)
5 L1 fix ki NO
6 L1 fix be NO
7 L2 fix ki NO
8 Common (4-6)
9 L2 fix be NO
10 Aut. szab. bénitva NO
11 Aut. szab. tiltva NO
12 Common (7-9)
13 ivolté tek. hangolasi hiba NO
14 Szek.kori hiba NO
15 Kézi és aut. szab. reteszelve NO
16 Common (10-12)
"P"  R8+/00
Sorszam | Név Sorkapocs
1 Inj kapcs R1 Common
2 Inj kapcs R1 NO
3 Inj kapcs R2 Common
4 Inj kapcs R2 NO
5 Inj kapcs R3 Common
6 Inj kapcs R3 NO
7 Inj kapcs R4 Common
8 Inj kapcs R4 NO
9 BOut P05 Common
10 BOut P05 NO
11 BOut P06 Common
12 BOut P06 NO
13 BOut_ P07 Common
14 BOut P07 NO
15 BOut P08 Common
16 BOut P08 NO
"R" R4S+/01
Sorszam Név Sorkapocs

Injektor kapcs. NO

Injektor kapcs. NC

Injektor kapcs. Common

Fel parancs NO

Fel parancs NC

Fel parancs Common

Le parancs NO

Le parancs NC

| |IN(O(UA(WIN|F-

Le parancs Common

10 Adm. segédtek. Be NO*

11 Adm. segédtek. Be NC

12 Adm. segédtek. Be Common
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"S" VT+/2211

Sorszam |Név Sorkapocs

Uo DRL->

Uo DRL<-

Tartalék->

Tartalék<-

Uo foldzarlat->

Uo foldzarlat<-

Uref 100V->

O INOO |~ W|N|PF

Uref 100V<-

"T"  RTD+/0200

Sorszam |Név Sorkapocs

1 Potmeter H_Curr

Potmeter H_Pot

Potmeter L_Pot

MWD

Potmeter L_Curr

"U"  CT+/5151

Sorszdm | Név Sorkapocs

MAn_U01->

MAn_U01<-

MAn_U02->

MAn_U02<-

| Petersen->

| Petersen<-

I Inj->

O N0 W[N |

I Inj<-

*Ezek a be- ill. kimenetek admittanciavédelmi elv( foldzarlatvédelmi rendszerrel rendelkez6
allomasokon sziikségesek.
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3 Kilsé bekotési rajzok
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230V~
[s]

DRL EP+ moduljainak kiilsé dsszekottetései

=

INJ+/0005

=z
o

Name

Term.

Injekt. kor

Injekt. kor

ngn

VT+/2211

Name Term.

Tr. primer_aram

Tr. primer_aram

Uo DRL->
Uo DRL-<

Tartalék->

Tartalék -<

Lekapcsolas

Lekapcsolas

| N (O [& WA=

Injekt. vezérlés

Injekt. vezérlés

Jelzés

Jelzés

11

Tr. primer

5

Uo foldzarlat->

oo [&|wn = [

Uo foldzarlat-<

—

e

R12+/0000

=z
o

Name Term.

12

Tr. primer

13

Tr. szekunder

14

Tr. szekunder

15

16

]

R4S+/01

z
o

Name

Term

Injektor kapcs. NO

Injektor kapcs. NC

Injektor kapcs. Common
Fel parancs NO

Fel parancs NC

Fel parancs Common

Le parancs NO

Le parancs NC

Le parancs Common

BOut_R04 NO
BOut_R04 NC

plalg|e|lo|~No|o|s|wn|=

BOut_R04 Common

=

CT+/5151

=
o

Name

Term

| MAn-UD1>

MAn-UO1<

MAR-U02>

MAn-U02<

| Petersen->

| Petersen-<

| inj->

Inj.tr. pr.bonté NO

Inj.tr. pr.rz.NO

BOut_O03 NO

Common (1-3)

IL1 fix Ki NO

IL1 fix Bei NO

IL2 fix Ki NO

Common (4-8)

IL2 fix Be NO

Aut. szab. bénitva NO

230l |N|o|os v |

Aut. szab. tiltva NO

4

@[~ | B W R =

| inj-<

12 | Common (7-9)
13 | lvelto tek. hang. hiba NO
14 | Szek kéri hiba NO
Kezi és aut. szab. reteszelve
15 | no
16 | Common (10-12)
"P"  R8+/00
No. | Name Term.
1 | Inj.kapcs. R1 Common
—1_2 |Injkapcs. R1 NO
3 | Inj.kapcs. R2 Comman
4 | Inj.kapcs. R2 NO
5 | Inj.kapcs. R3 Common
1 6 |Injkapcs. R3NO
7 | Inj.kapcs. R4 Commoen
8 | Injkapcs. R4 NO
TN T ]
"T" _ RTD+/0200
No. | Name Term.
s —
I: 3 | Potmeter L_Pot
4 | Potmeter L_Curr
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4 A készulék kezelésérol, karbantartasaréol szold
egyeéb dokumentumok

Az alabbi dokumentumokat a Protacta Kft. honlapjanak letdltési fellletén érhetdek el:
http://www.protecta.hu/letoltesek/europrot?t=1

Az EuroProt+ termékcsalad késziilékeinek gyors inditdé segédlete
Karbantartasi utasitas

EuroProt+ készillékek hibaelhéritasa:

A készilék hardver-jellemzgirél a Hardver leirasban talalhat6ak informéciok

A konfiguracio készilékbe valo letdltésének, valamint off-line paraméterfajl készitésének
lépései az EuroCAP szoftver leirdsaban talalhatoak (angol nyelvi):
http://www.protecta.hu/letoltesek/europrot

Tavoli felhasznaloi felllet (web) leirasa (angol nyelvi):
http://www.protecta.hu/downloads/europrot
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5 Melléklet
5.1 Egyedi logikak

5.1.1 Kézi parancsadas

Kézi parancsadas lehetséges binaris bemeneteken keresztil (BIn_L04 (Kézi felszab.) és
BIn_L05 (Kézi leszab.)) vagy LCD-képernyérél (Id. a 1.4.5 fejezetet). A kézi parancsadas
végrehajtasardl és feltételeirdl tovabbi részletek az 1.4.5 fejezetben taldlhatoak.

5.1.2 Bénitas, tiltas és reteszelés

A DRL konfiguraciéjadban harom olyan, egymastodl fliggetlen allapotot kulénboztettiink meg,
amikor a DRL funkcié részlegesen vagy teliesen nem mikddéképes: bénitott, tiltott vagy
reteszelt. Ezekhez az allapotokhoz megkulénboztetett LED-jelzéseket, jelz6 kontaktusokat és
eseményeket rendeltiink.

Bénitds alatt azt értjuk, amikor a funkci6 automatikus szabalyozasat a felhasznald
irdnyitastechnikan, a készilék LCD-képerny6jén vagy web-felliletén keresztll szandékoltan
nem engedélyezi. A funkcié a falhasznalé szandékolt engedélyezéséig bénitott allapotban
marad. Az LCD képernydn keresztili bénitasrél és élesitésrél részleteket az 1.4.3 fejezetben,
az iranyitastechnikan és a készulék web-feltletén keresztil torténdrél pedig az 1.5 fejezetben
lehet olvasni. Bénitaskor a BOut_O08 (Aut. szab. bénitva) kontaktus zar, a ,DRL bénitva”
LED ég, a ,DRL bénitas” LCD-kapcsolé '1’-allasba all, és az ,Aut. szab. szandékoltan
bénitva” esemény bekerll az eseményrogzitébe.

A tiltas azt jelenti, amikor a funkciénak vagy az automatikus szabalyozasa vagy automatikus
és kézi szabdalyozésa is olyan koérilmények miatt nem engedélyezet, amik kdzoétt maga a
funkci6 nem engedélyezi a szabalyozast, vagy pedig a Blk és BlkAuto bemeneteire felirt
grafikus logikai egyenletek kimenetei valnak igazza, &m a funkcié Ujra engedélyezett lesz,
amint a tiltdé kérilmények megsziinnek. Ezek a feltételek a kdvetkezdk lehetnek:

e BIn_LO6 (DRL Tiltas) binaris bemenetre adott logikai '1’ érték, vagy

e a ,Zérus sorrendl fesziltségemelkedési funkcidblokk™ ,FZTilt Ejtés” felhasznaloi
késleltetési paraméterrel bedllithatd idével ejtéskésleltetetten megnydjtott indult jele?,
vagy
kézi parancsadas zajlik, vagy
potméter hiba &ll fenn (a potméter mért ellenallasa a bedllitott hatarokon kivili), vagy
a potméter egyik vezetéke szakadt, vagy
a referenciafeszilltség nem ép, vagy
KUA el6készitése soran a készilék nem tudott megfelelé mértékii zérussorrendii
feszultséget eldallitani a halézaton (Id. a 5.1.5 fejezetet!).

Ezekben az esetekben a BOut_009 (Aut. szab. tiltva) kontaktus zar, a DRL Tiltva LED ég, és
az eseménylistaba bekeril az ,Aut. szab. tiltva” bejegyzés.

A reteszelés az az allapot, amikor olyan koérilmény lép fel, aminek hatdsara mind az
automatikus mind pedig a kézi szabdlyozas retesznyugtazasig nem engedélyezett. A
nyugtazast a készulék LCD-képernydjén (Id. az 1.4.3 fejezetet) vagy tavolrdl a web-fellletén
vagy iranyitastechnikai fellletrél lehet megtenni. A reteszelés feltételei a kovetkezdk:
e mechanikai védelmi kioldas tortént (Bin_L02(Buchholz kioldas) vagy BIn_L03(H&fok
kioldas)), vagy
e injektor hiba lépett fel, vagy
e tekercsmozgatasi hiba lépett fel (a szabalyozds nem ment végbe a ,Max.
parancshossz” késleltetési paraméterrel beallithato ideig), vagy

1 Ennek a tiltdsnak az ideje lerovidiilhet, amennyiben a ,Magas aszimm. halézat” binaris
paraméter értéke logikai '1’, és ennek az 1.3.4 fejezetben leirt feltételei fennélinak. Az
ejtéskésleltetetten megnyqjtott indult jel az automatikus szabdlyozast tiltja, mig a nydjtas
nélkdli indult jel mind az automatikus, mind pedig a kézi szabalyozast tiltja.

DRL_konfig_V3.1.doc 38/41



DRL konfiguracio leiras

e a szabalyozasi folyamat végén a mért Uo az ,Uo> szab. utan” paraméterrel
beallithat6 fesziltség értéknél magasabb?.

Reteszeléskor a BOut 012 (Kézi és aut. szab. reteszelve) kontaktus zar, és az
eseménylistaba bekerul a ,Kézi és aut. szab. reteszelve” bejegyzés.

Mindharom allapotban bekeril eseménynapléba az emlitett bejegyzéseken kivil az ,Aut.
szab. bénitvaltiltva/ret.” esemény, valamint ha a kézi szabalyozas is bénitvaltiltva/reteszelve
lett, akkor a ,Kézi és aut. szab. bénitvaltiltva/ret.” esemény is.

5.1.3 Fix tekercsek vezérlése

A DRL funkcio lehetévé teszi a haldézaton levé vezérelhetd fix tekercsek automatikus ki- és
bekapcsolasat. Erre akkor lehet sziikség, ha a Petersen-tekercs als6- vagy felsé végallasba
kerilt, és a DRL funkcié a beallitott kompenzalds mértékéhez képest a haldzatot induktiv
tobbletesnek vagy hianyosnak érzékeli. A DRL funkcio 6sszesen négy fix tekercset tud
szadmitdsai soran figyelembe venni — errél részleteket a DRL funkciéblokk leirasanak ,A
mérési eljaras” c. fejezetében lehet olvasni. A DRL konfiguracié azon felil, hogy a halozati
aram szamitasanal figyelembe veszi ezeknek a tekercseknek az induktivitasat azok
bekapcsolt allapota esetén, két fix tekercs vezérlésére is fel lett készitve.

A vezérelni kivant tekercsek szamat a felhasznaloéi paraméterek kozt a ,Fix tekercs vezérlés”
felsorolt tipusu paraméterrel lehet megadni.

Ha a Petersen-tekercs eléri fels6 vagy als6 végallasat, felfliggeszti a szabalyozast, és a
DRL_ControlStop_Grl (Vezérlés felfliggesztve) kimenete aktiv lesz. Fels6 végallasban, ha
legalabb egy vezérelhetd fix tekercs be van allitva a készllékben, és még nincs bekapcsolva
egyik sem, akkor a késziilék bekapcsolasi parancsot ad az 1. vezérelhetd fix tekercsnek a
BOut_LO5 (L1 fix be) kontaktusan a ,Fix tek. vez. parancs” felhasznal6i késleltetési
paraméterrel beallithatd id6 hosszan. Ha ezek utan a BIn_MO04 (L1 fix bent) bemenetén
megkapja ennek a tekercsnek a bent allasjelzését, a funkcié megszinteti a felfliggesztést, és
Uj mérést indit. Ha ez az allasjelzés nem érkezik meg, a szabalyozas felfiiggesztett allapota
fennmarad, és a funkci6 legkdzelebb 10 perc mulva végez Uj mérést. Ha ekkor sem valtozott
meg a halézat (nem lett pl. egy fix tekercs bekapcsolva), akkor 10 percenként Gjabb mérést
végez, addig, amig .le parancsot nem kell adnia. A felfliggesztett allapotban Ugy is lehetséges
mérést inditani, ha bénitjuk vagy tiltjuk a funkciot (Id. a 5.1.2 fejezetet), majd Gjra élesitjik.

Ha az 1. fix tekercset sikeresen bekapcsolta a készilék, de a Petersen-tekercs ismét felsé
végallasba kerll, és a 2. fix tekercs vezérlése is engedélyezett, akkor bekapcsolasi parancsot
ad a 2. fix tekercsnek is. Ha ennek bekapcsolasa sikeres, az 1. tekercs bekapcsolasahoz
hasonléan Uj mérést indit a funkcio, ellenkezd esetben pedig fenntartja a felfliiggesztett
allapotot, 10 percenkénti mérés inditasokkal.

Alsé végallasban, ha két vezérelhetd fix tekercs be van éllitva a készulékben, és mind a két
fix tekercs be is van kapcsolva, akkor a 2. fix tekercsre ad kikapcsolasi parancsot a késziilék
a BOut_006 (L2 fix ki) kontaktusan keresztll. Ha csak egy vezérelhet fix tekercs van
beadllitva, vagy csak egy vezérelhet6 fix tekercs van bekapcsolva, akkor alsé végallasban erre
az 1. fix tekercsre ad kikapcsolasi parancsot a készilék a BOut_004 (L1 fix ki) kontaktusan
keresztul. A kikapcsolasi parancsokat is a bekapcsolasi parancsokhoz hasonléan a ,Fix tek.
vez. parancs” felhasznal6i késleltetési paraméterrel beallithaté id6 hosszan adja ki a
készulék. A kikapcsolasi folyamat is a hasonl6 a bekapcsoladshoz: az alsé végallas elérésekor
a funkcié felfliggeszti a szabalyozast, és ezt a felfliggesztett allapotot akkor szlinteti meg, és
akkor indit Uj mérést, ha megérkezik a kint éllasjelzés a kikapcsolando fix tekercsrél. Ha mar
nem tud tovabbi fix tekercset kikapcsolni, vagy a kikapcsolds nem volt sikeres, akkor
felfliggesztett allapotban marad, és 10 percenként indit mérést, amig fel parancsot nem kell
adnia.

2 A reteszelés nyugtazasa ebben az esetben akkor lehetséges, ha az Uo az emlitett
paraméterrel bedllitott értéknek 80-100%-a kdzé visszaesik. Ha 80% ala esik, akkor a retesz
6nmagatdl feloldadik.
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Kapcsolédé paraméterek:

Felsorolt tipusd paraméter

. . - . . Alap-
Paraméter neve Elnevezés Valasztasi lehetéség értelmezés
Vezérelend® fix tekercsek szama (felhasznaloi paraméterek kozt!):

FixtekVez_EPar Fix tek. Ki, L1, L1 és L2 Ki
- - vezérlés
35. tablazat Fix tekercs vezérlés felsorolt tipusi paramétere
Késleltetési tipusu paraméter
Alap-

Paraméter neve | Elnevezés Egység | Min | Max Lépés | . .
értelmezes

Fix tekercsre adott parancsok hossza (felhasznalGi paraméterek kozt!):

ILFixPulse TPar_ | Fix tek. vez. parancs | ms | 100 [ 10000 |1 | 2000

36. tblazat Fix tekercs vezérlés késleltetési paramétere

5.1.4 Szabalyozas utani nagy Uo kezelése

Ha szabalyozas utan a zérussorrendl fesziltség nagyobb, mint az ,Uo > szab. utan”
paraméterrel beallithato érték, a készulék a Petersen-tekercset a ,Kézi beallitds” paraméterrel
megadhato pozicidba fogja vezérelni, és az automatikus szabalyozas bénul.

5.1.5 Kulonleges Gizemallapotban valo viselkedés

Az olyan alallomasokban, ahol féldzarlatvédelemként admittancia elv(i védelmet alkalmaznak,
a DRL készllék is részt vesz a kildnleges lizemallapotra val6 elékésziletben.

A kilénleges lizemallapotra valé igényrél a DRL konfiguraciéval a Bin_MO08 (KUA igény)
bemenetén értesill, melyen a transzformator DTRV védelme jelez neki. A DRL funkcié ezutan
a KUA-ban résztvevé leagazas admittanciavédelemének szamara a leagazas
admittancigjanak megméréséhez megfeleld mértékii zérussorrendl fesziltséget alakit ki a
Petersen-tekercs hangolasaval ill. szikség esetén araminjektélassal, ha ez a feszultség nem
elegend6en nagy. Abban az esetben, ha a DRL semmi médon sem tudott megfelel6 mértéki
zérussorrend(l fesziiltséget el6allitani a halézaton, a DRL funkci6 tiltott allapotba keril (Id. az
5.1.2 fejezetet!), és a ,KUA nem lehetséges” dllapot az on-line adatok (User defined objects
részben) és az események kozt egyarant megjelenik.

Ha a megfeleld6 mértékli zérussorrendl fesziiltség kialakitasa a héaldzaton sikeresen
megtortént, a készilék BOut R04 (Adm. segédtek. Be) kimenetén 1 masodperc hosszan
bekapcsolasi parancsot ad az admittanciatekercsnek. Ha a parancs ellenére a segédtekercs
allasjelzése alapjan nem megy be 500ms-on beliil, akkor a késziilék ,KUA nem lehetséges”
jelzést ad, és leallitia a kuldnleges tUzemallapot kialakitasdnak folyamatat. Ha viszont a
segédtekercs bekapcsolédott, a DRL funkcié a segédtekercs bekapcsold parancs kiadasahoz
képest 30 masodperc mulva elhangolja a Petersen-tekercset 20A-el a rezonanciaponttol
felfele vagy lefele, az aktualis haranggérbétél fuggben, és amikor ez kész, a
DRL_KUAactive_Grl_ (KUA méd) kimenetén jelzi, hogy a KUA el6készitése készen &ll. Ez a
kimenet a felhasznal6é szamara egyéni igény szerint felhasznalhato.

Foldzarlat esetén az admittanciavédelmek mérése miatt az admittanciatekercsnek kikapcsolt
allapotba kell legyen. Ezért az admittanciatekercs szamara adott 1 masodperces
bekapcsolasi parancsot megszakitia a készilék, ha a zérussorrendld feszlltség az
LAdm.segédtek. vezérlés” funkcidblokk ,Megszolalasi fesziliség” paraméterével
meghatarozott érték felé emelkedik. llyenkor a KUA elékészitése ledll, és csak akkor indithatd
Ujra, ha a zérussorrend( feszlltség a beallitott értékhez képest az ejtéviszonnyal (5%) kisebb
értékre esik, valamint ha a BIn_M08 (KUA allapot < DTRV) bemenete is visszaesett.

FIGYELEM: Bar ez a funkcié a foldzarlatot hivatott jelezni, de a zérussorrend( feszlltség az
admittanciatekercs bekapcsolt allapotaban kisebb, mint kikapcsolt allapotdban, ezért a
.Megszolalasi feszlltség” paramétert nem lehet ugyanakkorara éllitani, mint a ,Foldzarlat
jelzés” funkciéblokk ugyanilyen nevii paraméterét. Célszerli viszont ugyanakkorara allitani,
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mint a DTRV konfiguracié ,3Uo ejtési fesz.” funkcidblokk fesziiltség paraméterét, aminek
javasolt bedllitAsa a foldzarlati Uo 60%-a. Ez a funkcié is ugyanis éppen az
admittanciatekercs bekapcsolasa miatti Uo-csékkenés esetén akadalyozza meg a tekercs
sziikségtelen Ujbdli bekapcsolasait a DTRV-ben azaltal, hogy ha egyszer a tekercset a DTRV
késziilék bekapcsolta, azutan csak akkor kapcsolja be Ujra, ha az Uo a megszélalasi érték
60% ala csokken és Ujra a megszolalasi fesziiltség felé emelkedik.

5.1.6 Automatikus hangolas hiszterézise

A DRL funkci6 a mérési eljards végén osszehasonlitia a meghatarozott “idedlis tekercs
aramot” az aktualis tekercs pozicidnak megfeleld arammal. Ha az eltérés egy bizonyos
tartomanyon belll van, akkor nem torténik tekercs hangolas. Ez a tartomany £2% vagy +n A,
amelyik nagyobb, ahol n=1..4, kérésre atkonfiguralhat6 érték. Az ELMU-EMASZ specifikus
konfiguraciéban ez az érték 1A.

5.1.7 Szekunder kori hiba jelzése

A készulék a BOut_0O11 (Szek.kori hiba) kontaktuséan jelzi a szekunder kori hibat, amelynek a
kovetkezd eseményeket foglalja magaban:

e Injektor hiba (DRL_InjFail_Grl_ (Injektalas hiba) kimenet aktiv allapota),

e Potenciométer hiba (DRL_PotMeterFail_Grl (Potméter hiba kimenet aktiv allapota)),

e Potenciométer vezeték szakadt,

5.1.8 Sikeres és sikertelen ivoltas megkulonboztetése

A sikeres és sikertelen ivoltasokat egy négy csatornds altaldnos szamlalé szamlalja (Id. az
1.3.8). Sikeresnek akkor mindsit a készlilék egy ivoltast, ha a Zérussorrendi
fesziltségemelkedési funkcio indult jele a ,Sikeres ivoltas” felhasznaldi késleltetési paraméter
altal beallithatd idén belll elejt. Ha az indult jel hosszabb ennél a beallitott értéknél, a
sikertelen ivoltasok szama fog egyel megnéni.

Kapcsolédé késleltetési paraméter:

Késleltetési paraméter

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés | |, Alap- .
értelmezeés

A sikeresnek minésitett ivoltdsnak az Uo fennallasara vonatkozo id6korlatja

Sikereslvoltas_ TPar_ | Sikeres ivoltas | ms |10 [60000 |1 | 1000

37. tablazat 4 ,, Sikeres ivoltds” késleltetés paraméter

5.1.9 Induktiv tobbletes és induktiv hianyos szabalyozas
megkulonboztetése

A készilék a sikeres és sikertelen szabalyozdsokhoz hasonléan az induktiv tébbletes és
induktiv hianyos szabdlyozasokat is szamlalja. Ezek koézt a koOvetkezd modon tesz
kulonbséget: ha egy szabélyozasi ciklus végén alsé végéllasba keriil a Petersen-tekercs, azt
induktiv tébbletes, mig ha fels§ végallasba keril, azt induktiv hianyos szabalyozasnak
mindsiti — fiiggetlenil attdl, hogy utana ki- vagy bekapcsol-e fix tekercset, vagy sem.
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