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DRL tzembehelyezési segédlet

1 Bevezetés

Ez a segédlet az EuroProt+ DRL tipusi Petersen-tekercs szabalyoz6 automatika
Uzembehelyezéséhez irja el6 az elvégzendd vizsgalatokat. A segédletben emlitett
paraméterek a 1589-es verzi6ju RDSP és a Version 1.1 azonositéju DRL.epc konfiguraciés
fajl szerintiek.

A 2.-6. fejezetek méréseit érdemes kikapcsolt transzformator mellett végezni, mig a 7. fejezet
méréseihez mar szilkséges a transzformator bekapcsolasa.

2 A Petersen-tekercs ellenallasa és arama kozti
karakterisztika felvétele

A Petersen-tekercs ellendllasa és d&rama kozti nem-lineéris kapcsolatot a DRL funkciéban egy
tiz téréspontos kozelit6 karakterisztikaként lehet megadni a kévetkezé Osszetartozo
paraméter parokkal:

Potméter ellenallas — alsé végallas Petersen aram — als6 végallas
Potméter ellenallas — fels6 végallas Petersen aram — felsé végallas
R p1...R p8 | p1...1 p8

A Petersen-tekercs gyari dokumentaciéban ez a karakterisztika adott, sokszor
Uzembehelyezéskor mégsem all rendelkezésre, igy kimérendd.

A méréshez 230V-al gerjesszik a Petersen-tekercset, és mérjik az ennek hataséara rajta
atfolyo aramot, mik6zben véltoztatjuk a vasmag légrést.

A mérést a Petersen-tekercs vasmagjanak alsé végallasabdl célszerli kezdeni. Ennél az
allasnal kell megfigyelni a DRL funkcié on-line adatai kd6zott a ,Potméter ellenallast”, leolvasni
a tekercsen folyd aram értékét, utdbbi értéket megszorozni Un_Petersen/230V-al, és ezt az
értékpart beirni az als6 végallashoz tartozé paraméterparba. Ezutdn még kilenc értékpart
vegyunk fel a vasmag egyenletes mozgatasaval ugy, hogy az utolsé allas a felsé végallas
legyen.

Megjegyzések

e Ha a karakterisztika adott, de 10-nél kevesebb ponttal (10-n adott), akkor vagy az
R_pl — I_pl utani n db paraméterpar értéke egyezzen meg az R_pl — |_pl
paraméterparéval, vagy pedig az R_p8 — |_p8 el6tti n db paraméterpar értéke
egyezzen meg az R_p8 — |_p8 paraméterparéval.

e Ha a karakterisztika adott volt, és eszerint allitottuk be a paramétereket, ellenérizziik
also és fels6 végallasban a készilék altal mért ellenallas és fokoztat allas aramérték
értékparokat, és sziikség esetén modositsunk a beallitason!

e Ha a karakterisztika mar ismert, akkor beallithatjuk az ,Rmin figyelmeztetés” és az
,Rmax figyelmeztetés” paramétereket is. Az ,Rmin figyelmeztetés” paramétert kb.
15%-al az alsé végallasban mérhetd potméter ellenallas ala, az ,Rmax
figyelmeztetés” paramétert pedig kb. 15%-al a fels§ végallasban mérhetd potméter
ellenallas folé.
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3 A teljesitménytekercs feszlltségének mérése a
Petersen-tekercs vegallasaiban

A teljesitménytekercs névleges fesziltsége a Petersen-tekercs végallasai kozt linearisan
valtozik, igy ezt névleges fesziltséget elegendé megadni a funkcioé szamara a két
végallasban. A megfelelé paraméterek:

Un_telj.tek. alsé
Un_telj.tek. felsd

Ezek a paraméterek a Petersen-tekercs gyari adatai kozt altalaban szerepelnek, de ha
mégsem, kimérendbéek. A mérést az el6z8 ponthoz hasonléan a Petersen-tekercs 230V-al
torténd gerjesztésével, és a teljesitménytekercs kapcsain a fesziiltség mérésével lehet
elvégezni, a Petersen-tekercs két végallasaban. Ezeket a mért fesziiltségeket természetesen
fel kell szorozni Un_Petersen/230V-al.

4 A tulfutas ellenorzése

A vasmagot mozgaté motor tehetetlenséggel bir, ami a szabalyozas pontossagat rontja. Ez a
tehetetlenség azonban kimérhetd, és a , Tulfutas” paraméterrel kompenzalhato.

1. A méréshez els6ként allitsunk be a ,Kézi beallitas” paraméternek egy olyan értéket,
ami a Petersen-tekercs karakterisztikajanak egy elére megadott/mért pontja, és az
aktualis fokozat allastdl jelentésen kuldonbdzik. A ,Tulfutds” paraméter értéke
egyenldre legyen 0!

2. A ,Kézi bedllitas” inditas paranccsal inditsuk el a vasmagot ebbe az elére bedllitott
allasba!

3. Az atallas utan olvassuk le a funkcié on-line értékei k6zott a ,Fokozat allas” értékét,
és hasonlitsuk dssze az elére beallitott értékkel!

4. Végezziink el egy ellenkezd iranyu vezérlést is hasonld moédon, és nézzilkk meg ekkor
is a ,Fokozat allas” on-line érték és a ,Kézi beallitas” paraméterrel beallitott érték
kozti kilénbséget!

5. Vonjunk atlagot a két kilénbdzb irdnybdl végrehajtott vezérlésekkor tapasztalt
kuldnbségek abszolut értékébdl, és allitsuk be ezt a ,Tulfutas” paraméternek!

5 ,,Max. parancshossz” mérése

A vasmagot mozgaté motor meghibasodasara utal, és igy a funkcié bénulasahoz vezet, ha
egy szabdlyozas soran a vasmag tdl hosszl ideig nem érte el a kivant fokozatot vagy az
egyik végallast. Ezt az id6korlatot a ,Max. parancshossz’ paraméterrel lehet beallitani. A
megfelel6 beallitashoz:
6. kezdetben allitsuk a ,Max. parancshossz” paraméternek a lehet6 legnagyobb értéket!
7. Kézi parancsadassal vezéreljik a Petersen-tekercset az egyik végallasba (,Kézi
bedllitas” paraméter-> egyik végéllas aramértéke, majd: ,Kézi beallitas” inditas
parancs kiadasa), ezutdn innen a masik végallasba, és mérjik a két végallas kozti
atallashoz szikséges idét.
8. Végezzink el egy Ujabb id6mérést a két végallas kdzti vezérléssel, de most ellenkezd
irdnybal
9. A ,Max. parancshossz” paraméter szdmara beallitand6 érték nagyobb kell legyen a
két mért id6é kozil a hosszabbiknal!

6 Az iranyitastechnikaval valo kapcsolat ellenérzése

Ellenérzendd, hogy a funkciora adhaté parancsok (Reteszelés, Kézi bedllitas inditasa, Mérés
inditds) az iranyitastechnikabdl is kiadhatdak-e, ill. hogy a készillék altal adott jelzések az
irdnyitastechnikaban is megjelennek-e. Ez utébbihoz érdemes hibajelenségeket is szimulalni,
amelyek tbbbsége azonban mar csak bekapcsolt transzformator mellett lehetségesek: pl. a
referenciafesziiltséget, az injektor transzformator fesziltségét elvenni, majd injektalni, stb.
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7 ,Eles” tesztek

Az el6z6 tesztek elvégzése, és az 6sszes paraméter beallitdsa utan vizsgaljuk meg a funkcié
miikodését bekapcsolt transzformator mellett!

1.

2.

3.

4.

Olyan allomasokban, ahol admittanciavédelmet alkalmaznak foldzarlatok
érzékelésére, a kildnleges Gzemallapot szamara biztositani kell, hogy injektéalaskor
legalabb az egyik iranyban 5V felé emelkedjen a zérussorrendl fesziltség.
Amennyiben ez nincs igy, az injektalé transzformator tapfesziltségét a segédiizem
masik fazisara kell kotni. Ezt egy kézi mérés inditassal kell ellenérizni.

Altalaban feltételezhetd, hogy a Petersen-tekercs maximélis arama nagyobb, mint a
kompenzaland6 halézat kapacitiv arama. Ezért az injektaldé kor és a mért Uo
feszilltség egymashoz képesti helyes polaritasanak ellenérzését ugy lehet elvégezni,
hogy a Petersen-tekercset beallitjuk a felsd végallas kozelébe. Ezutan kapcsoljuk be
a transzformatort, és varjuk, merre szabalyoz. Ha az injektalasos mérés utan
felszabalyoz6 parancsot ad a készilék, akkor vagy az Uo-mérés, vagy az injektald
kérben polaritdscserét kell végrehajtani. Széls6séges esetben azonban az is
eléfordulhat, hogy a Petersen-tekercs a fels§ végallasban sem képes a kivant
kompenzalast elérni, ill. az, hogy alsé alldsaban is tll van kompenzélva a hal6zat.
Amennyiben lehetséges, végezzik el az el6z6 vizsgalatot egy leagazas ki- és
bekapcsolasaval!

.Kézzel” hangoljuk el a Petersen-tekercset (,Kézi beadllitas” inditds parancs kiadasa),
élesitsiik a funkciét (parancsok-> Reteszelés sorban ,Engedélyezés” parancs), és
varjuk meg, mig a szabalyozé a Petersen-tekercset a kivant poziciéba szabalyozza!
Végezzik el ezt a vizsgalatot két iranybdl is! (Kuloénb6z6 ,Kézi beallitas” paraméter
értékekkel.)
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