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E7-DMV konfiguraciods leiras

1 Konfiguracios leiras
A Protecta Kft. EuroProt+ tipusu készlilékei hardver és szoftver felépitésiikben is modularis
készulékek. A hardver modulok konfiguralasa a kdvetelmények szerint torténik, majd a
védelmi és iranyitastechnikai funkcidkat a betoltott szoftver hatarozza meg. Ez a dokumentum
az E7-DMV gyari konfiguraciot ismerteti.

1.1 Alkalmazas

A DTIVA termékcsalad tagjai a kozépfesziltségl halézatok védelmi és iranyitastechnikai
feladatainak ellatasara készilnek. Az E7-DMV kifejezetten kozépfesziltségen elhelyezett
nagyteljesitmény({i motorok védelmi feladatainak ellatasara késziilnek.

1.1.1 Védelmi funkcidk

E7-DMV gyari konfiguraciét a kozépfesziltségen elhelyezett nagyteljesitményl motorok
védelmi feladatainak ellatasara lett kialakitva. A készilék méri a harom fazisaramot,
zérussorendl aramot, valamint a fazisfesziltségeket és a zérossorendi fesziltséget. Az
altalanosnak tekinthet6aram- és fesziltségalapu védelmi funkcidkon kivil a készllék
tartalmaz specialis motorvédelmi funkcidkat, melyek a motor hémasvédelmi funkcio,
nehézinditasu motor fellgyeleti funkcidi. A felhasznalé kérése alapjan opcionalisan
tartalmazhat differencial elv(i védelmi funkciot is.

Funkciék IEC ANSI E7-DMV
Terhelés csokkenés I< 37 X
Negativ sorrend( tularamvédelem 12> 46 X
Nehézinditasu motor felligyeleti funkcidja I>start 48 X
Motor tulterhelési védelem T> 49 X
I—!a!'omfaz,lsu fuggetlen késleltetési I> | >> 51D X
tuldaramvédelem

Z’efus son:rendu fuggetlen késleltetési lo>, lo>> 51ND X
tuldaramvédelem

Zérus sorrendd iranyitott tularamvédelem lo Dir > 67N X
Bekapcsolasi aramldkés blokkolas lop > 68 X
Fugg_etle;n kesleltetgs_u ] Us 59 X
feszultségemelkedési védelem

Fugqetlgn ke"sleltet’es'u ] U< 27 X
fesziltségcsokkenési védelem

Zgrus sorrendil fesziltségemelkedési Uo > 59N X
védelem

Aramvalté ellenérzés 60 X
Megszakito beragadasi védelem CBFP 50BF X
Motor/Generator differencial védelem 3ldL > 87G/M *op.

* opcionalis valaszthaté védelmi funkcid

1. tablazat Az E7-DMYV konfigurdcio védelmi funkcioi
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E7-DMV konfiguraciods leiras

A konfiguralt funkcidk szimbolikus rajza az alabbi abran lathato.
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1. abra Védelmi funkciok

1.1.2 Mérési funkciok

Mért értékek

E7-DMV

Aram (11, 12, 13, lo)

Fesziltség (U1, U2, U3, U12, U23,
Teljesitmény (P, Q, S, pf) és Energ
Megszakitd elhasznalddas figyelés
Mikodtetékori ellenbrzés

U31, Uo) és frekvencia
ia (E+, E-, Eq+, Eqg-)

X X X X X

2. tablazat Az E7-DMYV konfigurdcio mérési funkcioi
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E7-DMV konfiguraciods leiras

1.1.3 Hardver konfiguracié
A hardver ki- és bemenetei az alabbi tablazatban lathatok.

Hardver konfiguracio E7-DMV
Hardver kivitel Op.
Aram bemenetek szama 4
Fesziltség bemenetek szama 4
Digitalis bemenetek minimalis szama 12
Relékontaktusok minimalis szama 8
Gyorsmiikodtetési kontaktuok szama 2

3. tablazat Az E7-DMYV hardver konfiguracioja

Az E7-DMV konfiguracié kartyakiosztasai az alabbi abran lathatoak.

Slot: & | Slak: B [Slot: | Slot: 0| Slot: E | Slak: F [Slot: & | Slot: H | Slok: T Slot: 2
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2. abra Az E7-DMYV alap konfiguracio kartyakiosztasa 42TE esetén (hdtulnézet)

Slot: A | Slak: B [Slot:  |Slak: D [ Slok: E | Slot: F | Slot: G | Slok: H | Slot: T [ Slak: 3| Slok: K | Slot: L | Slot: M| Slak: W (Slok: O | Slok: P (Slot: R Slok: S | Slot: T |Slok: U | Slat:
PSTR+ o2+ R&+ WT+ CT+ CPL+
2101 2201 JaLu] 2211 2151 1201
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3. dbra Az E7-DMYV alap konfigurdcio kartyakiosztasa 84TE esetén (hdatulnézet)
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Slot: & | Slak: B | Slot: | Slot: 0 Slok: E | Slak: F (Slot: G| Slot: H| Slot: T | Slat:
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4. abra Az E7-DMYV alap konfigurdcio kartyakiosztasa 84TE esetén opcionalisan
vdlaszthato differencidalvédelmi funkcioval (hatulnézet)

Slot: & | Slak: B [Slot:  |Slot: D | Slot: E | Slak: F | Slot: G [Slok: H | Slot: T Slok: 3 [ Slak: K | Slot: L [Slak: M (Slok: M| Slak: O Slot: P (Slot: R Slot: S [ Slot: T | Slak: U | Slak: v
PSTR+ o2+ [ YT+ | CT+ | T+ L+
2101 2201 Juli) 2211 | 5151 | 513 1201
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5. abra Az E7-DMV alap konfiguracio kartyakiosztasa 84TE esetén opcionalisan
valaszthato differencialvédelmi funkcioval (hdtulnézet)
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E7-DMV konfiguraciods leiras

1.1.4 Az alkalmazott hardver modulok

A készilék és a modulok miszaki specifikacidinak leirdsa a “Hardver leiras” cimi
dokumentumban talalhaté meg.

Modul azonosité Magyarazat

PSTP+ 2101 Tapegység kétcsatornas kioldé modullal
012+ 2201 Digitalis bemenet

R8+ 00 Jelzbrelé

VT+ 2211 Analdg feszlltségmenet

CT+ 5151 Analég arambemenet

CPU+ 1201 Kdzponti egység és kommunikaciés modul

4. tablazat Az E7-DMYV konfigudrcioban alkalmazott hardver modulok
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1.2 A késziulék els6 bekapcsolasa

Az EuroProt+ késziilékek hasznalataval kapcsolatos alapveté informéacidkat az “EuroProt+
termékcsalad késziilékeinek gyors indité segédlete” cimi dokumentum tartalmazza.

6. abra A 42TE méretii késziilék

7. abra A 84TFE meéretii kesziilek
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E7-DMV konfiguraciods leiras

1.3 Szoftver konfiguracioé

1.3.1 Védelmi funkcidk

A megvaldsitott védelmi funkciokat a kovetkez6 tablazat tartalmazza. A funkciéblokkok
részletes leirasai kulén dokumentumokban talalhaték. Az aldbbi tablazat ezekre is hivatkozik.

Name Title Dokumentum
. i Haromfazisu fiiggetlen késleltetésii
TOCS1D 3F fuggetlenkesl. | )i ramvédelem funkcioblokk leirds
- i Zérus sorrendii fiiggetlen késleltetésii
TOCSTND 3lotlaramvedelem | 0,4 mvédelem funkcioblokk leirés
TOCE7N Irany. 3lo Iranyitott késleltetett zérus sorrendii
tularamvéd. tularamvédelem funkcioblokk leiras
DIFF87L Szakaszvédelem Szakaszvédelem funkcioblokk leiras
C Bekapcsolasi aramlékés blokkolas
INRG8 Bekapcsolas érz. funkcioblokk leirds
Fesziiltsé Fiiggetlen késleltetésii
TOV59 néveke dégsJ fesziiltségemelkedési védelem
funkcioblokk leiras
L Fiiggetlen késleltetésii
TUV27 Ese;flfgrfgg fesziiltségcsékkenési védelem
funkcioblokk leiras
Zérus sorrendii fiiggetlen késleltetésii
TOV59N 3Uo fesz. ndvekedés | fesziiltségemelkedési védelem
funkcioblokk leiras
CTSuperV Aram aszimmetria ;I:l':’a}a’rgvaltokon ellenérzés funkcioblokk
BRF50 Megszakité Megszakité beragadds védelem
beragadas funkcidblokk leiras
TOC46 l\!elg.sorr.l Negativ sorrendii tularamvédelm ifunkcio
tularamvéd.
TTR49M Motor tulterhelésvéd. | Motor hé6masvédelmi funkcié
TOC48 Ne"hezmdltasu motor Nehézinditasu motor feliigyeleti funkcidja
felugyelet
*DIF87M Motor diff. védelem

* opcionalis valaszthato védelmi funkcio

5. tablazat A megvalositott védelmi funkciok
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E7-DMV konfiguraciods leiras

1.3.1.1 Haromfazisu fliggetlen késleltetésii talaramvédelem (TOC51D)

Ez a haromfazisu tdlaramvédelmi funkci6 a harom fazisaram Fourier 6sszetevdinek
alapharmonikusa effektiv értékét feldolgozva fiiggetlen késleltetésl karakterisztikakat valdsit
meg.

A funkcié a fazisaramok Fourier alapharmonikusa alapjan megszdlal, ha az aram a beallitott
paraméter értékét tullépi, és inditja a késleltetést. A késleltetés paraméterrel beallithato.

A flggetlen késletetésii tularamvédelmi funkcié binaris kimend statusjelei a fazisonkénti
megszolalasok és a kioldasok, valamint a funkcié altalanos megszdlalasi, és kioldd jele.

A funkcid rendelkezik egy felsorolt tipust parameterrel, amely segitségével élesiteni és
bénitani lehet.

A tularamvédelmi funkcidonak van egy bindris bemeneti jele, amely a funkcié bénitasara
szolgal. A bénitas feltételét a felhasznald a grafikus egyenletszerkeszt6é segitségével
hatarozza meg.

Miiszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
A karakterisztika pontossaga Flggetlen késleltetés <2%
Ejtéviszony 0.95

+5% or £15 ms,

Késletetés pontossaga amelyik a nagyobb

Ejtési id6 16 —25ms

6. tablazat A haromfazisu fiiggetlen késleltetésii tularamvédelem miiszaki adatai

Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehetdség . Alap- .
értelmezés
Paraméter az élesitésre
TOC51D_Oper EPar_ | Uzemmoéd | Kikapcsolva, Bekapcsolva | Bekapcsolva
7. tablazat A haromfazisu fiiggetlen késleltetésii tularamvédelem felsorolt tipusu
paramétere
Egész szamu paraméter
. . . . - Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés értelmezés
Megszélalasi aram paraméterer
TOC51D_StCurr_IPar_ | Megszélalasi dram | % |20 [3000 |1 | 200
8. tablazat A haromfazisu fiiggetlen késleltetésii tularamvédelem egész szamui
paramétere
Késleltetés paramétere
. . . . s Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés értelmezés
Flggetlen késleltetés
TOC51D_Del_TPar_ | Késleltetés |msec [0  [60000 |1 | 100
9. tablazat A haromfazisu fiiggetlen késleltetésii tularamvédelem késleltetés
paramétere
Logikai paraméter
Parameter name | Elnevezés | Default
Csak az inditd jel élesitése:
TOC51D_StOnly BPar | Csak indité jel | HAMIS

10. tablazat A haromfazisu fiiggetlen késleltetésii tularamvédelem logikai paramétere
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E7-DMV konfiguraciods leiras

1.3.1.2 Zérus sorrendii fliggetlen késleltetési tularamvédelem (TOC51ND)

Ez a zérus sorrendi tularamvédelmi funkcié a nullponti vagy a zérus sorrend aram (IN=3lo)
Fourier 0sszetev6inek alapharmonikusa effektiv értékét feldolgozva fliggetlen késleltetési
karakterisztikakat valosit meg.

A funkcié a zérus sorrend(i aram Fourier alapharmonikusa alapjan megszolal, ha az aram a
bedllitott paraméter értékét tullépi, és inditia a késleltetést. A késleltetés paraméterrel
beallithato.

A fuggetlen késleltetést tularamvédelmi funkcié binaris kimend statusjelei a funkcié altalanos
megszolalasi, és kioldd jele.

A funkcid rendelkezik egy felsorolt tipust paraméterrel, amely segitségével élesiteni és
bénitani lehet.

A tularamvédelmi funkcidonak van egy bindris bemeneti jele, amely a funkcié bénitasara
szolgal. A bénitas feltételét a felhasznald a grafikus egyenletszerkeszt6é segitségével
hatarozza meg.

Miiszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
A karakterisztika pontossaga Flggetlen késleltetés <2%
Ejtéviszony 0.95

5% vagy £15 ms,

Késleltetés pontossaga amelyik a nagyobb

Ejtési id6 16 —25ms

11. tablazat A zérus sorrendii fiiggetlen késleltetésii tularamvédelem miiszaki adatai

Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehetdség . Alap- .
értelmezés
Paraméter az élesitésre
TOC51ND_Oper EPar_ | Uzemmod | Kikapcsolva, Bekapcsolva | Bekapcsolva
12. tablazat A zérus sorrendii fiiggetlen késleltetésii tularamvédelem felsorolt tipusu
paramétere
Egész szamu paraméter
. . . . L. Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés é rtelmzzés
Megszélalasi aram parameétere:
TOC51ND_StCurr_IPar_ | Megszélalasi aram | % [20 [1500 |1 | 200
13. tablazat A zérus sorrendii fiiggetlen késleltetésii tularamvédelem egész szamu
paramétere
Késleltetés paramétere
. . . . " Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés é rtelmzzés
Flggetlen késleltetés:
TOC51ND_Delay TPar_ | Késleltetés | ms |0 [60000 |1 | 100
14. tablazat A zérus sorrendii fliggetlen keésleltetésii tularamvédelem késleltetés
paramétere
Logikai paraméter
Paraméter neve Elnevezés , Alap-
értelmezés
Csak az indito jel élesitése:
TOC51ND_StOnly BPar | Csak inditd jel | HAMIS
15. tablazat A zérus sorrendii fiiggetlen késleltetésii tularamvédelem logikai
paramétere
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E7-DMV konfiguraciods leiras

1.3.1.3 Iranyitott késleltetett zérus sorrendii tilaramvédelem (TOC67N)

A iranyitott késleltetett zérus sorrendi tularamvédelmi funkcié f6 alkalmazasi terillete a

foldzarlatvédelem.

A funkcié bemenetei a zérus sorrendli aram (IN=3lo) és a zérus sorrendl fesziiltség
(UN=3Uo) alapharmonikus Fourier 6sszetevéjének effektiv értéke.

A

jlm

Az iranyitds modulja IGAZ jelt hoz létre,
ha az UN=3Uo =zérus sorrendi
fesziltség és az IN=3lo zérus sorrendi
aram értéke a helyes iranyérzékeléshez
sziukséges hatarok folott van, és a
vektorok kozotti  szogdifferencia  a
bedllitott tartomanyban van. A doéntés
élesiti  a  tularamvédelmi  funkcid
megszolalasat és kioldasat. Ennek az
iranyitas nélkali tuldramvédelmi
funkcionak (TOC51N) leirdsa kuldn
dokumentumban talalhaté.

Az irdnyitas modulja szamolja ki a zérus
sorrend(i feszlltség és a zérus sorrendi
aram kozotti szoget. A referencia-jel a
zérus sorrendl fesziltség (lasd azt
abrat).

Az iranyitas modul kimenete IGAZ jelet ad, ha a zérus sorrendi fesziltség és a zérus
sorrend(i aram koOzotti sz6g a paraméterek altal megszabott tartomanyban van, vagy
paraméterrel iranyitas nélkuli izemmaod van beallitva (Iranyitas = Iranyitas nélkal).

Az RCA szbge a magyar gyakorlatban ismert iranyrelé belsé szdgnek felel meg, azaz

¥ = RCA.
Miiszaki adatok
Funkcié Erték Pontossag
Mikodési pontossag <2%
o,
Késleltetés pontossaga zgq/él;liakgg :;gsyrgbsb
Pontossag a minimum
idétartomanyban 35 ms
Ejtéviszony 0,95
Ejtési id6 kb. 50 ms 35 ms
Tranziens tulnyulas 2%
Megszélalasi id6 25...30 ms
lo<0.11In <%10°
Szogmérés pontossaga 01In<lo £041In <#5°
0.4In<lo <+2°
Sz0g hiszterézis
El6re és Hatra 10°
Egyéb beallitasnal 5°

16. tablazat Az iranyitott késleltetett zérus sorrendii tuldaramvédelem miiszaki adatai

E7-DMV_konfig_V1.0.doc

13/59




E7-DMV konfiguraciods leiras

Paraméterek
Felsorolt tipusi paraméterek
Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehetdség . Alap- .
értelmezés
A funkcio iranyitasa
Iranyitas nélkul, Elére, Hatra, El6re-
. e cos(fi), Hatra-cos(fi), El6re-sin(fi), "
TOC67N_Dir_EPar_ | Iranyitas Hétﬁazsin(fi), EI6r(e-)sin(fi+45), |(4a')tra- Elére
sin(fi+45),
Paraméter a TOC51N modul karakterisztikdjanak kivalasztasara:
Kikapcsolva, Fuggetlen késleltetés,
IEC Inv, IEC Verylnv, IEC Extinv, IEC
- . Longlnv, ANSI Inv, ANSI ModInv, Flggetlen
TOC67N_Oper_EPar_ | Uzemmod Ang| Verylnv, ANSI Extinv, ANSI késﬁgltetés
Longlnv, ANSI LongVerylnv, ANSI
LongExtinv

17. tablazat Az iranyitott késleltetett zérus sorrendii tularamvédelem felsorolt tipusu

paraméterei

Az , Irdnyitas” felsorolt tipusi paraméter révid magyarézata

Kivalasztott iranyitas

Magyarazat

Iranyitas nélkdl

A TOC51N iranyitas nélkil mikodik

El6re

Az RCA (Iranysz6g) és a ROA (Nyitasi szdg) beallitasa igény szerint,
lasd az abrat,

Hatra

RCAtényleges=RCAbeallitott+180°, ROA (Nyitasi sz6g) beallitasa igény
szerint

El6re-cos(fi)

RCA=0° fix, ROA=85° fix, az RCA (Iranyszdg) és a ROA (Nyitasi sz6g)
beallitasa érdektelen

Hatra-cos(fi)

RCA=180° fix, ROA=85° fix, az RCA (Iranyszog) és a ROA (Nyitasi
sz6g) beadllitasa érdektelen

El6re-sin(fi)

RCA=90° fix, ROA=85° fix, az RCA (lranyszdg) és a ROA (Nyitasi sz6g)
beallitasa érdektelen

Hatra-sin(fi)

RCA=-90° fix, ROA=85° fix, az RCA (Iranyszog) és a ROA (Nyitasi
sz6g) beadllitasa érdektelen

El6re-sin(fi+45)

RCA=45° fix, ROA=85° fix, az RCA (lranyszdg) és a ROA (Nyitasi sz6g)
beallitasa érdektelen

Hatra-sin(fi+45)

RCA=-135° fix, ROA=85° fix, az RCA (Iranysz6g) és a ROA (Nyitasi
sz6g) beadllitasa érdektelen

18. tablazat Az iranyitott késleltetett zérus sorrendii tularamvédelem felsorolt tipusu

paramétereinek révid magyarazata

Egész tipusu paraméter

, . . . Ma i Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min x Lépés értelmezés
A 3Uo zérus sorrendli fesziiltség hatarértéke, amely alatt iranymérés nem lehetséges.

A fesziiltségvalté szekunder névleges értékének szazalékaban:

TOC67N_UoMin_IPar_ [ Min.3Uo fesziiltség | % [ 1 |10 [1 | 2
A 3lo zérus sorrendii aram hatarértéke, amely alatt iranymérés nem lehetséges.

Az aramvalté szekunder névleges értékének szazalékaban:

TOC67N_loMin_IPar_ [ Min.3lo &ram | % [ 1 |50 |1 | 5
Nyitasi sz6g (lasd az abrat):

TOC67N_ROA _IPar_ | Nyitasi szég | fok [30 [80 [1 | 60
Karakterisztika sz6ge (lasd az abrat):

TOC67N_RCA_[Par_ | Iranyszég | fok [-180 | 180 | 1 | 60
Megszdlaldsi aram (TOC51N modul):

TOC67N_StCurr_IPar__ [ Megszoélalasi aram | % |5 | 200 [ 1 | 50

19. tablazat Az iranyitott késleltetett zérus sorrendii tuldramvédelem egézs tipusu

paraméterei
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Lebeg6pontos paraméter

. . . . . Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min Max | Lépés értelmezés
A fligg6 karakterisztikak idészorzoja (TOC51N modul):

TOC67N_Multip FPar_ [ Id6szorzo [s [005 [999 [001 [1.0

20. tablazat Az iranyitott késleltetett zérus sorrendii tularamvédelem lebegdpontos

paramétere
Késleltetés paraméterei
. . . . - Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés értelmezés
A fligg6 karakterisztikak legkisebb késleltetése (TOC51N modul):
TOC67N_MinDel_TPar_ | Min késleltetés | ms [ 50 [60000 |1 [ 100
Flggetlen késleltetés (TOC51N modul):
TOC67N_DefDel_TPar_ | | ddgetlen ms 0 | 60000 |1 100
késleltetés
A fligg6 karakterisztikak ejtési késleltetése (TOC51N modul):
TOC67N_Reset TPar_ | Ejtési késleltetés | ms [0 [60000 |1 [ 100

21. tablazat Az iranyitott késleltetett zérus sorrendii tularamvédelem késleltetés

paraméterei
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1.3.1.4 Szakaszvédelem (DIFF87L)

A szakaszvédelmi funkcid két végpontu tavvezetékek alapvédelmet tudjak ellatni. Ez a
szakaszvédelmi verzio vektorforgatasra nem képes, igy a tavvezetékkel egy védelmi zénaban
Iévé transzformatort nem tud szolgaini.

A funkci6 mikodése szinkronozott Fourier alapharmonikusok két végpont kozotti
Osszehasonlitasan alapul.

A két oldal készuléke mintavételezi a fazisaramokat, és kiszamitja a Fourier alapharmonikus
OsszetevOket. Ezeket a kommunikacidos csatornan keresztiil szinkronozva kicseréli. A
védelem karakterisztikaja két toréspontu fékezett karakterisztika. Jarulékosan nem fékezett
tularamvédelmi fokozatot is alkalmaz a funkcio, amely a szamitott differencialaramon alapul.
Az EuroProt+ készilékek optikai kabeleken keresztil kommunikalnak. A védelmek
Osszekottetésére altalaban monomodusu kébelek sziikségesek, azonban 2 km-nél révidebb
tavolsag esetén multi-mddusu kabel is megfeleld lehet. A szakaszvédelmi funkcidt 120 km-ig
lehet alkalmazni. Az optikai kabeles csatorna csillapitasa adja a hatarolast: a hibas mikddést
elkerulésére legfeljebb 30 dB csillapitast lehet megengedni.

Az alkalmazott hardver-modul mindkét oldalon az EuroProt+ készilék CPU modulja. A
készulékeket a “process bus” koti 6ssze.

A szakaszvédelmi funkcié helyes mikodése érdekében a ,process bus” paramétereit be kell
allitani. Ezeket a paramétereket a rendszer bedllitasainal lehet megtalalni, ha a tavoli
felhasznaldi felilet a készulékkel kommunikal. A lenti abra megmutatja a ,process bus”
bedllitasainak nyitott oldalat. Mindkét oldali készilékre egyforman kell kivalasztani a
paramétereket, ahogy az abra mutatja.

[-]1 Process bus settings

Process bus mode Two party j
YLAN ID 1 [0 - 4095/ 1)
WLAMN priority 0 [o-741)
M.cast MAC address 1 (0-85535/1)
A
Idiff

Fékezés nélkuli fokozat

Masodik ferde szakasz

Els6 ferde szakasz

Alapérzékenység-

» |bias
Els6 ferde szakasz
Ibias hatara

8. abra Differencial-karakterisztika
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Miiszaki adatok
Funkcié Erték Pontossag
két téréspontu és
fékezett dontés

MUkoddési karakterisztika

Ejtéviszony 0,9

Karakterisztika pontossaga <2%
Mikodési idd tipikusan <25 ms

Ejtési id6 tipikusan <50 ms

22. tablazat A szakaszvedelem miiszaki adatai

Mért és megjelenitett értékek

Mért érték Egység Magyarazat
| Diff L1 p.u. Differencialaram L1 fazisban
| Diff L2 p.u. Differencialaram L2 fazisban
| Diff L3 p.u. Differencialaram L3 fazisban
| Bias p.u. Fékezb aram

Megjegyzés: A mért bemeneti fazisaramok kiértékelt alapharmonikus értékei segitenek a
szakaszvédelmi funkcié lizembe helyezésénél. Az egységszamitas alapmennyisége (p.u.) az
arambemenetek névleges arama.

23. tablazat A szakaszvédelem mért és megjelenitett értékei

Paraméterek

Felsorolt tipusi paraméterek

Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehetéség . Alap- .
értelmezés

Paraméter a szakaszvédelmi funkcié bekapcsolasara:

DIFF87L Oper EPar_ | Uzemmdd | Kikapcsolva, Bekapcsolva | Kikapcsolva

24. tablazat A szakaszvédelem felsorolt tipusu paraméterei

Egész tipusu paraméterek

. . . . - Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés értelmezés
A nemlinearis karakterisztika paraméterei:

Alapérzékenység:

DIFF87L_f1_IPar_ | Alapérzékenység | %* |10 [50 [1 [ 30

A karakterisztika masodik szakaszanak (els6 ferde szakaszanak) meredeksége:

DIFF87L_f21_IPar_ | -SZakasz, %%+ 10 |50 |1 30
meredekség

A karakterisztika harmadik szakaszanak (masodik ferde szakaszanak) meredeksége:

DIFF87L_f2_IPar_ 2.szakasz, % 50 | 100 |1 70
meredekség

Mésodik szakasz vége::

DIFF87L_f2Brk_IPar_ | |-SZakasz %* 100 | 400 |1 200
max.fék.aram

Fékezés nélkuli nagydramu megszdlalas:

DIFF87L_HS_IPar_ | Nagyaramu % 500 | 1500 | 1 800
megszodlalas

* % az attétel-kiegyenlitett aramra viszonyitva
** 9% az attétel-kiegyenlitett dramra viszonyitva

25. tablazat A szakaszvédelem egész tipusiu paraméterei
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Lebeg6pontos paraméterek

. . . . i Alap-
Paraméter neve Elnevezés | Egység | Min | Max | Lépés értelmezés
. . Helyi
DIFF87L_ Helyilllesztés_FPar_ | . ) - 0.10 | 2.00 | 0.01 1.00
illesztés
DIFF87L_ Tavolilllesztés_FPar | 1&voll ; 0.10 | 200 | 0.01 | 1.00
illesztés

26. tablazat A szakaszvédelem lebegdpontos paraméterei

Késleltetés paraméterei
A szakaszvédelmi funkcionak nincsenek késleltetési paraméterei.
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1.3.1.5 Fiiggetlen késleltetésii fesziiltségemelkedési védelem (TOV59)

A fliggetlen késleltetési fesziiltségemelkedési védelmi funkcié harom fesziltséget érzékel. A
jellemz& mennyiség mért értéke a fazisfesziltségek alapharmonikus Fourier-6sszetevéinek
effektiv értéke.

A Fourier-szamitas bemenetei a harom fazisfesziiltség mintavételezett értékei (UL1, UL2,
UL3), kimenetei pedig az analizalt feszlltségek alapharmonikus Fourier-6sszetevdi
(UL1Four, UL2Four, UL3Four). A Fourier-szamitas nem része a TOV59 funkciénak, hanem
az el6keészits fazishoz tartozik.

A funkcid fazisonként kilon képezi az ébresztés (megszolalas) jelét. Az altalanos
megszolalas jele akkor jelenik meg, ha a harom mért fesziiltség egyike a paraméterrel
megszabott érték folé emelkedik.

A funkcio csak akkor hoz létre kioldd jelet, ha a fuggetlen késleltetés letelik, és paraméter-
beallitas engedélyezi a kioldasi parancsot.

A fesziltségemekedési védelmi funkcid binaris bemeneti jele a funkcié bénitasara szolgal. A
bénitas feltételeit a felhasznalé szabja meg a grafikus egyenletszerkeszt6 segitségével.

Miiszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
Megszdlalasi pontossag <£05%
Reteszel§ fesziiltség <£15%
Ejtési id6
U< — Un 60 ms
U<—-0 50 ms
Késleltetés pontossaga <+20ms
Legkisebb miikddési id6 50 ms
27. tablazat A fiiggetlen késleltetésii fesziiltségemelkedési védelem miiszaki adatai
Paraméterek
Felsorolt tipusti paraméter
Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehetéség . Alap- .
értelmezés
A feszlltségemelkedési védelmi funkcié bekapcsolasa és kikapcsolasa:
TOV59 Oper EPar | Uzemmdd | Kikapcsolva, Bekapcsolva | Bekapcsolva
28. tablazat A fiiggetlen késleltetésti fesziiltségemelkedési vedelem felsorolt tipusu
paramétere
Egész tipusu paraméter
. . . . - Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés értelmezés
Feszilltségszint-beallitds. Ha a mért fesziiltség a beallitott érték felett van, a funkcié megszélal:
Megszélalasi o
TOV59_StVol_IPar_ g % 30 130 1 63
fesziiltség
29. tablazat A fiiggetlen késleltetésii fesziiltségemelkedési védelem egész tipusu
paramétere
Logikai paraméter
Paraméter neve | Elnevezés | Alap-értelmezés
Csak ébresztési jel beallitasa:
TOV59_StOnly BPar_ | Csak megszodlalas | FALSE

30. tablazat A fiiggetlen késleltetésii fesziiltségemelkedési védelem logikai paramétere

Késleltetés paramétere

. . . . L. Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min Max Lépés é rtelmzzés
A fesziltségemelkedési védelmi funkcio késleltetése:

TOV59 Delay TPar_ | Késleltetés | ms |0 | 60000 | 1 [ 100
31. tablazat A fiiggetlen késleltetésii fesziiltségemelkedési védelem késleltetés

paramétere
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1.3.1.6 Fiiggetlen késleltetésii fesziiltségcsokkenési védelem (TUV27)

A fuggetlen késleltetésli fesziltségcsokkenési védelmi funkcid a harom fazisfesziiliség
Fourier alapharmonikusanak effektiv értékét érzékeli.

A Fourier-szamitas bemenetei a harom fazisfesziiltség mintavételezett értékei (UL1, UL2,
UL3), kimenetei pedig az analizalt fesziltségek Fourier-0sszetevdinek alapharmonikusai
(UL1Four, UL2Four, UL3Four). A Fourier-szamitas nem része a TOV59 funkciénak, hanem
az el6készit6 fazishoz tartozik.

A funkcid fazisonként kilén képezi az ébresztés (megszolalas) jeleit. Az altalanos
megszodlalas jele akkor jelenik meg, ha a fesziltség a paraméterrel megszabott érték ala
csokken, de folotte marad a beallitott reteszel6 szintnek.

A funkcio csak akkor hoz létre kioldd jelet, ha a fliggetlen késleltetés letelik, és paraméter-
beallitas engedélyezi a kioldasi parancsot.

Az lzemmdd a tipusvalasztas paraméterével valaszthato. A funkcio letilthatd, és az alabbi
uzemmaodokra allithatd: ,1 a harombdl”, ,2 a harombdl”, és 3 a harombal”.

A fesziltségcsokkenési védelmi funkcio binaris bemeneti jele a funkcié bénitasara szolgal. A
bénitas feltételeit a felhasznalé szabja meg a grafikus egyenletszerkeszt6 segitségével.

Miiszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
Megszélalasi pontossag <£0,5%
Reteszel fesziltség <£15%
Ejtési id6

U> — Un 50 ms

U>—-0 40 ms
Késleltetés pontossaga <+20ms
Legkisebb mikodési id6 50 ms

32. tablazat A fiiggetlen késleltetésii fesziiltségcsokkenési védelem miiszaki adatai

Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehetdség . Alap- .
értelmezés
Tipuskivalasztas paramétere:
TUV27 Oper EPar_ | Uzemmod Klkapqsolva,’1 a har(')mbol,’ 1 a harombdl
»2 a harombdl, 3 a harombol

33. tablazat A fiiggetlen késleltetésii fesziiltségcsokkenési védelem felsorolt tipusu

paramétere
Egész tipusu paraméter
Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés | értelme-
zés
Ebresztési (megszolalasi) feszlltségszint-beallitasa:
TUV27 StVol IPar_ | Megszdlalasi fesziiltség | % [30 [130 [1 |52
Reteszel fesziiltségszint beallitasa:
TUV27_BIkVol_IPar_ | Reteszelé fesziiltség | % o [20 [1 10
34. tablazat A fiiggetlen késleltetésii fesziiltségcsokkenési védelem egész tipusu
paramétere
Logikai paraméter
Paraméter neve Elnevezés Alap-
értelmezés

Csak ébresztési jel beallitasa:

TUV27_StOnly BPar_ | Csak megszolalas | FALSE

35. tablazat A fiiggetlen késleltetesii fesziiltségesokkenési védelem logikai paramétere
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Késleltetés paramétere
. . . . i Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység Min Max Lépés értelmezés
A fesziltségcsokkenési védelmi funkcio késleltetése:
TUV27 Delay TPar_ | Késleltetés [ ms [0 | 60000 [ 1 | 100
36. tabldzat A fiiggetlen késleltetésii fesziiltségcsokkenési védelem késleltetés

paramétere
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1.3.1.7 Zérus sorrendii fesziiltségemelkedési védelem (TOV59N)

A zérus sorrendl fliggetlen késleltetési fesziltségemelkedési védelmi funkcié fuggetlen
késleltetésli karakterisztika szerint mikodik, és a zérus sorrendi fesziltség (UN=3Uo)
Fourier alapharmonikus 0sszetevéjének effektiv értékét veszi figyelembe.

A Fourier-szamitas bemenetei a zérus sorrendl vagy a csillagponti fesziltség (UN=3Uo)
mintavételezett értékei, a kimenete pedig Fourier alapharmonikus 6sszetevéjének effektiv
értéke. Ez a szamitds nem része a TOV59N funkciénak, hanem az el6készité részhez
tartozik.

A funkcié megszolal, ha a zérus sorrend(i fesziltség a paraméterrel beallitott érték felett van.
A funkcié kioldé parancsot csak akkor ad, ha a flggetlen késleltetés letelik, és a paraméter-
beallitas kioldo parancs kiadasat igényli.

A zérus sorrendl fesziltségemekedési védelmi funkcié binaris bemeneti jele a funkcio
bénitasara szolgal. A bénitas feltételeit a felhasznalé szabja meg a grafikus
egyenletszerkesztd segitségével.

Miiszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
Megszélalasi pontossag g : 200/?’/0 : f ? °5A;%
Ejtési id6

U>— Un 60 ms

U>-0 50 ms
Késleltetés pontossaga 50 ms <+ 20 ms

37. tabldzat A zérus sorrendii fiiggetlen késleltetésii fesziiltsegemelkedési védelem
miiszaki adatai

Paraméterek

Felsorolt tipusu paraméter

Paraméter neve Elnevezés Valasztasi lehetéség . Alap- .
értelmezés

A Zérus sorrendi fesziltségemelkedési védelmi funkcié bekapcsolasa és kikapcsolasa:

TOV59N_Oper EPar | Uzemmdd | Kikapcsolva, Bekapcsolva | Bekapcsolva

38. tabldzat A zérus sorrendii fiiggetlen késleltetésii fesziiltsegemelkedési védelem
felsorolt tipusu paramétere

Egész tipusu paraméter

. . . . A Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés értelmezés
Megszdlalasi fesziltség paramétere:

TOV59N_StVol_[Par_ | Megszolalasi % 2 |60 |1 30
fesziltség

39. tablazat A zérus sorrendii fiiggetlen késleltetésii fesziiltségemelkedési védelem
egész tipusu paramétere

Logikai paraméter

Alap-

Paraméter neve Elnevezés p .
értelmezés

Csak ébresztési jel bedllitasa:

TOV59N_StOnly BPar | Csak megszolalas | FALSE

40. tablazat A zérus sorrendii fiiggetlen késleltetésii fesziiltségemelkedési védelem
logikai paramétere

Késleltetés paraméterei

Alap-

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés | . .
értelmezés

Flggetlen késleltetés:

TOV59N_Delay TPar_ | Késleltetés | ms |0 [60000 |1 | 100

41. tablazat A zérus sorrendii fiiggetlen késleltetésii fesziiltsegemelkedési védelem
késleltetés paramétere
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1.3.1.8 Aramvaltokori ellen6rzé funkcié (CTSuperV)

Az aramvaltokori ellenérzd funkciot a mért aramok nem vart aszimmetridjanak érzékelésére
alkalmazzak.

Az alkalmazott mdédszer a fazisaramok alapharmonikus Fourier 6sszetevinek legnagyobb és
legkisebb értékei kivalasztasan alapul. Ha a két érték kiilonbsége nagyobb, mint a beallitott
hatarérték, a funkcié indité jelet hoz létre. Az indité jel létrejottének elbfeltétele, hogy az
aramok legnagyobb értéke nagyobb legyen, mint a névleges aram 10 %-a, és kisebb, mint a
névleges aram 150 %-a.

A funkci6 paraméter-bedllitassal, valamint a felhasznalé altal a grafikus programozé
segitségével meghatarozott bemeneti jellel bénithato.

A Fourier-szamité modul egyenként kiszamitja a fazisaramok alapharmonikus 6sszetevéit. Ez
a modul nem része az aramvaltokori ellendrzé funkcidnak, hanem az el6készitd fazishoz
tartozik. Bemeneti jelei a mintavételezett harom fazisaram, kimenetei a fazisaramok Fourier-
Osszetevlinek effektiv értékei.

Az analég jelfeldolgozé modul a fazisaramok Fourier-6sszetevlit késziti elé a dontéshez.
Bemenetei a harom fazisaram alapharmonikus Fourier-6sszetevdinek effektiv értékei,
kimenetei a kovetkezd belsé binaris statusjelek:

Al> aktiv, ha a fazisaramok alapharmonikus Fourier-6sszetevéi legnagyobb és
legkisebb effektiv értékeinek kulonbsége ezen értékek legnagyobb
értékére vonatkoztatott szazalékban kifejezve nagyobb, mint a
bedllitott paraméter (Indité aramkuldnbség),

Imax>0.1In aktiv, ha a fazisaramok alapharmonikus Fourier-6sszetevéi legnagyobb
effektiv értéke alkalmas a kiértékelésre,

Imax<1.5In aktiv, ha a fazisaramok alapharmonikus Fourier-6sszetevéi legnagyobb
effektiv értéke nem gondolhato zarlati aramnak.

A dontési logika modulja a fenti belsé binaris statusjelek, valamint a felsorolt tipusu és binaris
parameterek Gsszevetésebdl hozza létre a funkcid indito jelét.
A funkcid kimeneti hibajele (Aramvaltokori hiba) tovabbi késleltetés utan jon létre.

Miiszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
Megszolalasi pontossag In-nél <2%
Ejtéviszony 0,95

Mikodési idé 70 ms

42. tabldzat Az aramvaltokori ellendrzo funkcio miiszaki adatai

Paraméterek

Felsorolt tipust paraméter

Paraméter neve | Elnevezés | Valasztasi lehetéség | Alapértelmezés
Uzemmod kivélasztasa:

CTSuperV_Oper EPar_ | Uzemméd | Kikapcsolva, Bekapcsolva | Bekapcsolva

43. tablazat Az aramvaltokori ellendrzd funkcio felsorolt tipusii paramétere

Egész tipusu paraméter

Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés | értel-
mezés

Indité aramkulénbség beallitasa:

CTSuperV_StCurr_IPar_ | Indité daramkiilénbség | % |50 J90 |1 | 80

44. tabldzat Az aramvaltokori ellendrzé funkcio egész tipusu paramétere

Késleltetés paramétere

Alap-

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min Max Lépés . .
értelmezés

Késleltetés beallitasa:

CTSuperV_Del_TPar_ | Késleltetés | ms [ 100 | 60000 | 100 | 1000

45. tabldzat Az aramvaltokori ellendrzo funkcio késleltetés paramétere
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1.3.1.9 Megszakito-beragadas védelmi funkcié (BRF50)

Egy védelmi funkcid kioldo parancsa utan feltételezhetd, hogy a megszakitd kikapcsol, és a
zarlati aram lecsokken a beallitott normal érték ala.

Ha ez nem koévetkezik be, akkor a zarlat megsziintetése érdekében az O0sszes mogottes
betaplalé megszakitéra tartalék kioldd parancsot kell adni. Ugyanakkor, ha igény van ra,
ismételt kioldé parancsot lehet adni a beragadt megszakitéra is.

A megszakito-beragadasi védelmi funkcio ezt a feladatot képes ellatni.

A megszakito-beragadasi védelmi funkcid inditd jele rendszerint a védett objektum barmely
masik védelmi funkcidjanak kioldd6 parancsa. A felhasznalé feladata, hogy a grafikus
egyenletszerkesztd segitségével meghatarozza ezeket az indito jeleket, vagy ha fazisonkénti
mikodtetés sziikséges, a fazisokra kuloén hatarozza meg.

Az indit6 jelek felfuto éle egyidejlileg két kijelolt idérelét indit, egyik a mogottes tartalék kioldo
parancs szamara szolgal, masik pedig az ismételt kioldo parancs szamara kulén-kilén a
fazisonkénti mikddtetés céljara. Az id6relék futasi ideje alatt a felhasznalo valasztdsa szerint
a funkci6 vagy az éaramokat figyeli, vagy a megszakitdé zart segédérintkezdjét, vagy
mindkettét. A valasztast egy felsorolt tipusu paraméterrel lehet beallitani.

Ha a felhasznalé az aram-figyelést valasztotta, akkor az aram-hatarértékeket kell helyesen
beallitani. A megszakito-polusok allapotat jelzd binaris bemeneteknek ekkor nincs
jelentdsége.

Ha a felhasznalé az érintkez6-figyelést valasztotta, akkor az aram-hatarértékeknek nincs
jelentésége. Ekkor a megszakito-polusok allapotat jelzd binaris bemeneteket kell helyesen
programozni az egyenletszerkeszt6 segitségével.

Ha a felhasznalé az ,Aram/Erintkezé” bedllitast valasztotta, akkor mind az &ram-
paramétereket, mind az érintkezé-allapotjelzéseket helyesen kell beallitani. A megszakito-
beragadasi védelmi funkcid csak akkor esik vissza, ha zarlatmentes allapot minden feltétele
teljesult.

Ha a tartalék kioldas késleltetésének végén az aram nem esik vissza a beallitott érték ala,
és/vagy a figyelt megszakitd6 még mindig zart helyzetben van, a funkci6 tartalék kioldd
parancsot ad.

Az ismételt kioldo parancs csak akkor johet létre, ha az ,Ismételt kioldas” felsorolt tipusu
paraméter ,Bekapcsolva” allasba van allitva. Ebben az esetben az ismételt kioldas
idéreléjének lejartakor a megszakito-beragadasi védelmi funkcio az ismételt kioldast is kiadja
azokban a fazisokban, amelyekben az ismételt kioldas id6reléje lefutott.

A kioldd parancs minimum id6tartamat paraméter-beallitassal lehet megadni.

A megszakito-beragadasi védelmi funkciot paraméterrel bénitani lehet.

A funkciot a ,Reteszelés” binaris bemenettel tiltani lehet. A feltételeket a felhasznalé az
egyenletszerkesztd segitségével adhatja meg.

Miiszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
Aram pontosséaga <2 %
Ismételt kioldas ideje kb. 15 ms

Megszakité-beragadasi funkcid

idejének pontossaga r5ms

Aramérzékelés visszaesési ideje 20 ms

46. tabldzat A megszakito beragadas védelmi funkcio miiszaki adatai

Paraméterek

Felsorolt tipusu paraméter

Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehetéség . Alap- .
értelmezés

Uzemmod kivalasztasa:

. ] Kikapcsolva, Aramfeltétel, ;

BRF50_Oper_EPar_ Uzemmdd | g0 qederintkezs, Aramfelt +Segedér. | ram

Az ismételt kiold6 parancs be- vagy kikapcsolasa:

BRF50_ReTr_EPar_ Eg?g;i't Kikapcsolva, Bekapcsolva Bekapcsolva

47. tablazat A megszakito beragadas védelmi funkcio felsorolt tipusu paraméterei
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Egész tipusu paraméter

. . . . L. Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés értelmezés
Fazisaram bedllitasa:

BRF50_StCurrPh_IPar_ | Indulési fazisaram [ % |20 J200 |1 | 30
Zérus sorrendl aram beallitasa:
BRF50_StCurrN_IPar__ | Indulasi 3lo dram | % |10 [200 |1 | 20

48. tablazat A megszakito beragadas védelmi funkcio egész tipusu paraméterei

Késleltetés paraméterei

. . . . - Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés értelmezés
Az ismételt kiold6 parancs késleltetése:

BRF50 TrDel TPar | Ism.kioldas késl. | ms |0 |10000 | 1 | 200
A tartalék kioldé parancs késleltetése:

BRF50_BUDel_TPar_ | MB ki késleltetés | ms | 60 ]10000 |1 | 300
A kioldd parancs idétartama:

BRF50 Pulse_TPar_ | Impulzus hossz | ms |0 [60000 |1 | 100

49. tablazat A megszakito beragadas védelmi funkcio késleltetés paraméterei
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1.3.1.10 Negativ sorrendii tilaramvédelmi funkcié (TOC46)

A negativ sorrendl tularamvédelmi funkcié (TOC46) mikodik, ha a negativ sorrendl aram
értéke nagyobb, mint a beallitott megszdlalasi érték.

Ez a talaramvédelmi funkcio flggetlen vagy korlatoltan fliggd késleltetésii karakterisztikakat
valosit meg az IEC vagy az IEEE szabvany szerint. A funkcié a negativ sorrend(i aram
Fourier alapharmonikusa effektiv értékének meért aramat értékeli ki. A karakterisztikak
0sszhangban vannak az IEC 60255-151, Edition 1.0, 2009-08 szabvannyal.

A fuggetlen késleltetésli karakterisztikaknak fix id6késleltetése van, ha az aram nagyobb,
mint a paraméterrel beallitott Gs megszolalasi aram.

A korlatoltan fuggd karakterisztikaju negativ sorrendd tularamvédelem szabvanyos mikodeési
karakterisztikait az alabbi egyenlet hatarozza meg:

t(G)=TMS ka +c |, ha G>Gg
G
— | -1
o
ahol
t(G)(s) elméleti mikodési késleltetés allando G érték mellett,
k, c a kivalasztott gorbét jellemz6 konstansok (masodpercben),
a a kivalasztott gorbét jellemz6 konstans (dimenzié nélkil),
G a jellemzé mennyiség mért értéke, a negativ sorrendi aram Fourier
alapharmonikusa (INFour),

Gs a beallitott megszolalasi érték,
T™MS a beallitott id6szorzo6 (dimenzié nélkul).

IEC jel | Elnevezés ke c o
1 A IEC Inv 0,14 0 0,02
2 B IEC Verylnv 13,5 0 1
3 C IEC Extlnv 80 0 2
4 IEC Longlnv 120 0 1
5 ANSI Inv 0,0086 0,0185 0,02
6 D ANSI ModInv 0,0515 0,1140 0,02
7 E ANSI Verylnv 19,61 0,491 2
8 F ANSI Extinv 28,2 0,1217 2
9 ANSI Longinv 0,086 0,185 0,02
10 ANSI LongVerylnv 28,55 0,712 2
1 ANSI LongExtinv 64,07 0,250 2

Az Uzemmod paraméter szolgal a tularamvédelmi funkcié fiiggetlen késleltetésének, vagy a
fuggd késleltetés egyik tipusanak kivalasztasara.

A flgg6 karakterisztika id6szorzoja (TMS) szintén egy paraméterrel allithato be.

A fligg6 id6karakterisztika tényleges tartomanyanak vége (Gp) a kdvetkezé:

G, =20*Gy
Az érték felett az elméleti mikodési késleltetés flggetlen. A fligg6é karakterisztika
kombinalhato fiiggetlen minimum késletetéssel, amelyet a felhasznalé paraméterrel beallithat.

A negativ sorrendl 6sszetevd szamitasa a fazisaramok Fourier-6sszetevdin alapul.

A negativ sorrend( tularamvédelmi funkcio binaris kimeneti jelei a Funkcid megszdlalas és a
Funkcié kioldas. A negativ sorrendi tularamvédelmi funkciénak van egy binaris bemené jele,
amely a funkcié bénitasara szolgal. A bénitas feltételét a felhasznaldé a grafikus
egyenletszerkesztd segitségével hatarozza meg.
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Miiszaki adatok

Funkcié

Erték

Pontossag

Mikodtetdé aram pontossaga

10 < Gs [%] < 200

<2%

Id6relé pontossaga

+5% or £15 ms,
Amelyik nagyobb

Ejtéviszony 0,95
Besiido ™~ 2% or £35 ms,
Fgggo késleltetésnél Amelyik nagyobb
Figgetlen késleltetésnél kb. 60 ms
Tranziens tulnyulas <2%
Megszélalasi id6 2* Gs aramnal <40 ms
Tullbvési id6
Fliigg6 késleltetésnél 25ms
Fuggetlen késleltetésnél 45 ms

A bemend aram valtozasanak

0,
hatasa (IEC 60255-151) <4%
* Jelzb relével mérve
Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
Paraméter neve Elnevezés | Valasztasilehet6ség . Alap- .
értelmezés
Paraméter a tipus kivalasztasara
Kikapcsolva, Fuggetlen késleltetés,
IEC Inv, IEC Verylnv, IEC Extinv,
- . IEC Longlnv, ANSI Inv, ANSI Figgetlen
TOC46_Oper_EPar_ | Uzemmod | v,y "ANSI Verylnv, ANSI Extinv, | késleltetés
ANSI Longlnv,
ANSI LongVerylnv, ANSI LongExtinv
Egész tipusu paraméter
. . . . " Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés értelmezés
Megszdlalasi aram paramétere:
TOC46_StCurr_IPar_ | Megszolalasi aram | % [10 [ 1000 [ 1 | 50
Késleltetés paraméterei
. . . . " Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés értelmezés
A figgé karakterisztikak legkisebb késleltetése:
TOC46_MinDel_TPar_ [ Minkésleltetés* |[ms [0 [ 60000 |1 [ 100
Flggetlen késleltetés:
TOC46_DefDel_TPar_ Fuggetlen ms |0 |60000 |1 100
késleltetés
Reset time delay for the inverse characteristics:
TOC46_Reset_TPar_ | Ejtésikésleltetés* |ms [0 | 60000 | 1 [ 100
*Ervényes csak fiiggo késleltetésii karakterisztikdknal
** Ervényes csak fiiggetlen késleltetésii karakterisztikaknal
Lebegd pontos paraméter
Parameter name | Title | Egység | Min | Max | Lépés | Alap
Fligg6 karakterisztika id6szorzdja:
TOC46 Multip FPar [ Idészorzo | | 0.05 | 999 [ 0.01 [ 1.0

* Ervényes csak fiiggd késleltetésii karakterisztikdknal
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1.3.1.11 Motor hémasvédelmi funkcié (TTR49M)

A motor hémasvédelmi funkcié alapvetéen a harom mintavételezett fazisaramot méri, és
ezekbdl kiszamitja a pozitiv és negativ sorrendl alapharmonikus OsszetevOket. A
hémérséklet-szamitas a pozitiv és negativ sorrendii aramodsszetevék sulyozott 6sszegén

alapul:
. .
I= _\Ilfl‘ | few Iz
ahol
I;  pozitiv sorrendi aramdsszetevé
I> negativ sorrendl aramosszetevét
k  sulyozé faktor (paraméter “I negativ sulyozas”)

MEGJEGYZES: I, értéke 1,5.I, értékben hatarolt. Ezen érték felett /,=1,5.], értékkel van
figyelembe véve, és a k sulyozasi faktor allandé 500 %.

A sulyozo faktort a felhasznald a megfelel6 paraméter segitségével (I negativ sulyozas) allitja
be. A sulyozas célja a negativ sorrend(i aram forditott forgasu (k6zel kétszeres sebességii)
magneses mezeje altal létrehozott nagymértékil forgérész-melegedés figyelembevétele.

A paraméterekkel két kilonb6zdé hémérsékleti idéallando allithatd be: egyik a forgd allapot
szamara (melegedés—hiilés) — ,Id6allandé” — masik az allé allapotra (hdlés), ezt a paramétert
a forgo allapot idéallandojanak szazalékaban kell megadni — ,Hllés/melegedés arany”.

A funkcid a hémérsékletszamitast a melegedési differencialegyenlet lépésrél-lépésre vald
megoldasanak modszerére alapozza. Ez a szamitasi modszer a ,tulmelegedés” értékét, azaz
a kornyezeti hémérséklet feletti h6mérsékletemelkedést szolgaltatja. Ezért a védett elem
hémérsékletét a szamitott ,tilmelegedés” és a kérnyezeti hémérséklet 6sszege adja.

A kornyezet hémérsékletét lehet mérni pl. hémérsékleti szondaval, amely a hémérséklettel
aranyos analog villamos jelet hoz létre. llyen mérés hianyaban a kérnyezeti h6mérsékletet be
lehet allitani a ,Kérnyezeti hémérséklet” paraméterrel. A paraméter-érték és a kdzvetlen
mérés kozott a ,H6fok érzékeld” binaris paraméterrel lehet valasztani.

Ha a szamitott hémérséklet (szamitott tulmelegedés + kornyezeti hémérséklet) adott
kuszobérték felett van, a funkcio statusjelet hoz létre. Harom kulénbdzd statusjel létezik:

El6jelzési h6mérséklet
Kioldasi hémérséklet
Reteszfeloldd hémérséklet

Helyes bedllitas érdekében a kdvetkezd értékeket kell megmérni és paraméterként bedllitani
(a beallitashoz sziikséges mérést lasd részletesen a teljes leirasban):

Névleges terhelési aram a mért allandé aram

Névleges hémérséklet az allandosult hdémérsékletemelkedés (tulmelegedés)
névleges aram esetén

Alap h6mérséklet a koérnyezet h6mérséklete a névleges értékek mérése alatt

Id6éallando forgo all. az exponencialis hémérsékleti fuggvények kulén mért

melegedési/hiilési idéallanddja.

A készilék bekapcsolasakor az algoritmus lehetévé teszi az induld h6mérseklet beallitasat,
amely a szamitott hémérséklet induld értéke lesz.

Indulé hémérséklet a kornyezeti hémérséklet feletti indulé hémérséklet névleges
hémérséklet-emelkedésre viszonyitott értéke.
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Nehéz inditasti motoroknal egy bemend binaris jel fele értékre (12/2) csdkkentheti a szamitott
melegedést, megelézve ezzel a motor indulds alatti tulmelegedés hatasara létrejové
kioldasat.

A motor hémasvédelmének alkalmazasa jobb megoldas, mint egy egyszer(,
tularamérzékelésen alapulo tulterhelésvédelem, mert a h6masvédelem ,emlékszik” a motor
megel6z6 terhelési allapotara, és igy a h6masvédelem késleltetése nem igényel olyan nagy
fix értéket, és a megszolalasi aram nem igényel olyan nagy biztonsagi savot a megengedett
aram és a motor megengedett allando termikus arama kozott. A funkcio kilénb6zé megel6z6
terhelési allapotok esetén és a kdrnyezeti hémeérsékletek széles tartomanyaban megengedi a
motor melegedésének, és kdvetkezésképpen aramkapacitasanak jobb kihasznalasat.

A megoldando melegedési differencidlegyenlet a kovetkezd:

de 1 I’(H)R
_1 IFoR_o
dt T hA
A melegedési idéallandé definicidja pedig:
_cm
hA

A melegedési differencialegyenlet megoldasanak elméletét egy kilon leiras (,A melegedési
differencialegyenlet’) részletesen targyalja.

A melegedési differencidlegyenlet megoldasa allandé dram esetén a hOmérséklet az idd
fuggvényében:

2 _t _t
@(t)zIR l-e” [+O.e T
hA

ahol:
I, 1(t) melegité aram effektiv értéke, az aram idében rendszerint valtozik
R a motor ellendllasa
[ a vezetd fajlagos hékapacitasa
o, O(t) a kérnyezeti h6mérseklet feletti tulmelegedés értéke
h a vezeto fellletének héatadasi tényezdje
A a vezetd felllete
t id6
T idéallandd

A szamitott motorhémérséklet a kovetkezd:
motorhémérséklet = O(t) + kdrnyezeti hémérséklet

A funkcié a melegedési differencialegyenlet numerikus megoldasat alkalmazza.
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Az el6keészitd fazis bemenetei a harom primer fazisaram (IL1, IL2, IL3) mintavételezett
értékei.
A hémasvédelmi modul bemenetei a pozitiv és negativ sorrendli aramok, a kornyezeti

hémérséklet, a paraméterek és a binaris bemeneti statusjelek.

A hémasvédelmi modul egyszer(i |épésrél-lépésre modszerrel megoldja az elséfoku
melegedési differencidlegyenletet, és a szamitott hémérsékletet 0Osszehasonlitia a
paraméterekkel beallitott kiiszdbértékekhez.

A funkcid kimenetei binaris kimeneti statusjelek. Ezek a jelz6 statusjel, a reteszfeloldo
statusjel és a létrehozott kioldé parancs, ha a h6mérséklet felette van a vonatkozo beallitott
kiiszobértéknek.

Miiszaki adatok

Funkcié Pontossag
Aram-tartomany 20 - 2000% of In <+1%x In
MUkodési id6 1>1.5*lkiogas-nal <5%
Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehetéség . Alap- .
értelmezés
Paraméter az uzemmad kivalasztasara:
TTR49M Oper EPar [ Uzemméd | Kikapcsolva, Impulzus, Tartés | Impulzus
A felsorolt tipusu paraméterek jelentése:
Kikapcsolva a funkcio ki van kapcsolva, kimeneti jelet nem hoz létre
Impulzus a funkcié kioldo impulzust hoz Iétre, ha a szamitott hémérséklet
meghaladja a kioldasi értéket
Tartos a funkcié kioldo jelet hoz létre ha a szamitott h6mérséklet meghaladja a

kioldasi értéket, de csak akkor szinik meg, ha a hOmérséklet a
.Reteszfeloldd hémérséklet” ala csdkken.

Egész tipusu paraméter

Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés értel-
mezés

Jelz6 hédmérséklet:

TTR49M_Alm_IPar_ [ Jelzé hémérséklet | fok |60 [200 |1 | 80

Kioldasi hémérséklet:

TTRAOM_Trip_IPar_ | Kioldasi fok 60 | 200 |1 100
hémérséklet
Névleges h6mérseklet:e
TTR49M_Max_IPar Névieges fok 60 | 200 |1 100
- - - hémérséklet

Alap hémérséklet:

TTR49M Ref IPar_ | Alap hémérséklet | fok o |40 |1 | 25

Reteszfeloldd hémérséklet:

TTR49M_Unl_IPar_ Reteszfeloldo fok 20 | 200 |1 60
hémérséklet
Kérnyezeti h6mérséklet:
TTR49M_Amb_IPar Kornyezeti fok 0 40 1 25
- - - hémérséklet

Indulé hémérséklet a névieges hémérseéklet szazalékaban:

TTR49M_Str_IPar | Indulé hémérséklet | % o [60 |1 [0

Névleges terhelési aram:
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TTR49M_Inom_IPar_ 2‘;‘:7'13993 terhelési | o, 20 |150 |1 100
Uresjarati aram, amely alatt az 4ll6 allapot idéallanddja érvényes:

TTR49M_Imin_IPar_ [ Uresjérati aram | % 1 [30 [1 |5
Id6allandé forgd allapotban:

TTR49M pT IPar | Idéallandd | min 1 [999 [1 [ 10
All6 allapotu idéallando szazalékos értéke a forgd idéallandéra vonatkoztatva:
TTR49M_cpT_IPar_ Hiles/melegedés | o 100 | 400 | 1 200

arany

Sulyozott motordram negativ sorrendi faktora (k):

TTR49M_NegScale_IP

ar | negativ sulyozas % 100 | 500 1 200
Logikai paraméter

Paraméter neve | Elnevezés | Valasztasi lehetéség | Alap-értelmezés
Kérnyezeti h6mérsékleti szonda alkalmazasa:

TTR49M_Sens_BPar_ | Héfok érzékeld | Van, Nincs | Van
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1.3.1.12 Nehézinditasu motor feliigyeleti funkciéja (TOC48)

A ,Nehézinditasu motor felligyeleti funkcid’-ja optimalis figyelést szolgaltat a motor inditasi
folyamatara.

A nehézinditas folyamata a motor rendkivili igénybevételét jelenti. A motor inditasanak
automatikus érzékelése azon alapul, hogy inditas el6tt az aram zérus, azaz alatta van az
,Uresjarasi aram” paraméter értékének, utana pedig foléje emelkedik. A motor inditasi
folyamatat az ,Inditasi id6” paraméter hatarolja, és ezalatt az ,Inditds” binaris kimeneti jel
allandodan jelez. Ezt a jelet lehet felhasznalni példaul arra, hogy élesitse a nehézinditas
folyamata alatt a specialis tularamvédelmet, amely atveszi a védelmi feladatot a normal
tularamvédelemtél. A nehézinditas alatt ugyanis a normal tuldramvédelem bénitott, helyette
specialis, emelt arambeallitasu, csekély késleltetésl tularamvédelem él, és mikodése
kioldast ad a megszakitonak. A sikeres nehézinditasi folyamat végén, amelyet az inditas
jelzésének megsziinése jelzi, a normal tularamvédelem, amely az inditasi aramérték ala is
beallithatd, ujbdl élesedik, és igy hatasos védelmet tud adni a motornak.

Ha a motor nehézinditasi folyamata tul hosszu ideig tartana, a motor veszélyes tulterhelésnek
lenne kitéve. Amikor az ,Inditasi id6” paraméter ideje lejar, akkor az aramnak az ,Inditasi
aram” paraméter értéke alatt kell lennie. Ha az aram mégis ezen érték felett marad, ez azt
jelzi, hogy a nehézinditas ideje meghosszabbodott, vagy a forgérész (csapagy) megszorult.
Ebben az esetben a funkcio ,Hosszu inditas” jelzést hoz létre, amely jelzés a megszakitd
kikapcsolasaval felhasznalhato az inditasi folyamat megszakitasara.

Amikor az ,Inditasi id6” ideje lejart, egy masik figgetlen id6relé indul. Ennek futasa alatt az
Ujabb bekapcsolas tiltott, mivel az ismételt nagy inditasi aram tdlmelegitheti a motort. A tiltd
id6érelé-paraméter neve ,,Ujraind.tiltési id6”. Az ujrainditas tilté idéreléje akkor is indul, ha a
nehézinditasi folyamat megszakadt, és a motoraram az ,Uresjarasi aram” paraméter-értéke
ala csokken. Az Gjrainditasi tiltast ,Ujrainditas tiltva” binaris kimenet jelzi.

Alapvet6 parameéter-beallitasként meg kell adni a motor névleges aramat az aramvalté
névleges dramanak szazalékaban. A paraméter neve ,In motor/In AV”.

Amikor a motor &rama nagyobb, mint az ,Uresjarasi aram” paraméterrel megadott érték, azt a
motor forgd allapotanak lehet tekinteni, és ezért binaris kimenet (,Motor forog”) jelzi.

A ,Nehézinditasu motor feligyeleti funkcié” bemenetei a motor harom fazisdramanak Fourier
alapharmonikus 6sszetevéi.

Miiszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag

Aram pontossag 20 — 2000% x In 1% x In

0,95 az indulasi aramnal

Ejt6viszony (0,7 az Uresjarasi aramnal)

+5% vagy +15 ms,

Mikodési id6 pontossaga amelyik a nagyobb

Ejtési id6 <60 ms
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Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
Paraméter neve | Elnevezés | Valasztasi lehetéség | Alapértelmezés
A funkcio6 élesitése vagy bénitasa:
MSS48 Oper EPar_ | Uzemmdd | Kikapcsolva, Bekapcsolva | Bekapcsolva
Egész tipusu paraméterek

. . . . - Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés é rtelmzzés
Motor névleges arama az aramvaltd névleges aramanak szazalékaban:
MSS48 CTRatio_IPar_ [ Inmotor/InAV | % |20 [150 |1 | 100
Inditasi aram a motor névleges aramanak szazalékaban:
MSS48_StrCurr_IPar_ [ Inditasidram | % |50 [1000 |1 | 200
Uresjarasi aram a motor névleges aramanak szazalékaban:
MSS48_IdleCurr_IPar_ [ Uresjarasi aram | % |5 [50 [1 | 10
Nehézinditas idejének hatarolasa:
MSS48 StrTime IPar_ | Inditasi id6 |'s 1 [100 [1 | 5
Ujrainditas tiltasi ideje nehézinditas utan:
MSS48_ReStrTime_tPar_ | " 1ash g 10 | 5000 |1 20
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1.3.2 Mérési funkciok

A mért értékek megtekinthetéek a keészilék LCD kijelz6jének az ,on-line funkcidkat”
tartalmazé oldalan vagy a tavoli felhasznaloi (web) fellleten keresztil egy személyi
szamytogép segitségével. A megjelenitett aramok illetve fesziiltségek szekunder értékek,
kivéve a ,ledgazasi mérés” funkcioblokk értékeit. Ez a funkcioblokk primer értékeket jelenit
meg az AV illetve FV primer értékeit felhasznalva.

Analodg érték |

Magyarazat

FV4 modul a védelmi funkciok részére (VT+/2211)

U1 fesziltség

L1 fazis fourier alapharmoénikus fesziltségének RMS értéke

L1 fazis fourier alapharmonikus fesziiltségének fazisszog

U1 sz0g értéke
U2 fesziltség L2 fazis fourier alapharmonikus fesziiltségének RMS értéke
. L2 fazis fourier alapharmoénikus fesziiltségének fazisszog
U2 sz0g értéke*
U3 fesziiltség 3 fazis fourier alapharmonikus fesziltségének RMS értéke
i L3 fazis fourier alapharmoénikus feszultségének fazisszog
U3 szog értéke*
U4 fesziiltség é I\r)lesngtg:l(ecsatorna fourier alapharmonikus feszulltségének
U4 sz6g A negyedik csatorna fourier alapharmonikus fesziiltségének

fazisszog értéke *

AV4 modul a védelmi funkciok részére (CT+/5151)

11 aram Fourier alapharmoénikus aram RMS értéke az L1 fazisban

11 sz6g Fourier alapharmonikus aram fazisszdg értéke az L1 fazisban
12 aram Fourier alapharmoénikus aram RMS értéke az L2 fazisban

12 sz6g Fourier alapharmonikus aram fazisszdg értéke az L2 fazisban*
I3 aram Fourier alapharmonikus aram RMS értéke az L3 fazisban

13 sz6g Fourier alapharmonikus aram fazisszdg értéke az L3 fazisban*
14 aram A negyedik csatorna fourier alapharménikus aram RMS értéke
4 sz6g A negyedik csatorna fourier alapharmonikus aram fazisszog

értéke *

** AV4 modul az opcionalis differe

ncialvédelmi funkcio valasztasa esetén (CT+/5151)

11 aram Fourier alapharmonikus aram RMS értéke az L1 fazisban

11 sz6g Fourier alapharmoénikus aram fazisszog értéke az L1 fazisban
12 aram Fourier alapharmonikus aram RMS értéke az L2 fazisban

12 sz6g Fourier alapharmoénikus aram fazisszog értéke az L2 fazisban*
I3 aram Fourier alapharmonikus aram RMS értéke az L3 fazisban

13 sz6g Fourier alapharmoénikus aram fazisszog értéke az L3 fazisban*
14 aram A negyedik csatorna fourier alapharmonikus aram RMS értéke
4 sz6g A negyedik csatorna fourier alapharmonikus aram fazisszog

értéke *

Leagazasi mérések MXU_MVL (primer értékeket megjelenits funkcioblokk)

Hatasos telj. - P

Hatasos teljesitmény primer értéke

Meddé telj. - Q

Meddé teljesitmény primer értéke

Latszolagos telj. - S

Latszolagos teljesitmény primer értéke

Teljesitménytényez6

Teljesitménytényezd

L1 daram L1 fazis effektiv primer értéke
L2 aram L2 fazis effektiv primer értéke
L3 aram L3 fazis effektiv primer értéke
L12 feszlltség L12 vonali feszlltség effektiv primer értéke
L23 feszlltség L23 vonali fesziltség effektiv primer értéke

L31 feszlltség

L31 vonali fesziltség effektiv primer értéke

3Uo feszlltség

3Uo fesziltség effektiv primer értéke
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3lo aram

3lo aram effektiv primer értéke

Frekvencia

Frekvencia

Motor tulterhelésvéd.

Szamitott hdmérséklet

Hémasvédelem altal szamitott hdmérséklet

Nehézinditasu motor felligyelet

Utols6 indulasi aram

Utols6 indulasi id6

mp

* Motor diff. védelem

| Diff L1 Differencialaram L1 fazisban
| Diff L2 Differencialaram L2 fazisban
| Diff L3 Differencialaram L3 fazisban
| Fék L1 Fékez6 aram L1
| Fék L2 Fékez6 aram L2
| Fék L3 Fékez6 aram L3

* opcionalis valaszthaté védelmi funkcid

** az opcionalis differencialvédelmi funkcid valasztasa esetén
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1.3.2.1 Fesuziiltség-bemeneti funkcié (VT4)

Ha a gyari elrendezés feszlltség-bemeneti hardver modult tartalmaz, akkor a szoftver
blokkok a fesziiltség-bemeneti funkcié blokkjat is automatikusan tartalmazzak. Minden egyes
feszultség-bemeneti hardver modulhoz kiilon fesziiltség-bemeneti funkcio blokk tartozik.

A feszlltség-bemeneti hardver modulban négy specialis kézbensd fesziltségvalté van
beépitve (lasd az EuroProt+ hardver leiras 6. fejezetét). Az els6 harom fesziltségbemenet
szokasosan a harom fazisfesziltséget (UL1, UL2, UL3) fogadja, a negyedik bemenet a zérus
sorrendii feszlltség vagy a megszakitd szinkronozasahoz szikséges masik oldali fesziiltség
fogadasara szolgal.

A feszultség-bemeneti funkcio szerepe a kdvetkezd:
o afesziltség-bemenetekhez tartozd paraméterek bedllitasa,
¢ a mintavételezett feszlltségértékek atadasa a zavarirénak,
e az alabbi szamitasok végrehajtasa
o Fourier alapharmonikus fesziltség-nagysag és -szdg,
o valddi effektiv érték,
e azelbszamitott fesziltségértékek szolgaltatasa a tovabbi szoftver moduloknak,
e a szamitott Fourier alapharmonikus fesziltség-0sszetevd értékek atadasa az on-line
kijelz6nek.

A feszlltség-bemeneti funkcid a mintavételezett fesziltségértékeket a belsé operativ
rendszert6l fogadja. A Iépték (a hardver-Iépték is) a tipus-kivalasztas k6zos ,Tartomany” nevi
paraméterétdl fiigg. A tipus valasztasi lehetésége 100 V és 200 V, ehhez nem sziikséges
hardver-valtoztatds. A ,Tartomany” paraméterre 100 V-os értéket valasztva a funkcié a kis
feszultségértékeket nagyobb felbontassal dolgozza fel. Ez a paraméter a belsd
szamformatumot és természetesen a pontossagot is befolyasolja.

Korrekcids tényez6 all rendelkezésre arra az esetre, ha a primer fesziltségvaltd szekunder
feszlltsége nem egyezik a készilék névleges bemenetével. A paraméter neve
-FV korrekcio”. Ha példaul a primer fesziltségvaltd szekunder fesziltség 110 V, akkor a
»rartomany” paramétert 100 V-ra kell valasztani, az ,FV korrekcié¢’-t pedig 110 %-ra.

Az els6 harom fesziiltségvaltd szekunder tekercseinek a kapcsolasat ugy kell beallitani, hogy
az visszatikrdzze a primer feszultségvalto fizikai kapcsolasat. A vonatkoz6 paraméter neve
,U1-3 hozzarendelés”. Lehetséges beallitasok: Fazis-Nulla, Fazis-Fazis,
Fazis-Nulla-Szigetelt.

A ,Fazis-Nulla” beallitast hatasosan foldelt csillagpontu halézaton kell alkalmazni, ahol a mért
fazisfeszlltség sohasem nagyobb, mint 1,5xUn. Ebben az esetben a feszlltségvaltd primer
névleges feszlltségét a névleges FAZISFESZULTSEGRE kell bedllitani.

A ,Fazis-Nulla-Szigetelt” beallitast kompenzalt, hosszufoldelt vagy szigetelt csillagpontu
halozaton kell alkalmazni, ahol a mért fazisfesziltség még normalis Gzemben is lehet 1,5xUn
felett. Ebben az esetben a feszultségvaltd primer névleges fesziltségét a névieges VONALI
FESZULTSEGRE kell beallitani.

A ,Fazis-Fazis” beallitast akkor kell valasztani, ha vonali feszlltséget kapcsolnak a készilék
feszlltségvalto-bemenetére. Ekkor a fesziiltségvaltod primer névleges feszliliségét a névleges
VONALI FESZULTSEGRE kell beallitani. Ezt a bedllitdst nem szabad valasztani, ha a
feszultségvalté-bemenet tavolsagi védelmet taplal.

A negyedik bemenet a zérus sorrendl fesziltség vagy a megszakitd szinkronozasahoz
szikséges masik oldali feszlltség fogadasara szolgal. Ennek megfeleléen kell az
,U4 hozzarendelés” paramétert beadllitani. Lehetséges beallitasok itt: Fazis-Nulla, Fazis-Fazis.
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A fazisfesziiltségek polaritdsat, ha szlkséges, 180°-kal meg lehet forditani az
,U1-3 iranyitdsa” paraméterrel. Ez a valasztas az UL1, UL2 és az UL3 bemenetekre egyarant
vonatkozik. A negyedik bemenet polaritasat az ,U4 iranyitdsa” paraméterrel lehet
megforditani. A polaritas-csere sziikséges lehet tavolsagi védelmeknél vagy mas iranyitott
védelmeknél, illetve a fesziltségvektor helyzetének ellenbrzésére lehet felhasznalni.

A modositott mintavételezett értékek tovabbi feldolgozasra és a zavarir6 szamara
rendelkezésre allnak.

A feszlltség-bemeneti funkcié tovabbi paramétereivel a primer fesziltségvaltd primer
névleges fesziltségét lehet fesziltség-bemenetenként beadllitani. A funkcidnak maganak
nincs szuksége ezekre a paraméterekre, hanem tovabbadja azokat a primer mért értékeket
megjelenitd, a primer teljesitmény-szamitasokat végz6, vagy a primer értékeket felhasznalo
egyéb funkcioknak.

Miiszaki adatok

Funkcio Erték Pontossag

Fesziiltség pontossaga 30% ... 130% <0,5%

Paraméterek

Felsorolt tipusu paraméter

Paraméter neve Elnevezés Valasztasi lehetéség . Alap- .
értelmezés

A bemenetek névleges szekunder fesziltsége. Paraméter-beallitassal 100 V-os vagy
200 V-os tipust lehet valasztani, hardver modositasara nincs szikség:

VT4 Type EPar_ | Tartomany | 100 V-os tipus, 200 V-os tipus | 100 V-os tipus
A els6 harom fesziltség-bemenet kapcsolasa (primer feszlltségvaltd szekundere):
uU1-3 Fazis-Nulla, Fazis-Fazis,

VT4 _Ch13Nom_EPar_ Fazis-Nulla

hozzarendelés | Fazis-Nulla-Szigetelt

A negyedik fesziltség-bemenet kapcsoldsa (fazisfeszultség vagy vonali feszilltség):

VT4 _Ch4Nom_EPar_ U4

. A Fazis-Nulla, Fazis-Fazis Fazis-Fazis
hozzarendelés

Az els6 harom bemenet iranyitasanak megadasa:

VT4_Ch13Dir EPar_ | U1-3iranyitasa | Normal, Forditott | Normal
A negyedik bemenet iranyitasanak megadésa:
VT4_Ch4Dir EPar_ | U4 iranyitdsa | Normal, Forditott | Normal
Integer paraméter

. . . . _ Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés értelmezés
Fesziiltség-korrekcio:
VT4_CorrFact_IPar_ | FV korrekcié | % 1100 [115 [1 | 100
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Lebegbépontos paraméter

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max . Alap- .
értelmezés

Az U1 bemenet primer névleges fesziltsége:

VT4 _PriU1_FPar | U1 primer névleges | kV [ 1 | 1000 | 100

Az U2 bemenet primer névleges fesziltsége:

VT4 _PriU2_FPar | U2 primer névleges | kV [ 1 | 1000 | 100

Az U3 bemenet primer névleges fesziiltsége:

VT4 PriU3 FPar | U3 primer névleges | kV | 1 | 1000 | 100

Az U4 bemenet primer névleges fesziiltsége:

VT4 _PriU4_FPar | U4 primer névleges | kV |1 | 1000 | 100

MEGJEGYZES: A bemenetek primer névieges fesziiltségére a funkciénak maganak nincs
szuksége. Az értékeket tovabbadja a tobbi funkcidknak.

On-line mért analég értékek

Mért érték Dimenzié Magyarazat

U1 feszlltség V(szekunder) UL1 feszlltség Fourier alapharmonikus 6sszetevéje
U1 szdg sz6g UL1 feszlltségvektor helyzete

U2 fesziltség V(szekunder) UL2 feszlltség Fourier alapharmonikus 6sszetevéje
U2 sz6g sz6g UL2 feszlltségvektor helyzete

U3 fesziltség V(szekunder) UL3 feszlltség Fourier alapharmonikus 6sszetevéje
U3 szdg sz6g UL3 feszlltségvektor helyzete

U4 fesziltség V(szekunder) U4 fesziltség Fourier alapharmonikus 6sszetevéje
U4 szog sz0g U4 fesziltségvektor helyzete

1. MEGJEGYZES: A Fourier alapharmonikus 6sszetevd léptéke olyan, hogy 57 V effektiv
ertékl tiszta szinuszos névleges frekvenciaju fesziltség esetén a kijelzdn 57 V jelenik meg. A
kijelzett érték nem figg a ,, Tartomany” (névleges szekunder fesziltség) paraméter értekétol.

2. MEGJEGYZES: A referencia-vektor (0°-os vektor) az elsé fesziiltség-bemeneti modul elsd
feszlltségének vektora. Az els6 fesziltség-bemeneti modul a CPU modulhoz legkézelebbi
modul.

Az alabbi abra példaként mutatja a szamitott Fourier 6sszetevék megjelenitését az on-line
kijelz6n. Lasd még az EuroProt+ ,Tavoli felhasznaloi (WEB) felllet leirasa’t.

[-]1 ¥T4 module

Woltage Ch - U1 5675 ¥
sngle Ch - UL 0 deg
Voltage Ch - UZ 51.46 ¥
angle Ch - UZ -112 deg
Voltage Ch - U3 B0.54 ¥
angle Ch - U3 128 deg
Voltage Ch - U4 0.00 ¥
Anale Ch - U4 0 deg
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1.3.2.2 Aram-bemeneti funkci6 (CT4)

Ha a gyari konfiguracié aramvalté hardver-modult tartalmaz, a szoftver funkcié-blokkok kozé
automatikusan beiktatodik az aram-bemeneti funkcié blokkja. Minden aramvalté hardver-
modulhoz 6nallé aram-bemeneti funkcié blokk tartozik.

Az aramvalté hardver-modul négy specialis kdzbensd aramvaltét tartalmaz (lasd az
EuroProt+ hardver leiras 5. fejezetét). Szokasosan az els6 harom arambemenet a harom
fazisaramot fogadja, mig a negyedik a zérus sorrendi aram, a parallel vezeték zérus
sorrend(i arama vagy barmely mas dram szamara van fenntartva. Ennek megfeleléen az els6
harom bemenet paraméterei kozosek, mig a negyedik bemenet paraméterei egyedi beallitast
igényelnek.

Az aram-bemeneti funkcio feladatai a kovetkezdk:
e az dram-bemenetek paramétereinek beallitasa,
e a mintavételezett aramértékek atadasa a zavarironak,
e az alabbi szamitasok végrehajtasa:
o Fourier alapharmonikus nagysag- és szogértékek szamitasa,
o valodi effektiv értékek szamitasa,
e az el6re szamitott aramértékek atadasa tovabbi szoftver funkcié blokkoknak,
e a szamitott Fourier alapharmonikus Osszetevd értékek atadasa on-line
megijelenitésre.

Az aram-bemeneti funkcié a mintavételezett értékeket a bels6é operacios rendszertél fogadja.
A skalazas (a hardver skalazas is) a paraméter-beallitastdl fligg, a paraméterek: Szekunder
névleges 11-3 és Szekunder névleges /4. Valaszthatd értékek 1A és 5A, specialis alkalmazas
esetén 0,2A vagy 1A. Ezek a paraméterek a belsd szam-formatumot és természetesen a
pontossagot befolyasoljak. 1A-es bedllitas esetén a kisebb aramot finomabb felbontassal
szamolja.

A fazisaramok iranyat a Csillagpont 11-3 paraméterrel sziikség esetén meg lehet forditani. Ez
a bedllitas az IL1, IL2 és IL3 bemenetekre egylttesen vonatkozik. A negyedik arambemenet
iranyat a lIranyitas 14 paraméterrel lehet megforditani. Az iranyforditasra tavolsagi
védelmeknél, differencialvédelmeknél és olyan egyéb védelmi funkcioknal lehet sziikséges,
amelyek iranyitassal rendelkeznek.

A mintavételezett értékek tovabbi feldolgozasra és a zavariré szamara rendelkezésre allnak.

A végrehaijtott szamitasok a Fourier alapharmonikus nagysag- és szdgértékeket, valamint a
valodi effektiv értékeket szolgaltatjak. Ezeket az eredményeket tovabbi védelmi funkciok
dolgozzak fel, és on-line megjelenitésre rendelkezésre allnak.

Az aram-bemeneti funkcid tartalmazza a primer aramvalté primer névleges aramanak
bedllitasara szolgalé paramétereket is (Primer névieges 11-3 és Primer névieges 14). Ezeket a
paramétereket a funkcié nem haszndlja, hanem tovabbitja olyan funkcioknak, amelyek a
primer mért értékeket jelenitik meg, a primer teljesitményt szamitjak ki, stb.
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Miiszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
Aram-pontossag 20 — 2000% x In +1% xIn
Paraméterek
Felsorolt tipusi paraméter

Alap-

Paraméter neve Elnevezés

Valasztasi lehet6ség . .
értelmezés

Az els6é harom bemenet szekunder névleges arama. Paraméter beallitassal 1A vagy 5A
valaszthatd, hardver moédositas nem szikséges.

CT4_Ch13Nom_EPar_ | Szekunder névleges I11-3 | 1A, 5A [ 1A

A negyedik bemenet szekunder névleges arama. Paraméter beallitassal 1A vagy 5A (0,2A,
1A) valaszthatd, hardver médositas nem sziikséges.

CT4_Ch4Nom EPar_ | Szekunder névleges 14 | 1A, 5A (0,2A, 1A) [ 1A

Az elsdé harom bemend aram pozitiv iranyanak meghatarozasa a szekunder csillagpont
helyének megadasaval.

CT4_Ch13Dir EPar_ | Csillagpont 11-3 | Vezeték, Gyiijtésin | Vezeték

A negyedik bemend aram pozitiv iranyanak meghatarozasa.

CT4_Ch4Dir_EPar_ | Iranyitas 14 | Normal, Forditott | Normal

Lebegbpontos paraméter

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min Max _ Alap-
értelmezés

Els6 harom arambemenet primer névleges arama:

CT4_Pril13_FPar_ | Primer névleges 11-3 | A | 100 | 4000 | 1000

Negyedik arambemenet primer névleges drama:

CT4_Pril4 FPar | Primernéviegesl4 | A | 100 | 4000 | 1000

On-line mérések

Mért érték Dim. Magyarazat

Current Ch - I1 A (szekunder) | Az IL1 aram Fourier alapharmonikus arama

Angle Ch - 11 sz6g Az IL1 aram vektorhelyzete

Current Ch — 12 A (szekunder) | Az IL2 aram Fourier alapharmonikus arama

Angle Ch— 12 sz6g Az IL2 aram vektorhelyzete

Current Ch — I3 A (szekunder) | Az IL3 aram Fourier alapharmonikus arama

Angle Ch—13 sz6g Az IL3 aram vektorhelyzete

Current Ch — 14 A (szekunder) | Az |4 aram Fourier alapharmonikus arama

Angle Ch—14 sz6g Az 14 aram vektorhelyzete

1. MEGJEGYZES: A Fourier alapharmonikus dsszetevé |éptékezése olyan, hogy 1A effektiv
értékd, névleges frekvenciaju, tiszta szinuszos aram injektalasakor a megjelenitett aram 1A.

A kijelzett érték nem flgg a ,Szekunder névleges” paraméter beallitasi ertékétol.

2. MEGJEGYZES: A vektorhelyzet szégének referencija fiigg a késziilék konfiguralasatdl.
Ha a készulékben van feszultség-bemeneti modul, akkor a referencia (0 fokos) vektor az elsé
fesziltség-bemeneti modul els6 feszlltségének a vektora. Ha nincs fesziltségmodul
konfiguralva, akkor a referencia (0 fokos) vektor az elsé aram-bemeneti modul elsé aramanak
a vektora. Az els6 bemeneti modul a CPU modulhoz legkézelebbi modul.

Az alabbi abra példaként megmutatja a szamitott Fourier dsszetevbk megjelenitését on-line
képernydn (lasd az ,EuroProt+ Tavoli felhasznaldi (web) felllet leirdsa” dokumentumot).
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[-1 A¥4 modul

I1 dram
I1 szé4g
IZ dram
I2 szé4g
I3 dram
I3 sz64g
I4 dram

I4 sz64g

0.00

0.00

0.00

0.00

fok

fok

fok

fok
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1.3.2.3 Vezetéki mérési funkcio (MXU_LM)
Az EuroProt+ készlilék bemeneti értékei a fesziiltségvaltd és az aramvalto szekunder jelei.

Ezeket a jeleket a ,Fesziltségvaltd bemeneti funkcié” és az JAramvaltd bemeneti funkcio”
késziti el6. A funkcidkat kulon leiras targyalja. Az el6készitett értékek a fesziltségek és az
aramok Fourier alapharmonikus Osszetevéi, és a valddi effektiv értékek. Jarulékosan a
fesziltségvaltok és az aramvaltok attételei is szerepelnek a funkcidkban, mint paraméter-
beallitasok.

Az elbkészitett értékekre és a mérdvalto-paraméterekre alapozva a ,Vezetéki mérési funkcio”
— a hardver és a szoftver konfiguraciétdl fliggéen — kiszamitja a feszlltségek és az aramok
primer effektiv értékeit és néhany jarulékos értéket, mint pl. a hatasos és a medddé
teljesitmény, a fesziiltség és az aram szimmetrikus 0sszetevéi. Ezek az értékek mint primer
mennyiségek allnak rendelkezésre, és megjelenitheték a készulék on-line képernydjén, a
kommunikacidés halézatra csatlakozd szamitégépek tavoli felhasznaldi fellletén, és a
konfiguralt kommunikaciés halézatot hasznalva rendelkezésre alinak a SCADA rendszer
részére.

Szokasosan a SCADA rendszerek mintavételezik a mért és a szamitott értékeket rendszeres
periodusokban, és jarulékosan jelentésként fogadjak a megvaltozott értékeket akkor, amikor
barmilyen jelentés valtozast észlelnek a primer rendszerben. A ,Vezetéki mérési funkcio”
képes ilyen jelentéseket létrehozni a SCADA rendszer szamara.

A mérési funkcié bemenetei a kdvetkezok:
o a mért fesziltségek és aramok Fourier 6sszetevdi és valodi effektiv értékei,
o frekvenciamérés,
e paraméterek.

A mérési funkcié kimenetei a kdvetkez6k:
o megjelenitett mért értékek,
o jelentések a SCADA rendszer részére.

Megjegyzés: a skalazasi értékeket a ,Feszilltségvaltd bemeneti funkcié” és az ,Aramvaltd
bemeneti funkcid” paraméter-beallitasként adja meg.

A vezetéki mérési funkciéo mért értékeinek listaja a hardver konfiguraciétodl figg.
A rendelkezésre allé mennyiségeket a megfelelé konfiguracio leirasa adja meg.

Példakeént az alabbi abra mutatja a rendelkezésre allé mért értékeket egy kompenzalt halézat
szadmara szolgald konfiguracioban.

[-] Ledgazdsi mérések

Hatdsos telj, - P n.oo MW
Meddd telj, - Q 0.00 M¥Ar
Latszdlagos telj, - 5 n.oo M¥A
L1 dram 0 A

L2 dram 0 a

L3 dram 0 A

L1 fesziltség 0.0 k¥
L2 feszilltség 0.0 k¥
L3 fesziltség 0.0 k¥
L12 fesziiltség 0.0 k¥
L23 feszlltség 0.0 k¥
L31 fesziiltség 0.0 k¥
Frekvencia 0.00 Hz
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Miiszaki adatok

Funkcio Tartomany Pontossag
Arampontossag
02In-051n +2%, +1 digit

CT/5151 vagy CT/5102 modulokkal 05In—201n +1% +1 digt

CT/1500 modullal 0,03In—-21n +0,5%, +1 digit
Fesziltségpontossag 5-150% x Un 10.5% x Un, +1 digit
Teljesitménypontossag 1>5% In +3%, +1 digit

. . U>3.5%Un

Frekvenciapontossag 45H7 — 55Hz 2mHz

50. tablazat A vezetéki mérési funkcio miiszaki adatai

A SCADA jelentéshez jarulékos informacio szikséges, amelyet paraméter-beallitasok
hataroznak meg. Példaként hatasos teljesitményhez és aramhoz a kovetkezé lizemmadd
valasztd paraméterek allnak rendelkezésre:

Paraméterek
Lebegbpontos paraméter
Paraméter neve Elnevezés Valasztasi lehetéség Alap- .
értelmezés
Jelentés lzemmadjanak kivalasztasa hatasos teljesitménymérés szamara:
Jelentés Kikapcsolva, Nagysag, Integralt .
MXU_PRepMode_EPar_ tizemmod - P értek Nagysag
Jelentés lzemmadjanak kivalasztasa arammérés szamara:
MXU_IRepMode_EPar \_!elentes’ P’(lk’apcsolva, Nagysag, Integralt Nagysag
Uzemmod - | erték

51. tablazat A vezetéki mérési funkcio felsorolt tipusu paraméterei

Lebegbpontos paraméter

. . . . f L Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés értelmezés
Holtsav értéke hatasos teljesitmény szamara:

MXU_PDeadB_FPar__ | Holtsav P | MW | 0,1 [ 100000 | 0,01 |10
Ertéktartomany hatasos teljesitmény szamara:
MXU_PRange_FPar '_V'F?res' tartomany |,y 1 |100000 | 0,01 | 500

Holtsav értéke aram szamara:

MXU IDeadB FPar | Holtsav | | A |1 [2000 |1 | 10

Ertéktartomany aram szamara:

MXU_IRange_FPar_ | Méreési tartomany | 1 |5000 |1 500

52. tablazat A vezetéki mérési funkcio lebegdpontos paraméterei
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Nagysag

Holtsav értéke
(pl. A)

1 jelentés 2 jelentés 3 jelentés

Ha a jelentés modjara ,Nagysag” izemméd van kivalasztva, a jelentés akkor jon létre, ha a
mért érték kilép az el6z6 jelentett érték koruli holtsavbol. Példaként a fenti abra mutatja, hogy
amikor az aram nagyobb lesz, mint az ,1 jelentés”-ben rogzitett érték plusz a holtsav, létrejon
a2 jelentés”, stb.

A fenti tablazatban megadott ,Mérési tartomany” paraméterek szolgalnak a mérések
Lartomanybol kilépett” mindsitésére.

Integralt érték

Holtsav*1 sec
(pl.-A.s)

b\

© ®

1 jelentés 2 jelentés 3 jelentés 4 jelentés

.

Ha a jelentés maddjara ,Integralt érték” van kivalasztva, a jelentés akkor jon létre, ha a mért
értékkilonbség el6z6 jelentéstél szamitott id6integralja nagyobb lesz pozitiv vagy negativ
iranyban, mint a [Holtsav*1 s]. Példaként a fenti abra mutatja, hogy amikor az integralt érték
nagyobb, mint a holtsav értéke szorozva 1 s-mal, létrejon a ,2 jelentés”, stb.

Periodikus jelentés jon létre fliggetlenll a mért érték valtozasatdl, ha egy megadott id6 eltelik.
Az ehhez szikséges paraméterek példaként hatdsos teljesitményre és aramra az alabbi
tablazatban lathatok.

Egész tipusu paraméterek

Alap-

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés | . .
értelmezés

Jelentési gyakorisag hatasos teljesitmény szamara:

Jelentési gyakorisag

MXU_PIntPer_IPar_ |~ P s 0 3600 | 1 0
Jelentési gyakorisag aram szamara:
MXU_lIntPer_IPar_ | JSlentési gyakorisag | 0o |3600 |1 0

53. tablazat A vezetéki mérési funkcio egész tipusu paraméterei
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A jelentési gyakorisag 0 értékre valo bedllitasa azt jelenti, hogy az érintett mennyiségrél
periodikus jelentés nem jon létre.

Az érintett mennyiségre vonatkozdé minden jelentés bénithatd, ha a jelentés Gzemmodjanak
bedllitasa: ,Kikapcsolva”.
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1.3.3 Eseményrogzitd

A védelmi funkciok és a készilék tovabbi eseményei 1 ms pontossagu idébélyeggel
rogzitédnek. Ezek az események megtekinthetéek a készilék LCD kijelz6jének ‘Események’
oldalan vagy a tavoli felhasznaldi (web) fellleten keresztil egy személyi szamytogép
segitségével.

Esemény | Magyarazat

K6z6s funkcié (Common)

Készulék tzemmaod Készlléknek az lzemmodja

Késziilék izemkészség Késziilék izemkészségének allapota

Haromfazisu fiiggetlen késleltetésii talaramvédelmi funkcio lassu fokozata (TOC51D_1)
L1 megszolalas Lassu fokozat megszolalas az L1 fazisban

L2 megszodlalas Lassu fokozat megszolalas az L2 fazisban

L3 megszolalas Lassu fokozat megszolalas az L3 fazisban

Megszélalas Lassu fokozat megszolalas

Kioldas Lassu fokozat kioldas

Haromfazisu fiiggetlen késleltetésdii tularamvédelmi funkcié gyors fokozata (TOC51D_2)

L1 megszodlalas Gyors fokozat megszdlalas az L1 fazisban
L2 megszodlalas Gyors fokozat megszdlalas az L2 fazisban
L3 megszolalas Gyors fokozat megszdlalas az L3 fazisban
Megszélalas Gyors fokozat megszolalas

Kioldas Gyors fokozat kioldas

Zérus sorrend(i fliggetlen késleltetésii tularamvédelmi funkcié lassu fokozata (TOC51DN_1)

Megszélalas Lassu fokozat megszolalas

Kioldas Lassu fokozat kioldas

Zérus sorrendl fliggetlen késleltetési tularamvédelmi funkcié gyors fokozata (TOC51DN_2)

Megszélalas Gyors fokozat megszdlalas

Kioldas Gyors fokozat kioldas

Fiiggetlen késleltetésli fesziiltségemelkedési védelmi funkcié (TOV59)
L1 megszolalas Megszoélalas az L1 fazisban

L2 megszodlalas Megszélalas az L2 fazisban

L3 megszolalas Megszoélalas az L3 fazisban

Megszélalas Megszélalas

Kioldas Kioldas

Fliggetlen késleltetésli fesziiltségcsdkkenési védelmi funkcio (TUV27)
L1 megszodlalas Megszélalas az L1 fazisban

L2 megszolalas Megszoélalas az L2 fazisban

L3 megszodlalas Megszélalas az L3 fazisban

Megszélalas Megszélalas

Kioldas Kioldas

Zérus sorrend fesziiltségemelkedési védelmi funkcié (TOV59N)
Megszélalas Megszoélalas

Kioldas Kioldas

Neg.sorr. tularamvédelmi funkcioé (TOC46)

Megszélalas Megszélalas

Kioldas Kioldas
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Nehézinditasu motor felligyelet funkcio (TOC48)

Utolsé indulasi id6

Utolsé indulasi aram

Forgorész megszorulas

Motor tulterhelésvédelmi funkcié (TTR49M)

ElSjelzés

Kioldas

Aramvalté ellenérzés (CTSuperV)

AV hiba

| Aramvalto hiba

Arammérés (MXU_MVL)

L1 aram

A primer aram értéke L1 fazisban

L2 aram A primer dram értéke L2 fazisban
L3 aram A primer aram értéke L3 fazisban
L12 fesziltség A primer L12 vonali fesziltség értéke
L23 fesziltség A primer L23 vonali fesziltség értéke

L31 fesziiltség

A primer L31 vonali feszlltség értéke

3Uo fesziltség

3Uo feszlltség effektiv primer értéke

3lo aram 3lo aram effektiv primer értéke
Hatasos telj. - P A hatasos teljesitmény értéke
Meddé telj. - Q A meddé teljesitmény értéke

Latszolagos telj. - S

A latszdlagos teljesitmény értéke

Teljesitménytényezd

Teljesitménytényez6

Frekvencia

A frekvencia értéke

Szakaszol6 vezérlés és all

asjelzés (DisConn_1)

Allapot

Allasjelzés

Be engedélyezés

Be engedélyezés

Ki engedélyezés

Ki engedélyezés

Helyi

Helyi miikddtetés

Mlkoddés szamlalé

Miikddés szamlald

Szakaszolo vezérlés és all

asjelzés (DisConn_2)

Allapot

Allasjelzés

Be engedélyezés

Be engedélyezés

Ki engedélyezés

Ki engedélyezés

Helyi

Helyi mikodtetés

Mlkoddés szamlalé

M(ikddés szamlald

Szakaszolo vezérlés és all

asjelzés (DisConn_3)

Allapot

Allasjelzés

Be engedélyezés

Be engedélyezés

Ki engedélyezés

Ki engedélyezés

Helyi

Helyi miikddtetés

Mlkodés szamlalé

Miikddés szamlald

Szakaszol6 vezérlés és all

asjelzés (DisConn_4)

Allapot

Allasjelzés

Be engedélyezés

Be engedélyezés

Ki engedélyezés

Ki engedélyezés

Helyi

Helyi miikddtetés
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Mikodés szamlalo

| Miikodés szamlalo

Motor differencialvédelmi fumkcio (DIFF87M)

2. harm. reteszelés

2. harm. reteszelés

5. harm. reteszelés

5. harm. reteszelés

L1 megszolalas

L1 megszolalas

L2 megszodlalas

L2 megszolalas

L3 megszolalas

L3 megszolalas

Megszdlalas Megszdlalas

Nagyaramu L1 Nagyaramu L1 megszdlalas
megszolalas

Nagyaramt L2 Nagyaramu L2 megszolalas
megszolalas

Nagyaramu L3 Nagyaramu L3 megszdlalas
megszolalas

Nagyaramu megszolalas

Nagyaramu megszélalas

16 bemenetes felhasznald

i események (GGIO16)

1. Bemenet A felhasznal¢ éaltal szabadon programozhaté 1. eseménycsatorna
2. Bemenet A felhasznal¢ altal szabadon programozhat6 2. eseménycsatorna
3. Bemenet A felhasznalé altal szabadon programozhato 3. eseménycsatorna
4. Bemenet A felhasznalé altal szabadon programozhato 4. eseménycsatorna
5. Bemenet A felhasznal6 altal szabadon programozhato 5. eseménycsatorna
6. Bemenet A felhasznal¢ éaltal szabadon programozhat6 6. eseménycsatorna
7. Bemenet A felhasznalé altal szabadon programozhat6 7. eseménycsatorna
8. Bemenet A felhasznalé altal szabadon programozhato 8. eseménycsatorna
9. Bemenet A felhasznal¢ altal szabadon programozhat6 9. eseménycsatorna

A felhasznal¢ altal szabadon programozhaté 10.
10. Bemenet .

esemeénycsatorna

A felhasznalé altal szabadon programozhato 11.
11. Bemenet .

eseménycsatorna

A felhasznalé altal szabadon programozhato 12.
12. Bemenet <

esemeénycsatorna

A felhasznal¢ altal szabadon programozhat6 13.
13. Bemenet )

esemeénycsatorna

A felhasznal¢ altal szabadon programozhaté 14.
14. Bemenet .

eseménycsatorna

A felhasznal6 altal szabadon programozhato 15.
15. Bemenet .

eseménycsatorna

A felhasznalé altal szabadon programozhato 16.
16. Bemenet

eseménycsatorna

Kb6zbs hajtasu megszakito

vezérlés és allasjelzés (CB1Pol)

Allapot

Allasjelzés

Be engedélyezés

Be engedélyezés

Ki engedélyezés

Ki engedélyezés

Helyi

Helyi mikodtetés

Mlkodés szamlalé

M(ikddés szamlald

Egyszeriisitett kioldasi logika (TRC94)

Kioldas

| Kioldas

54. tablazat Az eseményrégzitd lehetséges eseményei

E7-DMV_konfig_V1.0.doc

48/59




E7-DMV konfiguraciods leiras

1.3.4 Zavariro funkcio

A zavarir6 funkcié analdg és binaris statusjeleket tud felvételre rogziteni. Ezeket a jeleket az
EuroCAP szoftverrel lehet konfiguralni.

A zavariréd funkciét binaris bemeneti jellel lehet inditani. Az inditas feltételeit a grafikus
egyenletszerkesztd segitségével a felhasznalé hatarozza meg. A felvétel akkor jon létre, ha
paraméterrel a funkcio bekapcsolt (éles) allapotban van, és a felhasznalé altal meghatarozott
inditd jel IGAZ allapotban van. Ha ezek a feltételek teljestilnek, a zavariré a konfiguralt analég
és binaris jeleket rogziteni kezdi. Az analdg jelek vagy input modulon keresztul fogadott
mintavételezett jelek (feszlltségek és aramok), vagy szamitott analog értékek (mint pl. a
negativ sorrend(i 0sszetevok, stb.) lehetnek.

A felvételre konfiguralt binaris jelek szama maximum 64, analdég csatornak szama pedig
maximum 32 lehet.

A zavariré funkcié az indito jel aktiv allapotaban folyamatosan rogziti a felvételt, azonban a
felvétel teljes idejét a ,Max Felvételi id6” paraméter hatarolja. Ha az indit6 jel hamarabb
visszaesik, ez a szakasz révidebb.

A funkcié bekapcsolt allapota alatt a ,Zarlat el6tti id6” paraméterrel megadott ideig a zarlatot
megel6z6 jeleket a funkcid megdbrzi. Inditaskor ez a szakasz is felvételre kerdl.

A ,Zarlat utani id8” paraméterrel megadott ideig a funkci6 a zarlatot kdvet6 jeleket is megdrzi.
Inditaskor ez a szakasz is felvételre kerdil.

Az indito feltételnek vissza kell esni a felvétel rogzitésének ideje alatt vagy utan ahhoz, hogy
uj felvétel indulhasson.

A ,Uzemmodd” elnevezésii felsorolt tipust paraméterrel lehet a funkciét bekapcsolni és
kikapcsolni.

A felvételek letdltésének menetét az EuroProt+ leirasanak 4.7 fejezete (,Tavoli felhasznaloi
interfész”) részletesen tartalmazza.

A felvételeket a funkcio szabvanyos COMTRADE formatumban térolja.

e a konfiguraciot a .cfg fajl hatarozza meg,

e az adatokat a .dat fajl tarolja,

e szOveges megjegyzéseket az .inf fajl-ba lehet beirni.
A harom fajlnak .zip fajlban témdritve kell lenni. Ez a folyamat feltételezi, hogy a harom
Osszetevod fajl (.cfg, .dat és .inf) ugyanarra a helyre van mentve.

A kiértékelést barmely COMTRADE kiértékel6 szoftver segitségével meg lehet valositani.
Protecta erre a célra a ,ZirErt” szoftvert ajanlja. A szoftver alkalmazasat a ,ZirErt leiras”
részletesen ismerteti.
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A rogzitett analdg csatornak:

Rogzitett analég jel Magyarazat

U L1 L1 fazisban mért fesziltség

ulL2 L2 fazisban mért fesziltseg

UL3 L3 fazisban mért fesziltség

U4 A negyedik fesziiltségbemeneti csatorna mért fesziiltsége (Uo)

| L1 A mért aram az 6sszes faziszarlati tularamvédelmi funkciéra L1

fazisban

| L2 A mért aram az 6sszes faziszarlati tularamvédelmi funkcioéra L2
fazisban

L3 A mért aram az 6sszes faziszarlati tularamvédelmi funkciora L3
fazisban

14 A negyedik arambemeneti csatorna mért arama (lo)

*1L1

*1L2

*1L3

*14

* differencialvédelmi opcid valasztdsa esetén a csillagponti AV modulhoz tartozé analég
bemenetek

55. tablazat A zavariré rogzitett analog csatornadi

Régzitett digitalis jel Magyarazat (Forras)

Kioldas TRC94_GenTr_Grl_ (Kioldas)
Neg. sorrend véd. | TOC46_GenTr_Grl_ (Kioldas)

Ind. alatti zarlat TOC51D_GenTr_Grl_ (Kioldas)

I> Ki TOC51D_GenTr_Grl_2 (Kioldas)
lo> Ki lassu TOC51DN_GenTr_Grl_ (Kioldas)
lo> Ki gyors TOC51DN_GenTr_Grl_2 (Kioldas)
lo fi> kioldas TOC67N_GenTr_Grl_ (Kioldas)
Hémasvéd. kioldas TTR49M_GenTr_Grl_ (Kioldas)

Terhelés csokk. véd. | TUC37_GenTr_Grl_ (Kioldas)

Forgorész megszorulas | MSS48_ LongStr_Grl_ (Forgérész megszorulas)

U> kioldas TOV59_GenTr_Grl_ (Kioldas)

U< kioldas TUV27_GenTr_Grl_ (Kioldas)

Uo> kioldas TOV59N_GenTr_Grl_ (Kioldas)

Motor indulas MSS48_Starting_Grl_ (Indulas)

Motor jar MSS48_Running_Grl_ (Fut)

Hémasvéd. Be tiltas TTR49M_Lock_Grl_ (Visszakapcs. retesz)

56. tablazat A zavariro rogzitett digitalis csatornadi
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Felsorolt tipust paraméter

Alap-
értelmezés

Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehetdség

Bekapcsolas és kikapcsolas paramétere:

DRE_Oper EPar_ | Uzemméd | Bekapcsolva, Kikapcsolva | Kikapcsolva

57. tablazat A zavariro felsorolt tipusu paramétere

Késleltetés paraméterei

. . . . - Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés é rtelmzzés
Zarlat el6tti id6 beallitasa:

DRE_PreFault TPar_ | Zarlat el6ttiid6 | ms |50 [500 |1 | 200
Zarlat utani id6 beallitasa:

DRE_PostFault_TPar_ [ Zarlat utdniidé [ ms |50 [1000 1 | 200
Teljes zarlati id6hatar:

DRE_MaxFault_TPar_ [ Max.felvételiidd [ ms | 200 [ 5000 |1 | 1000

58. tablazat A zavariro késleltetés paraméterei
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1.3.5 Kioldé logikai hozzarendelések

A kioldo logika kimenete kozvetlenil van hozzarendelve a trip kontaktusokkal kiegészitett
tapegység trip kontaktusahoz (PSTP+/2101 modul az “A” poziciéban).

Digitalis allapot iel Név Kontaktus hozzarendelés a
9 pot) PSTP+/2101 modulhoz (*A” pozicié)
TRC94 GenTr TLO Kioldas BOut A02

59. tablazat A kioldo logikdhoz hozzdrendelt kimenet

A kioldd logika mikodési feltételei egyrészrdl gyarilag definidltak, masrészrél a felhasznald
altal megadhaték a grafikus szerkesztdé hasznalataval. A gyarilag illetve a felhasznalo altal
definialt kioldasi feltételek egymassal ,VAGY” kapcsolatban allnak.

A gyarilag definialt miikodés a kovetkezd:

Bemenet | Digitalis allapot jel Magyarazat
Kioldas * DIFF87M_GenTr_Grl_ | Motor differencidlvédelmi kioldas
Blokkolés | n.a. -

*opcionalisan valaszthato védelmi funkcié

60. tablazat A kioldo logika gydrilag definialt bindaris bemenetei

A felhasznald altal definialt mikodés a kdvetkez6:

Bemenet | Digitalis allapot jel Magyarazat
TOV59 _GenTr_Grl_ Fesziltségemelkedési funkcio kioldas
VAGY VAGY
TUV27_GenTr_Grl_ Feszlltségcsokkenési funkcio kioldas
VAGY VAGY
TOV59N_GenTr_ 3Uo feszultségnovekedési funkcioé kioldas
VAGY VAGY
TOC51D_GenTr_Grl_1 Haromfazisu figgetlen késleltetési tularamvédelem lassu
fokozat kioldas
Kioldas VAGY VAGY
TOC51D_GenTr_Grl_2 Haromfazisu fliggetlen késleltetési tularamvédelem gyors
fokozat kioldas
VAGY VAGY
TOC51DN_GenTr_Grl_1 | Zérus sorrendl fliggetlen késleltetési tularamvédelem
lassu fokozat kioldas
VAGY VAGY
TOC51DN_GenTr_Grl_2 | Zérus sorrendii fuggetlen késleltetési tularamvédelem
gyors fokozat kioldas
Blokkolas | n.a. -

61. tablazat A kioldo logika felhasznadlo dltal definialt bindris bemenetei
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1.4 LED kiosztas

A késziilék elélapjan 16 db a felhasznalo altal definialhaté LED talalhatd. (Tovabbi informacio
lasd: “Az EuroProt+ termékcsaldad gyorsindité segédlete’). Vannak elére meghatarozott

miikddési valamint nem definialt, szabad LED-ek. A felhasznalé mindkett6t médosithatja.

LED LED statikus forrasjele Ontarto
Kioldas TRC94_GenTr_Grl_ (Kioldas) X
Neg. sorrend KI TOC46_GenTr_Grl_ (Kioldas) X
Héfokveéd. Kl TTR49M_GenTr_Grl_ (Kioldas) X
Terh. csokkenés TUC37_GenTr_Grl_ (Kioldas) X
Forgorész megsz. MSS48 LongStr_Grl_ (Forgoérész ... X
Ind. alatti zarlat TOC51D_GenTr_Grl_ (Kioldas) X
I> Ki TOC51D_GenTr_Grl_2 (Kioldas)

Be tiltas BE_Tiltas () X
lo> Ki lassu TOC51DN_GenTr_Grl_ (Kioldas) X
lo> Ki gyors TOC51DN_GenTr_Grl_2 (Kioldas) X
lo fi> kioldas TOC67N_GenTr_Grl_ (Kioldas) X
U> kioldas TOV59_GenTr_Grl_ (Kioldas) X
U< kioldas TUV27_GenTr_Grl_ (Kioldas) X
Uo> kioldas TOV59N_GenTr_Grl_ (Kioldas)

(LED3115) X
*Diff. kioldas DIF87_GenSt_Grl_ (Kioldas) X

* opcionalis jelzés, ha differencialvédelmet tartalmaz a késziilék

62. tablazat LED kiosztas
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2 Kilsé bekotési rajzok

Gylijtésin
> L1
O L2 E7-DMV-H
L3
"A" PSTP+/2101
No. |Megnevezés
+ 1| Tapfeszilltség +
e — 2| Tapfesziltség —
+ 3| Hibajelzé kdzés
i 4| Hibajelz6 NO W I|
Altalanos hiba €———— 5| Hibajelzé NC
= 6| Kioldds + —
— —__7|Kiolds - -
8|Kioldds NO 2
9[BOut_A04 + -
10]BOUt_A04 - E
11]1BOut _A04 NO -
"l CT+/5151
Mo, |Megnevezés
1iLl-»

CT1
2|IL1<- }
3L2->

CT2
4IL2<- }

K S|IL3->
i Paraméter beillitas P T } CT3
k AV4 funkci6 -l
- ¥+ F Csillagpont: 11-3 "Vezeték” 0->
- .Il 14 polaritas: ,,Normal” [— Sflo<- } CT4
L =
"H" VT+/2211
No. |Megnevezés
[ n
1uLl-»
I
i i 2JU L1<- }I VTl
i [ 3l L2->
[
R e e
S|U L3->
Qi
| | 6U L3<- }| VI3
/'YYV\_", ,_ ; 3°-> }I VT4
. N | Lo
Lilr2f L3 Paraméter beallitas
W “Normdl” PSTP+ modul (A modul): a fenti bekétés szerint; a BOut
- polant orma jell kimenetek szerepét a felhasznalé a grafikus egyenlet-
U4 polaritds: ,,Normél szerkeszté segitségével hatarozza meg
|t Zérus sorrend( feszliltség-bemenet (H modul 7, 8):
deltaba kapcsolt feszilltségvalto-tekercsekrdl
(ULi+Ui2+Uys), vagy csillagponti fesztltségvaltorol
Kilsé ir iok (C modul): a kapcsok feliratai
Motor szerint; a BIn jelii bemenetek szerepét a felhasznalo a
3f ~ grafi yenletszerkeszté segitségével hatarozza meg
Hibajel informaci¢ atadas mas készuléknek (D modul):
a BOut jel(i kimenetek szerepét a felhasznalé a grafikus
egyenletszerkeszt6 segitségével hatarozza meg
Szerkesztette | Péka Gyula [Alap IED-EP+
Ellendrizte Tipus DTIVA PRDTchA
Jovahagyta Konfi E7-DMV_H HUNGARY
Kelt 2013.10.30. | Tirgy Kozénfesziiltséeii motorvédel D PP-14-20098-00
kiilsé bekotési rajza (gyiiris aramvalté nélkiil) roTTR I
al:1/
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Gylijtdsin
O L1
O L2 E7-DMV-H
) L3 A PSTP+/ 2}01
No. |Megnevezés
+ 1| Tapfeszuiltség +
Il 2| Tapfesziiltség —
+ 3| Hibajelz kézos
4| Hibajelz6 NO ° ;l
Altaldnos hiba<———— 5[ Hibajelzé NC
+ 6|Kioldds + I
— —__7|Kioldas - F
KI 8|Kioldds NO .
9|BOuUt_A04 + N
10|BOUt_AD4 - E
i - 11|BOut A04 NO =
Paraméter beallitas
AV4 funkcid o
Csillagpont: 11-3 "Vezeték” ! CT+/5151
14 polaritas: ,Normal™ ho, |Megnevezés
1ILl-»
2|IL1=- } cTl
3|IL2->
CT2
4|l L2=- }
K S|ILS-=
lk 6 L3=<- } cr3
- 1+ F|lo-=
L4 G e [} cT4
& Paraméter beillitis
L = FV4 funkeié T VTe2211
U1-3 polaritas: “"Normal” : ™ "
o n U4 polaritas: ,Normal” No. U—eLQ"e"ezes
1 1->
I
R 1 lutic 3 vr1
“Il" 3|V L2->
[
rb@ 4lu12<- il v
W | slu L3> }| VT3
| 6jU L3<-
I::::EE ] 7|Uo-> §| VT4
rA N‘-|||‘ I 8lUo<-
L1JL2|L3
/
K@ k
'
o 1 PSTP+ modul (A modul): a fenti bekotés szerint; a BOut
| - jeli kimenet szerepét a felhasznalo a grafikus egyenlet-
L _L = szerkeszté segitségével hatarozza meg
= Zérus sorrend(i feszlltség-bemenet (H modul 7, 8):
deltaba kapcsolt fesziiltségvalto-tekercsekrdl
(ULi+U2+Uy3), vagy csillagponti fesziiltségvaltorol
Kiils6 bemeneti informéaciok (C modul): a kapcsok feliratai
Motor szerint; a Bln jelli bemenetek szerepét a felhasznalo a
3f ~ yenletszerkesztd segitségével hatarozza meg
informacio atadas mas késziiléknek (D modul):
a BOut jell kimenetek szerepét a felnasznal6 a grafikus
egyer t6 i | hatarozza meg
Szerkesztette | Péka Gyula |Alap IED-EP+
. Tipus DTIVA PRDTchA
Jévahagyta P E7-DMVY H HUNGARY
Kelt 20131030 {Tiray _ Kozépfesziiltségii motorvédelem ® pP_14-20099-00
kiilsé bekotési rajza (gyiiriis Aramvaltoval) ST |
al:
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Gytijtésin
% L1
o 2 E7-DMV-F
o L3
"A" PSTP+/2101
No. |Megnevezés
+ 1| Tapfesziiltség +
-7 2| Tapfesziiltség —
+ 3|Hibajelz6 kozos
4| Hibajelzé NO o ,I
Altalanos hiba€——— 5| Hibajelzé NC
+ 6]Kioldds + -
* - — 7|Kioldds -
8] Kioldds NO -
9]B0ut_A04 + o
10|BOut_AD4 - E
11[Bout A04 MO =
i CT+/5151
Mo, |Megnevezés
1ILl-»

CT1
20IL1<- }
3L2->

CT2
4 IL2<- }
SJIL3->

S 'l Paraméter bedllitis ol L3< b CT3
k AV4 funkcio .
S N = Csillagpont: 11-3 "Vezeték” 7lo->
Ct .z] 14 polaritas: ,,Normal” ,— 8]lo<- } CT4
L =
o VT+/2211
No. |Megnevezes
e fuii>
I
S i fuiie Bl v
M 3fu 2>
I
(R B T Ze—
A |||‘ S5|UL3->
LS a s i
7|Uo->
VT4
'rwva_lu. i_ 8lug<- }l
L2l ]l;:l?lfné:("' 'heélliuis
Wunlcl? LN A PSTP+ modul (A modul): a fenti bekétés szerint; a BOut
- |])o ‘,'_'f’ . or_f]:,? jell kimenetek szerepét a felhasznal6 a grafikus egyenlet-
U4 polarits: ,Normil szerkeszt6 segitségével hatarozza meg
p—— a il - 17,
deltaba kapcsolt feszilltségvalté-tekercsekrdl
(ULi#U2+Uys), vagy csillagponti fesziiltségvaltorol
Kiils6 bemeneti informéacidk (G modul): a kapcsok feliratai
Motor szerint; a Bln jell bemenetek szerepét a felhasznalé a
3f~ grafikus egyenletszerkesztd segitségével hatarozza meg
Hibajelzés. informéacié atadas mas késziiléknek (L modul):
a BOut jeld kimenetek szerepét a felhasznal6 a grafikus
egyenletszerkeszto segitségével hatarozza meg
k Pka Gyula | Alap IED-EP+
?lc‘ﬂrﬂc Tipus DTIVA PROTECT A
lovahagyta HUNGARY
= Konfigurcié E7-DMV_F
et Kisépfessitségi motorvéddlem |7 PP-14-20096-00
kiilsé bekotési rajza (gyiiriis Aramvalté nélkiil) ST I
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Gytijtdsin
. LI
o L2 | E7-DMV-F
"A" PSTP+/2101
Y L3 Megnevezés
T 1| Tapfesziltség +
- 2| Tapfesziltség —
+ 3| Hibajelz6 kézés
. 4| Hibajelz6 NO [° :I
Altalanos hiba €—— 5| Hibajelz6 NC
+ 6 Kioldds + e
J - — 7|Kioldds - T
8] Kioldas NO =
9]BOuUt_AD4 + =
10|BOuUt_A04 -
Paraméter beillitas |_11]80ut AD4NO I
AV4 funkeié pramr
Csillagpont: 113 "Vezeték” |1 CTH/S15L
14 polaritas: ,,Normal” p. |Megnevezés
1ILl-»
CT1
2l L1<- }
3IL2->
CT2
4|l L2<- }
K S[IL3->
’lk 6|l L3<- } c13
L 1 - 7|lo-=
; I o b cT4
i vl bd Paraméter beallitis
L -l. EV4 funkcié R" VT+/2211
U1-3 polaritds: "Normal” Megnevezés
. n U4 polaritas: ,,Normal™ Lo |
‘||" 1JuLll-> }l VTI
i 2fu L1<-
i 3|U L2->
I
e e E
v I SjUL3->
10
e | s i
’YVY\_I" ,_ ; 30-> }I VT4
° N | _’M—
L1|L2|L3
PSTP+ modul (A modul): a fenti bekétés szerint; a BOut
jelli kimenet szerepét a felhasznalé a grafikus egyenlet-
szerkeszt6 segitségével hatarozza meg
Zérus sorrendd fesziiltség-bemenet (R modul 7, 8):
deltaba kapcsolt fesziiltségvalto-tekercsekrél
(ULi+UL2+Uys), vagy csillagponti fesziiltségvaltorol
Kiilsé bemeneti informaciék (G modul): a kapcsok feliratai
Motor szerint; a Bln jelli bemenetek szerepét a felnasznalé a
3f ~ grafikus egyer 6 segitségével hata meg
Hibajelzés. informéacié atadas mas késziléknek (L modul):
a BOut jelli kimenetek szerepét a felhasznalo a grafikus
egyenletszerkeszt6 segitségével hatarozza meg
Szerkesztette | Poka Gyula_|Alap IED-EP+
Efle:‘é‘"ﬂ“ Tipus DTIVA PROTECTA
Jovahagyta - E7-DMV F HUNGARY
. 2031030, Tiray _ Kozépfesziiltségii motorvédelem PP-14-20097-00
kiilsé bekotési rajza (gyiiris Aramvaltéval) ST I
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O L1 E7-DMV H
~ .
C L2 A" PSTP+/2101
A
) - L3 No. | Megnevezés
Gylijtésin + — 1| Tapfesziitség +
— —1 2| Tapfesziiliség -
L J 1 + ——] 3 | Hibajelzo kdzos
/ 4 | Hibajelzs NO o , I
Altaldnos hiba €<—| 5 | Hibajelzo NC
6 | Kioldas + —
B
— 7 | Kioldas - K
8 | Kioldas NO .
9 | BOut_A04 + a
¢—1 10 | BOut A04 - =
Paraméter beillitas 11 | BOut_A04 NO =
FV4 funkcié .-
U1-3 polaritas: -
U4 polaritas: ,,Normal” L7 VIR
No. | Megnevezés
1juLt>
| —1 2]ULi< EIVT]
3juL2->
| v a|uL2< 3' V12
5|UL3->
< MU | 6|uLa< }I V13
9f o> 3| VT4
10 | Uo <-
Zérus sorrendii fesziiltség-bemenet (G modul 7, 8): deltaba
kapcsolt fesziiltségvalto-tekercsekrél (U +U .+Uys), vagy
csillagponti feszilltségvaltorol
A" | CT+/5151
K J | No. | Megnevezés
<
1]1L1->
CT1
C E < k 2] 1L1< }
< - 'C - 312>
11 ]2l 4f12< (b CT2
= E
L = Paraméter beillitis S{is-> b T3
AV4 funkci6 6]IL3<
Csillagpont: I1-3 "Vezeték” 9| lo->
14 polaritas: ,,Normal” 10 | lo< } CT4
MOTOR Paraméter beallitas
3 ~ Av4 funkcié » H CT+/5151
Csillagpont: 11-3 "Vezeték™
14 polaritas: ,,Normal™ No. | Megnevezés
1| Iseclt->
2| IsecL1<- } crl
L § f s [} CT2
q o XC o] secLe =
- 5| IsecL3 ->
d E (] K 6 | IsecL3 < [} CT3
9 | lsec->
K ¢ T L
| 10 | ldsec <- } CT4
k Toth Platform IED-EP+
Lo Tipus DTIVA PROTECTA
rihagyts UNGARY:
Qb s K E7-DMV_H "
Ditum 2015.03.25. | Subject Kozépfesziiltségii motorvédelem D
kiilsé bekotési rajza az opcionilisan vilaszthaté PP-14-20992-00
differencidlvédelmi funkcié esetén Oldal:1/1 [
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E7-DMV konfiguracios leiras

O L1 E7-DMV F
O
C L2 A" PSTP+/2101
A
) - L3 No. | Megnevezés
Gylijtésin + — 1| Tapfesziitség +
— —1 2| Tapfesziiliség -
L J 1 + ——] 3 | Hibajelzo kdzos
/ 4 | Hibajelzs NO o , I
Altaldnos hiba €<—| 5 | Hibajelzo NC
6 | Kioldas + —
B
— 7 | Kioldas - K
8 | Kioldas NO .
9 | BOut_A04 + a
¢—1 10 | BOut A04 - =
Paraméter beillitas 11 | BOut_A04 NO =
FV4 funkcié .-
U1-3 polaritas: -
U4 polaritas: ,,Normal” R VTH2111
No. | Megnevezés
1juLt>
| —1 2]ULi< EIVT]
3juL2->
| v aure< 3' V12
5|UL3->
< MU | 6|uLa< }I V13
9f o> 3| VT4
10 | Uo <-
Zérus sorrendii fesziiltség-bemenet (R modul 7, 8): deltaba
kapcsolt fesziiltségvalto-tekercsekrél (U +U ,+Uys), vagy
csillagponti feszilltségvaltorol
.T" | CT+/5151
K J | No. | Megnevezés
<
1]1L1->
CT1
C E < k 2] 1L1< }
< - -C - 312>
11 ]2l 4f12< (b CT2
= E
L = Paraméter beillitis S{is-> b T3
AV4 funkci6 6]IL3<
Csillagpont: I1-3 "Vezeték” 9| lo->
14 polaritas: ,,Normal” 10 | lo< } CT4
MOTOR Paraméter beallitas
3 ~ AV4 funkcid . S"  CT+/5151
Csillagpont: 11-3 "Vezeték™
14 polaritas: ,,Normal™ No. | Megnevezés
1| Iseclt->
2| IsecL1<- } crl
L § f s [} CT2
q o XC o] secLe =
- 5| IsecL3 ->
d E (] K 6 | IsecL3 < [} CT3
9 | lsec->
K ¢ T L
| 10 | ldsec <- } CT4
1 Toth Platform IED-EP+
Jk{@:nm Tipus DTIVA PROTECTA
rihagyts UNGARY:
Qb s K E7-DMV_F "
Ditum 2015.03.25. | Subject Kozépfesziiltségii motorvédelem D
kiilsé bekotési rajza az opcionilisan vilaszthaté PP-14-20993-00
differencidlvédelmi funkcié esetén Oldal:1/1 [
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