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S6-DMV konfiguracié leiras

1 Konfiguracids leiras

Az IED-EP+ S/S24 a PROTECTA Kift altal 1étrehozott EuroProt+ termékcsalad tagja, azon belll
is az ugynevezett EuroProt+ Smart sorozathoz tartozik. Ez egy koltséghatékony megoldast
nyujté védelmi késziilék sorozat, mely szabvanyos EuroProt+ modulokbdl épil fel. A hardver
modulok konfiguralasa a kdvetelmények szerint torténik, majd a védelmi és iranyitastechnikai
funkcidkat a bet6ltott szoftver hatarozza meg. Ez a dokumentum az S6-DMV gyari konfiguraciot

ismerteti.

1.1 Alkalmazas
S6-DMV konfiguracié: féként motorvédelmi funkciokat lat el.

1.1.1 Védelmi funkciok

Funkciok IEC ANSI S1-DTI
I-!a’romfaz,|su figgetlen késleltetési I>, | >> 51D X
tuldramvédelem

Z’erus sor,rendu flggetlen késleltetési o>, lo>> 51ND X
tuldramvédelem

Terhelés csokkenés I < 37 X
Negativ sorrend( tuldaramvédelem 12 > 46 X
Bekapcsolasi aramlokés blokkolas 12h > 68 X
Negativ sorrend(i tularamvédelem 12 > 46 X
Motor tulterhelési védelem T> 49 X
Fugg_etle’n kesleltetc’es_u ] U> 59 X
feszilltségemelkedési védelem

Fugg_etlgn kg§leltetfe§u ] U< 27 X
feszlltségcsokkenési védelem

Z’erus sorrend(i feszlltségemelkedési Uo > 50N X
védelem

Z'efus sor’rendu iranyitott 10 Dir > 67N X
tuldaramveédelem

Aramvalté ellenérzés 60 X
Megszakité beragadasi védelem CBFP 50BF X

1. tablazat Az S6-DMV konfigurdcio védelmi funkcioi
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S6-DMV konfiguracié leiras

A konfiguralt funkcidk szimbolikus rajza az alabbi abran lathato.

!

)

NEP i S6-DMV
N U
41
() & ® 51D 5IND) 49
60 68' 46'
\ 503’ 48 37
67N
) s 7D
4U 60 81
—(D% o
g"~ Meért értek: Naplézasi funkciok:
U, I, P, Q,f cos ¢ . Esemfar)yrogzno
e Zavarird
1. abra Védelmi funkciok
1.1.2 Mérési funkcidk
Mért értékek S2-DSZIV
Aram (11, 12, 13) X
Fesziltség (U1, U2, U3, U12, U23, U31, Uo) és frekvencia X
Teljesitmény (P, Q, S, pf) X

2. tablazat Az S6-DMV konfiguracio mérési funkcioi

S6-DMV_konfig_V1.0.docx 5/62




S6-DMV konfiguracié leiras

1.1.3 Hardver konfiguraciok

A hardver ki- és bemenetei az alabbi tablazatban lathatok alapértelmezett kiosztas esetén.

Alapértelmezett hardver konfiguracié S6-DMV

Hardver kivitel 24HP
Aram bemenetek szama 4
Fesziltség bemenetek szama
Digitélis bemenetek szama
Relékontaktusok szama

Gyorsmiikddtetési kontaktusok szama
UKE (hibajelz6) kontaktus

PN OO b

3. tablazat Az S2-DSZIV hardver konfigurdcioja 24HP széles ipari kivitelben

A konfiguracié kartyakiosztasa az alabbi abran lathato. A készilék és a modulok miszaki
specifikacidinak leirasa a “Hardver leiras” ciml{ dokumentumban talalhaté meg.

Slot: A | Slot: B |Slot: C |Slot: D | Slot: E | Slot: F
PSTP+| CT+ | ¥VT+ CPU+
2101 | 5151 | 2211 0007
N
il
2— e
2t O Pl >
3 Slpl I
b S Bl
sLPEREl S cov
7 =+ 7R =
JEHY S8 IS
BLA 2,3|BLA 12| BLAS
I/0 modulok L. L. Lol
. B, C pozicié D pozicié E pozicio
tipusa
O6R5 - Alapértelmezett N/A
012 - Opcionalis Opcionalis
(O]3] - Opcionalis Opcionalis
R8 - Opcionalis Opcionalis

miikddteto fesziiltség esetén

2. abra Az S6-DMV konfiguracio modulkiosztasa 24HP széles ipari kivitelben DC
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S6-DMV konfiguracié leiras

Valtakozé mikodtetd fesziiltség esetén Trip kontaktusok nem alkalmazhaték, igy a készilék
modulkiosztasa a kévetkezdképpen alakul.

Slok: & | Shot: B | Shot: C |Slot: D | Slot: E | Slot: F

PsR2+ | CT+ YT+ CPL+
2101 | 151 | 2211 0oo7?
N
{l o P
a1
2 i E L |E
L. i=mu|:r2 P
R E] o 3 Ig
4la | [4HF O gl =
=] 5y o 52 = COM B|
C LY Gls S
Lol TH =PRI
lj—| sLb Sl 5
15|
E-o
E

ELA 2,3|BLA 12| BLAS

3. dbra Az S6-DMV konfigurdcio modulkiosztasa 24HP széles ipari kivitelben
valtakozo miikodteto fesziiltség esetén

CPU modul kommunikaciés lehetéségei:

. Elsédleges | Masodlagos
s Nincs < Pl . e .
Kommunikaciés K Do s allomasi allomasi Hagyomanyos
ommunikaciés
port ort busz busz port/protokoll
P (*SBW) (*SBR)
COMA Alapértelmezett Opcionalis N/A N/A
COMB Alapértelmezett N/A Opcionalis Opcionalis

* SBW: Station Bus Working (elsédleges allomasi busz); SBR: Station Bus Redundant (redundans allomasi busz);

1.1.4 Az alkalmazott hardver modulok

A készilék és a modulok miszaki specifikacidinak leirasa a “Hardver leiras” cim{
dokumentumban talalhaté meg.

Modul azonosito Magyarazat

PSTP+ 2101 Tapegyseég kioldd kontaktusokkal

PSR+xx01 Tapegyseég relékontaktusokkal

O6R5+ 2101 Digitalis be- és kimenet

VT+ 2211 Analog fesziiltségbemenet (védelmi funkciokhoz)
CT+5151 Analég arambemenet (védelmi funkcidkhoz)
CPU+ Xxxx Kbzponti egység és kommunikacids modul

4. tablazat Az S6-DMV konfiguracioban alkalmazott hardver modulok
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S6-DMV konfiguracio leiras

1.2 A késziilék els6 bekapcsolasa

Az EuroProt+ késziilékek hasznalataval kapcsolatos alapvet6 informacidkat az “EuroProt+
termékcsalad késziilékeinek gyors indité segédlete” cimi dokumentum tartalmazza.

EURCFRET 4

On-line data

Line measurement

Active Power - P
0,00 kb

IED-EP+ S/524 keésziilék
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S6-DMV konfiguracié leiras

1.3 Szoftver konfiguracié

1.3.1 Védelmi és vezérlési funkciok

A megvaldsitott védelmi és vezérlési funkcidkat a kdvetkezé tablazat tartalmazza. A
funkcidblokkok részletes leirasai kilén dokumentumokban is megtalalhatok. Az alabbi tablazat
ezekre is hivatkozik.

Rovidités Név Dokumentum

TOC51 3F DT talaramvédelem H?romf?z:su fl_lggetlen késleltetett tularam
védelmi funkcié

TOC51N 3lo DT tularamvédelem | 26rus sorrendi figgetlen késleltetésd
tularam védelmi funkcié

TOC67N Irany. 3lo taldramvéd. Zerus_s’orrendu irdnyitott tularam védelmi
funkcié

TUC37 Aram csokkenés

TOC46 Neg.sorr. tularamvéd. Negativ sorrendii tialaram védelmi funkcié

INR2 Bekapcsolas érzékelés Bekapcsolasi aramlékést érzékelb funkcid

TTR49M Motor tulterhelésvéd. Motor hémasvédelmi funkcié

MSS48 Nehezinditasi motor Nehézinditast motor feliigyeleti funkciéja

feligyelet
L . Fiiggetlen késleltetésii
TOVS9 Feszlltség novekedes fesziiltségemelkedési védelmi funkcio
. . 3 Fiiggetlen késleltetés(i

Tuva7 Feszlltség csokkenes fesziiltségcsékkennési védelmi funkcié

TOV59N 3Uo fesz. névekedés Zgrus sprrendfll fesziiltségemelkedési
védelmi funkcié

TOF81 Frekvencia ndvekedés Frekvenciaemelkedési védelmi funkcié

TUF81 Frekvencia csdkkenés Erekvenciacsdkkenési védelmi funkcio

CTSuperV AV ellenérzés Aramvaltokéri ellenérzé funkcié

BRF50MV Megszakité beragadas Megszakité-beragadds védelmi funkcio

TRC94 Kiold6 logika Egyszeriisitett kiolddsi logika funkcio

CB1Pol Megszakitd Megszakité vezérlés funkcio

DRE Zavariroé Zavarir6 funkcio

A megvalositott védelmi és vezérlési funkciok

S6-DMV_konfig_V1.0.docx
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S6-DMV konfiguracié leiras

1.3.1.1 Haromfazisu fiiggetlen késleltetésii tularamvédelem (TOC51D)

Ez a haromfazisu tularamvédelmi funkcié a hdrom fazisaram Fourier 0Osszetevéinek
alapharmonikusa effektiv értékét feldolgozva fuggetlen késleltetésl karakterisztikdkat valosit
meg.

A funkcié a fazisaramok Fourier alapharmonikusa alapjan megszélal, ha az aram a beallitott
paraméter értékét tullépi, és inditja a késleltetést. A késleltetés paraméterrel beallithato.

A fliggetlen késleltetésl tularamvédelmi funkcid binaris kimend statusjelei a fazisonkénti
megszoblalasok és a kioldasok, valamint a funkcio altalanos megszdlalasi, és kioldé jele.

A funkcié rendelkezik egy felsorolt tipusu paraméterrel, amely segitségével élesiteni és
bénitani lehet.

A tuldaramvédelmi funkcionak van egy binaris bemeneti jele, amely a funkcié bénitasara szolgal.
A bénitas feltételét a felhasznalé a grafikus egyenletszerkeszt6 segitségével hatarozza meg.

Miiszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
A karakterisztika pontossaga Flggetlen késleltetés <2%
Ejtéviszony 0.95

+5% or 15 ms,

Késletetés pontossaga amelyik a nagyobb

Ejtési id6 16 — 25 ms
Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehetdség < Alap- .
értelmezés
Paraméter az élesitésre
TOC51D Oper EPar | Uzemméd | Kikapcsolva, Bekapcsolva | Bekapcsolva
Egész szamu paraméter
. , . : .y Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés értelmezés
Megszdlaldsi aram paramétere
TOC51D_StCurr_[Par_ | Megszolalasi % 10 | 3000 |1 200
aram
Késleltetés paraméter
. , , . -y Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés értelmezés
Flggetlen késleltetés
TOC51D Del TPar | Késleltetés | msec [ 40 [60000 |1 | 100
Logikai paraméter
Paraméter neve | Elnevezés | Alapértelmezés
Csak az indité jel élesitése:
TOC51D StOnly BPar | Csak inditd jel | HAMIS
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S6-DMV konfiguracié leiras

1.3.1.2 Zérus sorrendii fiiggetlen késleltetésii talaramvédelem (TOC51ND)

Ez a zérus sorrend(i tularamvédelmi funkcié a nullponti vagy a zérus sorrendd aram (IN=3l0)
Fourier dsszetev8inek alapharmonikusa effektiv értékét feldolgozva fliggetlen késleltetési
karakterisztikakat valésit meg.

A funkcié a zérus sorrend(i aram Fourier alapharmonikusa alapjan megszélal, ha az aram a
beallitott paraméter értékét tullépi, és inditia a késleltetést. A késleltetés paraméterrel
beallithato.

A fuggetlen késleltetésl tularamvédelmi funkcid binaris kimend statusjelei a funkcié altalanos
megszolalasi, és kioldo jele.

A funkcié rendelkezik egy felsorolt tipusu paraméterrel, amely segitségével élesiteni és
bénitani lehet.

A tularamvédelmi funkciénak van egy binaris bemeneti jele, amely a funkcié bénitasara szolgal.
A bénitas feltételét a felhasznalé a grafikus egyenletszerkeszt6 segitségével hatarozza meg.

Miiszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
A karakterisztika pontossaga Flggetlen késleltetés <2%
Ejtéviszony 0.95

0,
Késleltetés pontossaga £5% vagy +15 ms,

amelyik a nagyobb
Ejtési id6 16 —25ms
Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
Paraméter neve Elnevezés Valasztasi lehetéség . Alap- .
értelmezés
Paraméter az élesitésre
TOC5IND Oper EPar_ | Uzemmod | Kikapcsolva, Bekapcsolva | Bekapcsolva
Egész szamu paraméter
. . . . .y Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés értelmezés
Megszodlaldsi aram paramétere:
TOC5IND_StCurr_IPar_ | Megszolalasi | o0 10 | 1000 |1 200
- — ~— | aram
Késleltetés paraméter
. , , . .y Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés értelmezés
Fuggetlen késleltetés:
TOC5IND Delay TPar | Késleltetés | ms | 40 ] 60000 | 1 | 100
Logikai paraméter
. . Alap-
Paraméter neve Elnevezés . .
értelmezés
Csak az indité jel élesitése:
TOC51IND_StOnly BPar | Csak indité jel | HAMIS
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S6-DMV konfiguracié leiras

1.3.1.3 Zérus sorrendii iranyitott tularamvédelem (TOCG67N)
A iranyitott késleltetett zérus sorrendl tularamvédelmi funkcié f6 alkalmazasi terilete a

foldzarlatvédelem.

A funkcié bemenetei a zérus sorrend( aram (IN=3lo) és a zérus sorrend( fesziiltség (UN=3Uo)
alapharmonikus Fourier 6sszetevéjének effektiv értéke.

A

jim

Az iranyitas modulja IGAZ jelt hoz létre,
ha az UN=3Uo zérus sorrend( feszlltség
és az IN=3lo zérus sorrend(i aram értéke
a helyes iranyérzékeléshez szikséges
hatarok folétt van, és a vektorok kozotti
szogdifferencia a beallitott tartomanyban
van. A dontés élesiti a tularamvédelmi
funkcid megszolalasat és kioldasat.
Ennek az iranyitas nélkali
tularamvédelmi funkcionak (TOC51N)
leirdsa kulén dokumentumban talélhaté.

Az iranyitas modulja szamolja ki a zérus
sorrend(i feszlltség és a zérus sorrendi
aram kozotti szoget. A referencia-jel a
zérus sorrendld fesziltség (lasd azt
abrat).

Az iranyitas modul kimenete IGAZ jelet ad, ha a zérus sorrend( feszliltség és a zérus sorrend(i
aram kozotti sz6g a paraméterek altal megszabott tartomanyban van, vagy paraméterrel
iranyitas nélkuli lzemmad van beallitva (Irdnyitas = Iranyitas nélkdl).

Az RCA szbge a magyar gyakorlatban ismert iranyrelé bels6 szdgnek felel meg, azaz b d

= RCA.

Miiszaki adatok

Funkcié Pontossag
Mikddési pontossag <2%
0,
Késleltetés pontossaga zfnél;/iakgg :;gyr(;]bsb
Pontossag a minimum
idétartomanyban 35 ms
Ejtéviszony 0,95
Ejtési id6 kb. 50 ms +35 ms
Tranziens tulnyulas 2%
Megszodlalasi id6 25...30ms
lo<0.11In <+10°
Szégmeérés pontossaga 0.1In<lo £041In <%5°
0.4In<lo <£2°
Szo6g hiszterézis
El6re és Hatra 10°
Egyéb beallitasnal 5°
S6-DMV_konfig_V1.0.docx 12/62



S6-DMV konfiguracié leiras

Paraméterek
Felsorolt tipustu paraméter
Paraméter neve Elnevezés | Valasztasilehetdség . Alap- .
értelmezés
A funkcié iranyitasa
Iranyitas nélkll, El6ére, Hatra,
. — El6re-cos(fi), Hatra-cos(fi), Elére- X
TOC67N_Dir_EPar_ Iranyitas sin(fi), Héftre)\-sin(fi), Elélfe? El6re
sin(fi+45), Hatra-sin(fi+45),
Paraméter a TOC51N modul karakterisztikajanak kivalasztasara:
Kikapcsolva, Flggetlen
késleltetés, IEC Inv, IEC Verylnv,
. . IEC Extinv, IEC Longinv, ANSI Flggetlen
TOC67N_Oper_EPar_ | Uzemmod Inv, ANSI ModInv, A?\ISI Verylnv, kés?gltetés
ANSI Extinv, ANSI Longinv, ANSI
LongVerylnv, ANSI LongExtinv

Az ,Iranyitas” felsorolt tipusu paraméter rovid magyarazata

Kivalasztott iranyitas

Magyarazat

Iranyitas nélkul

A TOCS1N irdnyitas nélkil mikédik

El6re

Az RCA (Iranyszog) és a ROA (Nyitasi szdg) beallitasa igény szerint, lasd
az abrat,

Hatra

RCAtényleges=RCAbeallitott+180°, ROA (Nyitasi sz0g) bedllitasa igény
szerint

El6re-cos(fi)

RCA=0° fix, ROA=85° fix, az RCA (Iranysztg) és a ROA (Nyitasi szdg)
bedllitasa érdektelen

Hatra-cos(fi)

RCA=180° fix, ROA=85° fix, az RCA (Iranyszdg) és a ROA (Nyitasi sz6g)
beadllitasa érdektelen

El8re-sin(fi)

RCA=90° fix, ROA=85° fix, az RCA (Iranysz6g) és a ROA (Nyitasi szdg)
beallitasa érdektelen

Hatra-sin(fi)

RCA=-90° fix, ROA=85° fix, az RCA (IrAnysz6g) és a ROA (Nyitasi szdg)
bedllitdsa érdektelen

El6re-sin(fi+45)

RCA=45° fix, ROA=85° fix, az RCA (Irdnysz6g) és a ROA (Nyitasi sz6g)
bedllitdsa érdektelen

Hatra-sin(fi+45)

RCA=-135° fix, ROA=85° fix, az RCA (Iranyszdg) és a ROA (Nyitasi szdg)
bedllitdsa érdektelen

Egész tipusu paraméter

. . . . .y Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min Max | Lépés értelmezés
A 3Uo zérus sorrendli feszliltség hatarértéke, amely alatt iranymérés nem lehetséges.

A feszliltségvalté szekunder névieges értékének szazalékaban:

TOC67N_UoMin_IPar_ | Min.3Uo fesziiltség | % [ 1 |20 |1 | 2
A 3lo zérus sorrend(i aram hatarértéke, amely alatt iranymérés nem lehetséges.

Az dramvaltoé szekunder névleges értékének szazalékaban:

TOC67N_loMin_IPar_ | Min.3lo aram [ % [ 1 |50 |1 | 5
Nyitasi sz6qg (lasd az abrat):

TOC67N_ROA IPar | Nyitasi szog | fok |30 [80 [1 | 60
Karakterisztika szége (lasd az abrat):

TOC67N_RCA IPar_ | Iranyszog | fok | -180 [180 [ 1 | 60
Megszoélalasi aram (TOC51N modul):

TOC67N_StCurr_IPar_ | Megszdlaldsi aram | % | 5 [ 200 |1 | 50
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Lebegbpontos paraméter

. . . : .y Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min Max | Lépés értelmezés
A fliggd karakterisztikak id6szorzéja (TOC51N modul):

TOC67N_Multip FPar_ | Id6szorzd | 1005 [999 [0,01 [1.0
Késleltetés paraméterei

. . . : .y Alap-

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés értelmezés

A fligg6 karakterisztikak legkisebb késleltetése (TOC51N modul):

TOC67N_MinDel_TPar_ | Min késleltetés | ms |30 [60000 |1 | 100

Figgetlen késleltetés (TOC51N modul):

TOC67N_DefDel Tpar_ | Fudgetlen ms 30 | 60000 |1 100
késleltetés

A fligg6 karakterisztikak ejtési késleltetése (TOC51N modul):

TOC67N_Reset TPar_ | Ejtési késleltetés | ms | 60 60000 |1 | 100
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1.3.1.4 Bekapcsolasi aramlokés érzékelés (INR2)

Vasmagos induktiv elem (transzformator, fojtétekercs, stb.) bekapcsolasakor nagy aramcsucs
keletkezhet. Ezt a vasmagnak, mint az energiarendszer egyik nemlineéris elemének
aszimmetrikus telitédése okozza. A vasmag méretezése szokasosan megfelelé, ha az
allandésult magneses fluxus értéke a vasmag telitési pontja alatt marad, igy a bekapcsolasi
tranziens lassan elhal. Ezek az aramcsucsok véletlen tényezdktél, mint példaul a bekapcsolas
fazisszogétdl is fliggenek. Az észlelt csicsok a vasmag magnesezési gorbealakjatél fliggden
a névleges aramcsucsok tdbbszordsei lehetnek. Ezen fellil a kozépfesziiliségli és a
nagyfeszlltségl halézatok kis vesztesége és csillapitasa miatt a nagy aramértékek hosszu
ideig fennmaradhatnak. Az alabbi abra példaként egy haromfazisu transzformator tipikus
bekapcsolasi aramalakjait mutatja.

138095
IR
e
-1 380.95
1 380.95
15
e
-1 380.95
138095
IT
1%
-1 380.95

Tipikus bekapcsolasi aram

A fentiek kdvetkeztében tuldram-, differencial- vagy tavolsagi védelmek ébredhetnek, és a nagy
aramcsucsok hosszu idétartama miatt nem kivanatos kioldasi parancsot is létrehozhatnak.

A bekapcsolasi aramldkést érzékel6 funkcidé meg tudja kulénboztetni a tulterhelés vagy a zarlat
nagy aramait a bekapcsolasi idd alatt Iétrejové nagy aramlékésektol.

A bekapcsolasi aramlokést érzékels funkcio mikodési elve a bekapcsolasi aram kiilonleges
alakjan alapul.

A tipikus bekapcsolasi aramlékés egy vagy két fazisban az &ram kézépvonalara aszimmetrikus.
Példaul a fenti &braban az IT fazis aramanal a pozitiv csucsok nagyok, mig negativ irdnyban
nincsenek csucsok.

A Fourier-analizis elmélete szerint az aram kdézépvonalara aszimmetrikus hullamoknal a paros
harmonikusok (2., 4. stb.) dominalnak. A legnagyobb értékli a masodik harmonikus dsszetevé.

Tipikus tulterhelési vagy zarlati aramok nem tartalmaznak nagy eértékl paros
felharmonikusokat.

A bekapcsolasi aramltkést eérzékeld funkcié a harom fazisaram alapharmonikus és masodik
felharmonikus Osszetevdit dolgozza fel. Ha a masodik felharmonikus és az alapharmonikus
Osszetevo aranya felette van a beallitott 2.felharm.arany paraméternek, létrejon a bekapcsolasi
aramérzeékelés jele.

A jel csak akkor valik kimend jellé, ha az alapharmonikus 6sszetevd az | alapérzékenység
paraméter altal megadott érték felett van. Ez megelézi a nem kivant mikodést abban az
esetben, ha kis aram viszonylagosan nagy hibajelet tartalmaz.
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A funkcié mindharom fazisban egymastoél fliggetleniil mikodik, de jarulékosan létrehoz egy
bekapcsolasi aramlokést érzékeld kozos jelet is, ha barmelyik fazisban bekapcsolasi
aramlokeést érzékel.

A funkciot a Reteszelés binaris bemenettel bénitani lehet. Ezt a jelet a felhasznal6 a grafikus
egyenletszerkeszt6 segitségével hozza létre.

A bekapcsolasi aramot érzékel6 binaris kimeneti jelekkel a bekapcsolasi id6szak alatt mas
védelmi funkciokat lehet bénitani, és igy elkeriini a felesleges kioldast.

Tobb védelmi funkcié automatikusan felhasznalja ezeket a jeleket, azonban ez a kilénallé
bekapcsolasi aramlokést érzékeld funkcid is rendelkezésre all, hogy a felhasznald tetszése
szerint alkalmazhassa.

M(iszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
Aram pontossag 20 ... 2000% x In +1% x In
Paraméterek

Felsorolt tipustu paraméter

Alap-

Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehetéség . .
értelmezés

A funkcié mikddésének kikapcsolasa vagy bekapcsolasa:
INR2 Op EPar | Uzemmod | Kikapcsolva, Bekapcsolva | Bekapcsolva

Egész tipusu paraméterek

. . . : - Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés é rtelmzzés
A Fourier-6sszetevk masodik felharmonikusanak és alapharmonikusanak aranya:

INR2 2HRat_IPar , | 2.felharm.arany | % |5 |50 1 | 15
A funkcid alapérzékenysége:
INR2_MinCurr_IPar_ | | alapérzékenység | % |20 100 [1 | 30
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1.3.1.5 Negativ sorrendii talaramvédelem (TOC46)

A negativ sorrend(i talaramvédelmi funkcié (TOC46) miikddik, ha a negativ sorrend(i aram
értéke nagyobb, mint a beallitott megszodlalasi érték.

Ez a tularamvédelmi funkcié fliggetlen vagy korlatoltan fliggd késleltetésii karakterisztikakat
valésit meg az IEC vagy az IEEE szabvany szerint. A funkcié a negativ sorrend( aram Fourier
alapharmonikusa effektiv értékének mért aramat értékeli ki. A karakterisztikak 6sszhangban
vannak az IEC 60255-151, Edition 1.0, 2009-08 szabvannyal.

A fliggetlen késleltetésl karakterisztikdknak fix idékésleltetése van, ha az aram nagyobb, mint
a paraméterrel beallitott Gs megszolalasi aram.

A korlatoltan fuggé karakterisztikaju negativ sorrendii tularamvédelem szabvanyos mikodési
karakterisztikait az alabbi egyenlet hatarozza meg:

t(G) =TMS Lﬂ+c ‘ha G > G,
<)
Gs
ahol
t(G)(s) elméleti mikodési késleltetés allandd G érték mellett,
k,c a kivalasztott gorbét jellemzd konstansok (masodpercben),
a a kivalasztott gorbét jellemzd konstans (dimenzié nélkil),
G a jellemzd mennyiség mért értéke, a negativ sorrendli aram Fourier
alapharmonikusa (INFour),

Gs a beallitott megszdlalasi érték,
TMS a beallitott id6szorzé (dimenzid nélkul).

.IEC Elnevezés Kr c a

jel
1 |A IEC Inv 0,14 0 0,02
2 B IEC Veryinv 13,5 0 1
3 C IEC Extinv 80 0 2
4 IEC Longlnv 120 0 1
5 ANSI Inv 0,0086 0,0185 0,02
6 D ANSI ModInv 0,0515 0,1140 0,02
7 E ANSI Verylnv 19,61 0,491 2
8 F ANSI Extinv 28,2 0,1217 2
9 ANSI Longlnv 0,086 0,185 0,02
10 ANSI LongVerylnv 28,55 0,712 2
11 ANSI LongExtinv 64,07 0,250 2

Az Uzemmod paraméter szolgal a tularamvédelmi funkcié fliggetlen késleltetésének, vagy a
fliggl késleltetés egyik tipusanak kivalasztasara.

A fuigg6 karakterisztika id6szorzéja (TMS) szintén egy paraméterrel allithaté be.

A fligg6 id6karakterisztika tényleges tartomanyanak vége (Go) a kdvetkez6:
G, =20*G,

Az érték felett az elIméleti mikddési késleltetés fuggetlen. A fliggd karakterisztika kombinalhaté
fuggetlen minimum késletetéssel, amelyet a felhasznalé paraméterrel beallithat.

A negativ sorrendi dsszetevé szamitasa a fazisaramok Fourier-dsszetevéin alapul.
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A negativ sorrend( tularamvédelmi funkcié binaris kimeneti jelei a Funkcié megszdlalas és a
Funkcio kioldas.

A negativ sorrendi tularamvédelmi funkcionak van egy binaris bemend jele, amely a funkcié
bénitdsara szolgal. A bénitas feltételét a felhasznald a grafikus egyenletszerkesztd
segitségével hatarozza meg.

Mliszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
Mikodteté aram pontossaga 10 < Gs [%] < 200 <2%

15% or +15 ms,
Amelyik hagyobb

Id6relé pontossaga

Ejtéviszony 0,95
Ejtési id6 * 0
Fiiggs késleltetésnél 2% I;rk’—'r?:gr;;t;b
Fluggetlen késleltetésnél kb. 60 ms
Tranziens tulnyulas <2%
Megszdlalasi idé 2* Gs dramnal <40 ms
Tullbvési id6
Fliggd késleltetésnél 25 ms
Flggetlen késleltetésnél 45 ms

A bemend aram valtozasanak

0,
hatasa (IEC 60255-151) <4%
* Jelzb relével mérve
Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
Paraméter neve Elnevezés | Valasztasilehetéség . Alap- .
értelmezés
Paraméter a tipus kivalasztasara
Kikapcsolva, Flggetlen késleltetés,
IEC Inv, IEC Verylnv, IEC Extinv,
. . IEC Longlnv, ANSI Inv, ANSI Fuggetlen
TOCA46_Oper_EPar_ | Uzemmod |\, 0y "ANSI Veryinv, ANSI Extinv, | késleltetés
ANSI Longlnv,
ANSI LongVerylnv, ANSI LongExtinv
Egész tipusu paraméter
Paraméter neve Elnevezés E9Y- | Min | Max Lépés | . Alap-
ség értelmezés
Megszélalasi aram paramétere:
TOC46_StCurr_IPar_ | Megszdlalasidram [ % |10 [1000 |1 | 50
Késleltetés paraméterek
Paraméter neve Elnevezés B9y~ | Min | Max Lépés | . Alap-
ség értelmezés

A fuggé karakterisztikak legkisebb késleltetése:

TOC46 MinDel TPar | Minkésleltetés* | ms [ 40 | 60000 |1 | 100

Fuggetlen késleltetés:

Flggetlen

késleltetés ** ms | 40 | 60000 |1 100

TOC46_DefDel_TPar_

Reset time delay for the inverse characteristics:

TOC46 Reset TPar_ | Ejtésikésleltetés* [ ms [ 60 | 60000 |1 | 100

*Csak fiiggo kesleltetésii karakterisztikaknal érvényes
**Csak fiiggetlen késleltetésti karakterisztikaknal érvényes
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Lebeg6 pontos paraméter

Paraméter neve | Elnevezés | Egység | Min | Max | Lépés [ Alap
Flggé karakterisztika idészorzéja:
TOC46_Multip_FPar_ | Idészorzo | | 0.05 |999 | 0.01 | 1.0

*Csak fiiggd késleltetésii karakterisztikaknal érvényes

1.3.1.6 Motor hdmasvédelmi funkcié (TTR49M)

A motor hémasvédelmi funkcié alapvetéen a harom mintavételezett fazisaramot méri, és
ezekbdl kiszamitja a pozitiv és negativ sorrend(i alapharmonikus 6sszetevdket. A hémérséklet-
szamitas a pozitiv és negativ sorrendli aramdsszetevék sulyozott dsszegén alapul:

I= /112+k*122

I pozitiv sorrend( aramoésszetevd
I, negativ sorrendi aramdsszetevét
k  sulyozo faktor (paraméter “I negativ sulyozas”)

ahol

MEGJEGYZES: |, értéke 1,5.1, értékben hatarolt. Ezen érték felett 1,=1,5.I, értékkel van
figyelembe véve, és a k sulyozasi faktor allandé 500 %.

A sulyozo faktort a felhasznald a megfelelé paraméter segitségével (I negativ sulyozas) allitja
be. A sulyozas célja a negativ sorrend( aram forditott forgasu (kdzel kétszeres sebességii)
magneses mezeje altal létrehozott nagymeértéki forgérész-melegedés figyelembevétele.

A paraméterekkel két kilénb6zé hémérsékleti idéallandd allithatd be: egyik a forgd allapot
szamara (melegedés—hiilés) — ,Iddalland6” — masik az allé allapotra (hilés), ezt a paramétert
a forgo allapot id6allanddjanak szazalékaban kell megadni — ,Hilés/melegedés arany”.

A funkcié a hédmérsékletszamitast a melegedési differencidlegyenlet |épésrél-lépésre vald
megoldasanak moédszerére alapozza. Ez a szamitasi modszer a ,tulmelegedés” értékét, azaz
a kornyezeti h6mérséklet feletti hémérsékletemelkedést szolgaltatja. Ezért a védett elem
hémérsékletét a szamitott ,tulmelegedés” és a kérnyezeti hémeérséklet dsszege adja.

A kdrnyezet hémérsékletét lehet mérni pl. hémérsékleti szondaval, amely a h6mérséklettel
aranyos analég villamos jelet hoz lIétre. llyen mérés hianyaban a kérnyezeti hdmérsékletet be
lehet allitani a ,Kérnyezeti h6mérséklet” paraméterrel. A paraméter-érték és a kdzvetlen mérés
kozott a ,H6fok érzékeld” binaris paraméterrel lehet valasztani.

Ha a szamitott hémérséklet (szamitott tulmelegedés + kornyezeti hémérséklet) adott
kuszdbérték felett van, a funkcio statusjelet hoz létre. Harom kiilénb6z6 statusjel 1étezik:

ElSjelzési hémérséklet
Kioldasi hdmérséklet
Reteszfeloldd hémérséklet

Helyes beallitas érdekében a kdvetkezé értékeket kell megmérni és paraméterként beallitani
(a beadllitashoz sziikséges mérést lasd részletesen a teljes leirasban):

Névleges terhelési aram a mért allandé aram

Névleges hémérséklet az allandésult hémérsékletemelkedés (tulmelegedés)
névleges aram esetén

Alap hédmérséklet a kérnyezet h6mérséklete a névleges értékek mérése alatt

Id6allandd forgo all. az exponencidlis hdmérsékleti flggvények Kkulén mért

melegedési/hilési idéallanddja.
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A készulék bekapcsolasakor az algoritmus lehetévé teszi az induld hémeérséklet beallitasat,
amely a szamitott hémérséklet induld értéke lesz.

Indulé hémeérséklet a kornyezeti hdmérséklet feletti indulé hémérséklet névleges
hémérséklet-emelkedésre viszonyitott értéke.

Nehéz inditasu motoroknal egy bemené binaris jel fele értékre (12/2) cstkkentheti a szamitott
melegedést, megelézve ezzel a motor indulas alatti tulmelegedés hatasara létrejové kioldasat.

A  motor hdémasvédelmének alkalmazasa jobb megoldas, mint egy egyszerq,
tularamérzékelésen alapuld tulterhelésvédelem, mert a hémasvédelem ,emlékszik” a motor
megel6z6 terhelési allapotara, és igy a hémasvédelem késleltetése nem igényel olyan nagy fix
értéket, és a megszolalasi aram nem igényel olyan nagy biztonsagi savot a megengedett aram
és a motor megengedett allandé termikus arama kozott. A funkcio kildénbdz6 megeldzd
terhelési allapotok esetén és a kdrnyezeti hdmérsékletek széles tartomanyaban megengedi a
motor melegedésének, és kdvetkezésképpen aramkapacitasanak jobb kihasznalasat.

A megoldandd melegedési differencialegyenlet a kovetkezd:

de 1 I1%(@)R
do_11°0R g
dt T  hA
A melegedési id6allando definicidja pedig:
T-1
hA

A melegedési differencidlegyenlet megoldadsanak elméletét egy kulén leiras (,A melegedési
differencialegyenlet”) részletesen targyalja.

A melegedési differencialegyenlet megoldasa éallandé aram esetén a h6mérséklet az id6
fuggvényében:

I°R -2 -z
o) = l-eT [+Oe T
hA

ahol:

1, 1(t) melegitd aram effektiv értéke, az &ram id6ben rendszerint valtozik
R a motor ellenéllasa

c a vezet6 fajlagos hékapacitasa

O, O(t) a koérnyezeti h6mérséklet feletti tuimelegedés értéke

h a vezet6 fellletének héatadasi tényezdje

A a vezet6 felllete

t idé

T idéallandé

A szamitott motorhémeérséklet a kovetkez6:
motorhémérséklet = O(t) + kdrnyezeti hBmérséklet

A funkcié a melegedési differencidlegyenlet numerikus megoldasat alkalmazza.
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Az elbkészitd fazis bemenetei a harom primer fazisaram (IL1, IL2, IL3) mintavételezett értékei.

A hémasvédelmi modul bemenetei a pozitiv és negativ sorrendli aramok, a kornyezeti
hémeérséklet, a paraméterek és a binaris bemeneti statusjelek.

A hémasvédelmi modul egyszer(i lépésrdl-lépésre modszerrel megoldja az elséfoku
melegedési differencidlegyenletet, és a szamitott h&meérsékletet Osszehasonlitia a
paraméterekkel beallitott kliszobértékekhez.

A funkcioé kimenetei binaris kimeneti statusjelek. Ezek a jelz6 statusjel, a reteszfeloldo statusjel
és a létrehozott kioldd parancs, ha a hdmérséklet felette van a vonatkozd beallitott
kuszdbértéknek.

Miiszaki adatok

Funkcié Pontossag

Aram-tartomany 20 - 2000% of In <+1%XxIn

Mikodési id6 1>1.5% lkioldas-nal <5%
Paraméterek

Felsorolt tipusu paraméter

Alap-

Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehet6ség . .
értelmezés

Paraméter az izemmod kivalasztasara:

TTR49M Oper EPar_ | Uzemméd | Kikapcsolva, Impulzus, Tartés | Impulzus

A felsorolt tipusu paraméterek jelentése:

Kikapcsolva a funkcid ki van kapcsolva, kimeneti jelet nem hoz létre

Impulzus a funkcio kiold6 impulzust hoz létre, ha a szamitott h6mérséklet meghaladja
a kioldasi értéket

Tartos a funkcié kioldd jelet hoz létre ha a szamitott hémérséklet meghaladja a

kioldasi értéket, de csak akkor szlinik meg, ha a hdmérséklet a
.Reteszfeloldé h6mérséklet” ala csdkken.

Egész tipusu paraméter

Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés | értel-
mezés

Jelz6 hdmérséklet:

TTR49M Alm IPar_ | Jelzd hémérséklet | fok |60 [200 |1 | 80

Kioldasi hémérséklet:

TTRA9IM_Trip_IPar Kioldasi fok 60 |200 |1 100
- - - hémérséklet

Névleges hémérséklet:.e

TTR49M_Max_IPar Névieges fok 60 |200 |1 100
- — - hémérséklet

Alap hémérséklet:

TTR49M Ref IPar | Alap hdmérséklet | fok lo J40 |1 | 25

Reteszfeloldd hémérséklet:

TTR49M _Unl_IPar Reteszfeloldo fok 20 |200 |1 60
- = - hémérséklet

Kérnyezeti h6mérséklet:

Kornyezeti

hémérséklet fok 0 40 |1 25

TTR49M_Amb_IPar_

Indulé hémérséklet a névleges hémeérséklet szazalékaban:

TTR49M_Str_IPar | Indulé hémérséklet | % lo Je0 |1 |0

Névleges terhelési aram:
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TTR49M_Inom_IPar_ ary;\g]eges terhelési | o, 20 [150 |1 100
Uresjarati aram, amely alatt az 4ll6 allapot idéallanddja érvényes:

TTR49M_Imin_IPar_ [ Uresjarati aram | % 1 [30 |1 |5
Idéallandé forgo allapotban:

TTR49M pT IPar_ | Idsallandd | min 1 999 |1 | 10

All6 allapotu id6allandd szazalékos értéke a forgd idéallanddra vonatkoztatva:

TTR49M_cpT_IPar_ Hllés/melegedés

] % 100 | 400 1 200
arany

Sulyozott motoraram negativ sorrendi faktora (k):

TTR49M_NegScale_|P

ar | negativ sulyozas % 100 | 500 1 200
Logikai paraméter

Paraméter neve | Elnevezés | Valasztasi lehetéség | Alap-értelmezés
Kérnyezeti hBmérsékleti szonda alkalmazasa:

TTR49M Sens BPar | Héfok érzékeld | Van, Nincs | van
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1.3.1.7 Nehézinditasu motor feliigyeleti funkcidja (TOC48)

A ,Nehézinditasu motor felligyeleti funkcié’-ja optimalis figyelést szolgaltat a motor inditasi
folyamatara.

A nehézinditas folyamata a motor rendkivili igénybevételét jelenti. A motor inditasanak
automatikus érzékelése azon alapul, hogy inditas elétt az aram zérus, azaz alatta van az
,Uresjarasi aram” paraméter értékének, utana pedig foléje emelkedik. A motor inditasi
folyamatat az ,Inditasi idé” paraméter hatarolja, és ezalatt az ,Inditas” binaris kimeneti jel
allanddan jelez. Ezt a jelet lehet felhasznalni példaul arra, hogy élesitse a nehézinditas
folyamata alatt a specialis tularamvédelmet, amely atveszi a védelmi feladatot a normal
tularamvédelemtél. A nehézinditas alatt ugyanis a normal tuldramvédelem bénitott, helyette
specialis, emelt arambeallitasu, csekély késleltetés(i tularamvédelem él, és miikddése kioldast
ad a megszakitonak. A sikeres nehézinditasi folyamat végén, amelyet az inditas jelzésének
megszlinése jelzi, a normal tuldramvédelem, amely az inditasi aramérték ala is beallithato,
ujbdl élesedik, és igy hatasos védelmet tud adni a motornak.

Ha a motor nehézinditasi folyamata tul hosszu ideig tartana, a motor veszélyes tilterhelésnek
lenne kitéve. Amikor az ,Inditasi id6” paraméter ideje lejar, akkor az aramnak az ,Inditasi aram”
paraméter értéke alatt kell lennie. Ha az aram mégis ezen érték felett marad, ez azt jelzi, hogy
a nehézinditas ideje meghosszabbodott, vagy a forgérész (csapagy) megszorult. Ebben az
esetben a funkcid ,Hosszu inditas” jelzést hoz létre, amely jelzés a megszakitd kikapcsolasaval
felhasznalhat6 az inditasi folyamat megszakitasara.

Amikor az ,Inditasi id8” ideje lejart, egy masik fuggetlen idérelé indul. Ennek futdsa alatt az
Ujabb bekapcsolas tiltott, mivel az ismételt nagy inditasi aram tulmelegitheti a motort. A tiltd
idérelé-paraméter neve ,Ujraind.tiltasi idé”. Az ujrainditas tilté idéreléje akkor is indul, ha a
nehézinditasi folyamat megszakadt, és a motoraram az ,Uresjarasi aram” paraméter-értéke ala
csokken. Az Ujrainditasi tiltast ,Ujrainditas tiltva” binaris kimenet jelzi.

Alapvetd paraméter-beallitasként meg kell adni a motor névleges aramat az aramvalté
névleges aramanak szazalékaban. A paraméter neve ,In motor/In AV”.

Amikor a motor arama nagyobb, mint az ,Uresjarasi aram” paraméterrel megadott érték, azt a
motor forgé allapotanak lehet tekinteni, és ezért binaris kimenet (,Motor forog”) jelzi.

A ,Nehézinditasu motor feligyeleti funkcié” bemenetei a motor harom fazisaramanak Fourier
alapharmonikus 6sszetevoi.

Miiszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag

Aram pontossag 20 — 2000% x In +1% x In

0,95 az indulasi aramnal

Ejtéviszony (0,7 az lresjarasi aramnal)

15% vagy +15 ms,

Mlkodési idé pontossaga amelyik a nagyobb

Ejtési id6 <60 ms
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Paraméterek
Felsorolt tipustu paraméter
Paraméter neve | Elnevezés | Valasztasi lehetéség | Alapértelmezés
A funkcio élesitése vagy bénitasa:
MSS48 Oper EPar_ | Uzemmodd | Kikapcsolva, Bekapcsolva | Bekapcsolva
Egész tipusu paraméterek
. . . : .y Alap-

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés é rtelmzzés
Motor névleges arama az aramvalté névleges aramanak szazalékaban:
MSS48 CTRatio_IPar__ | In motor/In AV | % |20 [150 [1 | 100
Inditasi aram a motor névleges daramanak szazalékaban:
MSS48_StrCurr_IPar_ | Inditasi d&ram | % |50 [1000 [1 | 200
Uresjarasi aram a motor névleges aramanak szazalékaban:
MSS48_IdleCurr_IPar_ | Sresiarasi % 5 |50 |1 10

aram
Nehézinditas idejének hatarolasa:
MSS48 StrTime_IPar | Inditasiidd | s |1 J100 [1 |5
Ujrainditas tiltasi ideje nehézinditas utan:
MSS48_ReStrTime IPar_ %’ga'”d'““as' s 10 |5000 |1 20
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1.3.1.8 Fiiggetlen késleltetésii fesziiltségemelkedési védelem (TOV59)

A flggetlen késleltetési fesziltségemelkedési védelmi funkcié harom feszlltséget érzékel. A
jellemzb6 mennyiség mért értéke a fazisfesziltségek alapharmonikus Fourier-6sszetevéinek
effektiv értéke.

A Fourier-szamitas bemenetei a harom fazisfesziiliség mintavételezett értékei (UL1, UL2,
UL3), kimenetei pedig az analizalt fesziiltségek alapharmonikus Fourier-6sszetevéi (UL1Four,
UL2Four, UL3Four). A Fourier-szamitas nem része a TOV59 funkciénak, hanem az el6készit6é
fazishoz tartozik.

A funkcié fazisonként kulon képezi az ébresztés (megszolalas) jelét. Az altalanos megszélalas
jele akkor jelenik meg, ha a harom mért feszliltség egyike a paraméterrel megszabott érték folé
emelkedik.

A funkcié csak akkor hoz létre kioldo jelet, ha a fuggetlen késleltetés letelik, és paraméter-
beallitas engedélyezi a kioldasi parancsot.

A feszilltségemekedési védelmi funkcid binaris bemeneti jele a funkcid bénitasara szolgal. A
bénitas feltételeit a felhasznalé szabja meg a grafikus egyenletszerkeszté segitségével.

M(iszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
Megszodlalasi pontossag <1+0,5%
Reteszel6 fesziiltség <+15%
Ejtési id6
U>— Un 60 ms
U>—->20 50 ms
Késleltetés pontossaga <+20ms
Legkisebb miikoddési idd 50 ms
Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehet6ség . Alap- .
értelmezés
A fesziltségemelkedési védelmi funkcié bekapcsolasa és kikapcsolasa:
TOV59 Oper EPar | Uzemmoéd | Kikapcsolva, Bekapcsolva | Bekapcsolva
Egész tipusu paraméter
. . . . - Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés értelmezés
Fesziltségszint-beallitas. Ha a mért fesziiltség a beallitott érték felett van, a funkcié megszolal:
Megszélalasi
TOV59_StVol IPar_ g % 30 130 1 63
feszlltség
Logikai paraméter
Paraméter neve | Elnevezés | Alap-értelmezés
Csak ébresztési jel beallitasa:
TOV59 StOnly BPar | Csak megszdlalas | FALSE
Késleltetés paraméter
. . . . .y Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min Max Lépés értelmezés
A fesziltségemelkedési védelmi funkcio késleltetése:
TOV59 Delay TPar_ | Késleltetés | ms | 50 [60000 |1 | 100
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1.3.1.9 Fiiggetlen késleltetésii fesziiltségcsokkenési védelem (TUV27)

A fuggetlen késleltetési fesziltségcsokkenési védelmi funkcid a harom fazisfesziltség Fourier
alapharmonikusanak effektiv értékét érzékeli.

A Fourier-szamitas bemenetei a harom fazisfesziiliség mintavételezett értékei (UL1, UL2,
UL3), kimenetei pedig az analizalt fesziliségek Fourier-6sszetevéinek alapharmonikusai
(UL1Four, UL2Four, UL3Four). A Fourier-szamitas nem része a TOV59 funkciénak, hanem az
el6készité fazishoz tartozik.

A funkcio fazisonként killoén képezi az ébresztés (megszolalas) jeleit. Az altalanos megszélalas
jele akkor jelenik meg, ha a fesziltség a paraméterrel megszabott érték ala csdkken, de folotte
marad a beallitott reteszel6 szintnek.

A funkcié csak akkor hoz létre kioldd jelet, ha a fliggetlen késleltetés letelik, és paraméter-
beallitas engedélyezi a kioldasi parancsot.

Az Uzemmod a tipusvalasztas paraméterével valaszthatd. A funkcid letilthatd, és az alabbi
Uzemmaodokra allithaté: ,1 a hdrombdl”, ,2 a harombdl”, és ,3 a harombadl”.

A fesziiltségcsokkenési védelmi funkcié binaris bemeneti jele a funkcié bénitasara szolgal. A
bénitas feltételeit a felhasznalé szabja meg a grafikus egyenletszerkeszté segitségével.

M(iszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
Megszdlalasi pontossag <120,5%
Reteszelb fesziiliség <+15%
Ejtési id6
U< — Un 50 ms
U<—0 40 ms
Késleltetés pontossaga <20 ms
Legkisebb miikddési id6 50 ms
Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehetéség . Alap- .
értelmezés
Tipuskivalasztas paramétere:
TUV27_Oper_EPar_ | Uzemmod K2|kap(?solva,l1 a har(’)mbol,’ 1 a harombdl
,2 a harombodl, 3 a harombdl
Egész tipusu paraméterek
Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés | értelme-
zés
Ebresztési (megszdlalasi) fesziiltségszint-beallitasa:
TUV27 StVol IPar_ | Megszdlalasi fesziiltség | % [30 130 [1 |90
Reteszelb feszliltségszint beallitasa:
TUV27 BIkVol IPar_ | Reteszeld fesziiltség | % [1 J20 J1 J10
Logikai paraméter
. . Alap-
Paraméter neve Elnevezés . .
értelmezés
Csak ébresztési jel beallitasa:
TUV27_ StOnly BPar | Csak megszdlalas | FALSE
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Késleltetés paraméter
. . . . .y Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység Min Max Lépés értelmezés
A fesziltségcsokkenési védelmi funkcid késleltetése:
TUV27 Delay TPar | Késleltetés | ms |50 [60000 |1 | 100
28/62
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1.3.1.10 Zérus sorrendii fesziiltségnévekedési védelem (TOV59N)

A zérus sorrendl fuggetlen késleltetési feszultségemelkedési védelmi funkcio
fuggetlen késleltetési karakterisztika szerint mikodik, és a zérus sorrendi fesziltség
(UN=3Uo) Fourier alapharmonikus 6sszetevéjének effektiv értékét veszi figyelembe.

A Fourier-szamitas bemenetei a zérus sorrend(i vagy a csillagponti feszlltség (UN=3Uo)
mintavételezett értékei, a kimenete pedig Fourier alapharmonikus &sszetevéjének effektiv
értéke. Ez a szamitas nem része a TOV59N funkcionak, hanem az el6készit6 részhez tartozik.

A funkcié megszélal, ha a zérus sorrend(i feszlltség a paraméterrel beallitott érték felett van.

A funkcioé kioldé parancsot csak akkor ad, ha a fliggetlen késleltetés letelik, és a paraméter-
beallitas kioldd parancs kiadasat igényli.

A zérus sorrendl fesziltségemekedési védelmi funkcié binaris bemeneti jele a funkcié

bénitasara szolgal. A bénitas feltételeit a felhasznald szabja meg a grafikus egyenletszerkesztd
segitségével.

M(iszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
Megszdlalasi pontossag 2-8% <£2%
8-60% <+1.5%
Ejtési id6
U>— Un 60 ms
U>—-20 50 ms
Késleltetés pontossaga 50 ms <+ 20 ms
Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
Paraméter neve Elnevezés Valasztasi lehetéség . Alap- .
értelmezés
A zérus sorrendi fesziltségemelkedési védelmi funkcié bekapcsolasa és kikapcsolasa:
TOV59N_Oper EPar | Uzemmod | Kikapcsolva, Bekapcsolva | Bekapcsolva
Egész tipusu paraméter
. . . . - Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés értelmezés
Megszodlalasi fesziiltség paramétere:
TOV5ON_Stvol_IPar_ | Megszolalasi | o 2 |60 |1 30
— - = feszlltség
Logikai paraméter
. . Alap-
Paraméter neve Elnevezés . .
értelmezés
Csak ébresztési jel beallitasa:
TOV59N_StOnly BPar | Csak megszolalas | FALSE
Késleltetés paraméter
. . . . . Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés értelmezés
Flggetlen késleltetés:
TOV59N Delay TPar_ | Késleltetés | ms |50 [60000 |1 | 100
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1.3.1.11 Aramvaltékéri ellenérzés (CTSuperV)

Az aramvaltokori ellenérzé funkciot a mért aramok nem vart aszimmetriajanak érzékelésére
alkalmazzak.

Az alkalmazott moédszer a fazisaramok alapharmonikus Fourier 0sszetevéinek legnagyobb és
legkisebb értékei kivalasztasan alapul. Ha a két érték kuldnbsége nagyobb, mint a beallitott
hatarérték, a funkcié indito jelet hoz létre. Az indité jel 1étrejottének elbfeltétele, hogy az aramok
legnagyobb értéke nagyobb legyen, mint a névleges aram 10 %-a, és kisebb, mint a névleges
aram 150 %-a.

A funkci6 paraméter-beadllitassal, valamint a felhasznalé altal a grafikus programozé
segitségével meghatarozott bemeneti jellel bénithato.

A Fourier-szamité modul egyenként kiszamitja a fazisaramok alapharmonikus 6sszetevéit. Ez
a modul nem része az aramvaltokori ellenérzé funkcidnak, hanem az el6készitd fazishoz
tartozik. Bemeneti jelei a mintavételezett harom fazisaram, kimenetei a fazisaramok Fourier-
Osszetevéinek effektiv értékei.

Az analég jelfeldolgozé modul a fazisaramok Fourier-Osszetevéit késziti el6 a dontéshez.
Bemenetei a harom fazisaram alapharmonikus Fourier-osszetevéinek effektiv értékei,
kimenetei a kdvetkez6 belsé binaris statusjelek:

Al> aktiv, ha a fazisaramok alapharmonikus Fourier-6sszetevéi legnagyobb és
legkisebb effektiv értékeinek kuldonbsége ezen értékek legnagyobb
értékére vonatkoztatott szazalékban kifejezve nagyobb, mint a
beallitott paraméter (Indité aramkilénbség),

Imax>0.1In aktiv, ha a fazisaramok alapharmonikus Fourier-6sszetevéi legnagyobb
effektiv értéke alkalmas a kiértékelésre,

Imax<1.5In aktiv, ha a fazisaramok alapharmonikus Fourier-6sszetevéi legnagyobb
effektiv értéke nem gondolhaté zarlati aramnak.

A doéntési logika modulja a fenti belsd binaris statusjelek, valamint a felsorolt tipusu és binaris
parameéterek 0sszevetéseébdl hozza létre a funkcid indito jelét.
A funkcié kimeneti hibajele (Aramvaltokori hiba) tovabbi késleltetés utan jon létre.

Miszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
Megszdlalasi pontossag In-nél <2%
Ejtéviszony 0,95
Miikodési id6 70 ms
Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
Paraméter neve | Elnevezés | Valasztasi lehetéség | Alapértelmezés
Uzemmod kivalasztasa:
CTSuperV_Oper EPar | Uzemméd | Kikapcsolva, Bekapcsolva | Bekapcsolva
Egész tipusu paraméter
Paraméter neve Elnevezés EIY- | Min | Max Lépés | . Alap-
ség értelmezés
Indité aramkilénbség bedllitasa:
CTSuperv_StCurr_(par_ | Md6 g 50 |90 |1 80
aramkllénbség
Késleltetés paraméter
, , , . .y Alap-
Paraméter neve Elnevezés | Egység | Min | Max Lépés értelmezés
Késleltetés beallitasa:
CTSuperV_Del TPar_ | Késleltetés | ms | 100 | 60000 | 100 | 1000
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1.3.1.12 Megszakité beragadas védelem (BRF50MV)

Egy védelmi funkcié kioldé parancsa utan feltételezhet, hogy a megszakitd kikapcsol, és a
zarlati aram lecsdkken a beallitott normal érték ala.

Ha ez nem kovetkezik be, akkor a zarlat megsziintetése érdekében az O6sszes mogottes
betaplalé megszakitéra tartalék kioldé parancsot kell adni. Kozépfesziiltségl halézaton nem
szokas ismételt kioldast adni. Igény esetén a funkcidé nagyfesziiltségl halézatra készitett
verzidjat lehet hasznalni.

A megszakité-beragadasi védelmi funkcié ezt a feladatot képes ellatni.

A megszakité-beragadasi védelmi funkcié inditd jele rendszerint a védett objektum barmely
masik védelmi funkcidjanak kioldo6 parancsa. A felhasznalé feladata, hogy a grafikus
egyenletszerkeszté segitségével meghatarozza ezeket az indit6 jeleket. Fazisonkénti
mikodtetés a funkcidblokk kdzépfesziltségli verzidjaval nem lehetséges.

Az indité jelek felfutd éle indit egy id6relét, mely a mogottes tartalék kioldd parancs szamara
szolgal. Az iddrelé futasi ideje alatt a felhasznald valasztasa szerint a funkcié vagy az aramokat
figyeli, vagy a megszakitod zart segédérintkezéjét, vagy mindkettét. A valasztast egy felsorolt
tipusu paraméterrel lehet beallitani.

Ha a felhasznal6 az aram-figyelést valasztotta, akkor az aram-hatarértékeket kell helyesen
beallitani. A megszakito allapotat jelzd binaris bemenetnek ekkor nincs jelentésége.

Ha a felhasznalé az érintkez6-figyelést valasztotta, akkor az aram-hatarértékeknek nincs
jelentésége. Ekkor a megszakitd allapotat jelzd binaris bemenetet kell helyesen programozni
az egyenletszerkesztd segitségével.

Ha a felhasznald az ,Aram/Erintkezé” beallitast valasztotta, akkor mind az &aram-
paramétereket, mind az érintkez4-allapotjelzést helyesen kell bedllitani. A megszakito-
beragadasi védelmi funkcid csak akkor esik vissza, ha zarlatmentes allapot minden feltétele
teljesilt.

Ha a tartalék kioldas késleltetésének végén az aram nem esik vissza a beallitott érték ala,
és/vagy a figyelt megszakitdé még mindig zart helyzetben van, a funkcié tartalék kioldo
parancsot ad.

A kioldé parancs minimum id6tartamat paraméter-beallitassal lehet megadni.

A megszakito-beragadasi védelmi funkciét paraméterrel bénitani lehet.

A funkciot a ,Reteszelés” binaris bemenettel tiltani lehet. A feltételeket a felhasznalé az
egyenletszerkeszt6 segitségével adhatja meg.

Miiszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
Aram pontossaga <2 %
Megszakité-beragadasi funkcio
S 7 +5ms
idejének pontossaga
Aramérzékelés visszaesési ideje 20 ms
Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
Paraméter neve Elnevezés Valasztasi lehet6ség . Alap- .
értelmezés
Uzemmod kivalasztasa: ]
BRF50MV_Oper_EPar Uzemmad K|kapc§qlva, A’ramfeltétel, _— Kikapcsolva
- - - Segédérintkezd, Aramfelt.+Segédér.
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Egész tipusu paraméterek

. . . . .y Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max |Lépés é rtelmzzés
Fazisaram beallitdsa:

BRF50MV_StCurrPh_IPar | Indulasi fazisaram | % |20 [200 |1 | 30

Zérus sorrendi aram beallitasa:

BRF50MV_StCurrN_IPar_ | Indulasi 3lo dram | % |10 J200 |1 | 20
Késleltetés paraméterek

. , , . - Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés é rtelmzzés
A tartalék kioldd parancs késleltetése:

BRF50MV_BUDel TPar | MB ki késleltetés | ms |60 [1000 [1 | 200
A kioldd parancs idétartama:
BRF50MV_Pulse_TPar_ | Impulzus hossz | ms |0 |60000 |1 | 100
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1.3.1.13 Egyszeriisitett kioldasi logika (TRC94)

Az egyszerisitett kioldasi logika funkcioé az IEC 61850 szabvany altal a “Kioldasi logika logikai
csomopontja” szamara igényeltek szerint mikodik. Az egyszerisitett szoftver modul csak
haromfazisu kioldé parancs igénye esetén alkalmazhato, fazisszelektivitast nem alkalmaz.

A funkcioé fogadja a késziilékben megvaldsitott védelmi funkciok kioldasi igényét, dsszeveti a
binaris jelekkel és a paraméterekkel, és Iétrehozza a kimenetet.

A kioldasi igényeket a felhasznald programozza a grafikus egyenletszerkeszté segitségével. A
funkcidé dontési logikaja a kdvetkezd célokat valdsitja meg:

e meghatarozza az impulzus legkisebb idétartamat meég akkor is, ha a védelmi funkcid
nagyon rovid ideji zarlatot érzékel,

A funkcio dontési logikaja oOsszeveti a bemeneti statusjeleket és a felsorolt tipusu
paramétereket, hogy létrehozza a készilék kimenetén a kioldé parancsot.

Blk
Oper:Off OR NOT
GenTr
Tr ] AND
tpulse N OR
A funkcio dontési logikajanak logikai semaja
Miszaki adatok
Funkcié Pontossag
Impulzusidé id6étartama Beallitasi érték <3ms
Paraméterek
Felsorolt tipusu paraméter
Paraméter neve | Elnevezés | Valasztasi lehetéség | Alapértelmezés
Uzemmod kivalasztasa:
TRC94 Oper EPar | Uzemmdéd | Kikapcsolva, Bekapcsolva | Bekapcsolva
Késleltetés paraméter
Paraméter neve Elnevezés E9Y- | Min | Max Lépés | . Alap-
ség értelmezés
A parancsok impulzusanak legkisebb idétartama:
TRC94 TrPu TPar_ | Min.impulzus hossz [ ms [ 50 | 60000 | 1 | 150

S6-DMV_konfig_V1.0.docx 33/62




S6-DMV konfiguracié leiras

1.3.1.14 Megszakitd vezérlés (CB1Pol)

A Megszakitd vezérlés funkcidblokkot az EuroProt+ készllék megszakitdé vezérlésének az
allomasi vezérl6 rendszerbe torténd beillesztésére és a készilék helyi aktiv sémaju LCD
képernyéjének alkalmazasara hasznalhatjak.

A Megszakitd vezérlés funkcidblokk tavparancsokat fogad a SCADA rendszert6l, és helyi
parancsokat a készllék helyi LCD képernydjérdl, teljesiti az elbirt ellenérzéseket, és a
parancsokat atviszi a megszakitora. Kezeli a megszakitétdl jové statusjeleket, és felkinalja
azokat a helyi LCD kijelz8nek és a SCADA rendszernek.

F& tulajdonsagok:

Helyi vezérlés (a készulék LCD-je) és Tavvezérlés (SCADA) Uzemmdd egyenként
lehet élesitve és bénitva.
A szinkronellenérzé/szinkronkapcsolé funkcié jelei és parancsai bevonhatdék a
funkcioblokk mikoédésébe.
A reteszeld funkcidkat a felhasznalé a grafikus egyenletszerkesztével programozhatja
felhasznalva a ,Ki élesitve” és a ,Be élesitve” bemeneteket.
A funkcidblokk mikddését a grafikus egyenletszerkesztével programozott feltételekkel
tiltani lehet.
A funkciéblokk tamogatja az IEC 61850 szabvany altal el6irt vezérlési modelleket.
A funkciéblokkban az 6sszes késleltetési feladatot teljesiti:

o a parancs végrehajthatésaganak idékorlatjat,

o a parancs-impulzus idétartamat,

o amegszakito-félallas kiszlrését,

o a szinkronellendrzd és a szinkronkapcsolo id6 ellenbrzését,

o a kézi parancsok egyedi [épéseinek vezérlését.
Kikapcsold és bekapcsolé parancsok addsa a megszakitora (kombindlva a védelmi
funkcidk kikapcsold és a visszakapcsold automatika bekapcsold parancsaival; a
védelmi funkcidk és a visszakapcsolé automatika kézvetlenll adnak parancsokat a
megszakiténak). A kombinacid grafikusan valésithatd meg a grafikus
egyenletszerkeszt6 segitségével.
Mikodésszamlalast ad.
Eseményregisztert ad.

A Megszakitd vezérlés funkcidblokk binaris bemeneti jeleit a felhasznald hatarozza meg a
grafikus egyenletszerkeszt6 segitségével. A jelek a binaris bemeneti listan lathatok.

Miszaki adatok

Funkcié Pontossag
Késleltetés pontossaga 15% vagy +15 ms, amelyik a nagyobb
Paraméterek

Felsorolt tipusu paraméter

Paraméter neve Elnevezés Valasztasi lehetéség . Alap- .
értelmezés
A megszakité csomdpontjanak vezérld modellje az IEC 61850 szabvany szerint:
CB1Pol_ctiIMod_EPar_ | Vezérld modell* Kozvetlen n’prfnal, K’ozvetlen Kozvgtlen
- - - fokozott, El6valasztas-fokozott | normal

*Vezérld modell:
e Kdzvetlen normal: csak a parancs atvitele,
o Kdzvetlen fokozott: a parancs atvitele statusellendrzéssel és parancs-fellgyelettel,
o Elbvalasztas-fokozott: milkodés elbtti kivalasztas statusellenérzéssel és parancs-

fellgyelettel.
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Logikai paraméter

Logikai paraméter Elnevezés Magyarazat
Retesz Ha a paraméter ,IGAZ”, akkor az ellen6rzé
CB1Pol_DisOverR_BPar_ | mindig funkcpt nem lehet k||kta!tn| az IEC (?18'50
e szabvany altal meghatarozott ellenérzés-
ellenérzott ; .,
jellemzbvel
Késleltetés paraméterei
Paraméter neve Elnevezés B9y~ | Min | Max Lépés | . Alap-
ség értelmezés
Mlkodéselmaradas jelzésének kivarasi ideje:
CB1Pol_TimOut TPar_ | Max.miikédésiidd |[ms [10 [1000 |1 | 200
A bekapcsol6 és a kikapcsol6 parancs id6étartama:
CB1Pol Pulse TPar | Impulzus hossz Ims [50 |[500 |1 | 100
A megszakito-félallas jelentésének kivarasi ideje:
CB1Pol_MidPos TPar_ | Max.atmeneti idé Ims [20 [30000 |1 | 100

A szinkronellenérzés feltételének kivarasi ideje, letelte utan szinkronkapcsold folyamat indul (lasd a
szinkronellen8rzé/szinkronkapcsold funkcio leirasat):

CB1Pol_SynTimOut_TPar | Max.szink.ell.id6 Ims [10 [5000 |1 | 1000

A szinkronkapcsolas feltételének kivarasi ideje (lasd a szinkronellendrzé/szinkronkapcsol6 funkcio
leirasat), letelte utan a funkcid visszaejt, a bekapcsold parancs torl6dik:

CB1Pol_SynSWTimOut TPar_ | Max.szink.kapcs.id6* [ms [0 [60000 |1 [0

A kapcsoléelem kivalasztasa és a parancs kiadasa kozotti kivarasi idd, letelte utan a parancs torlédik:

CB1Pol_SBOTimeout TPar_ | Clovalasztas ms | 90| 20000 |1 5000
idékorlat 0

* Ha a paraméter beallitasa 0, a szinkronkapcsolas kimenete bénitva.

Rendelkezésre allé bels6 allapotvaltozok és parancscsatornak

A helyi LCD aktiv sémajanak létrehozasahoz belsd valtozé all rendelkezésre, amely a
megszakité allapotat jelzi. Kilénbdzb grafikus szimbdlumokat lehet hozzarendelni az
értékekhez. (Lasd az ,EuroCAP konfiguracios eszkdz EuroProt+ készllékek szédmara”
dokumentum 3.2 fejezetét).

Allapotvaltoz6 Elnevezés Magyarazat
Can be:
0: Intermediate - félallas
CB1Pol_stVval _lIst_ Status 1: Off - kikapcsolva
2: On - bekapcsolva
3: Bad - rossz

* Allapot
A rendelkezésre all6 csatorna, amelyet ki kell valasztani:
Parancscsatorna Elnevezés Magyarazat
Can be:
CB1Pol_Oper_Con_ Operation On — bekapcsol6 parancs
Off — kikapcsolé parancs

* Mikodtetés

Ezt a csatornat alkalmazva a készullék el6lapjan 1évé nyomdégombokhoz hozz4 lehet rendelni a
szakaszolo be- és kikapcsolasat. Ezek a ,Helyi parancsok”.

A rendelkezésre all6 belsé allapotvaltozok és parancscsatornak csak az EuroCAP-ben és
angolul jelennek meg, ezért a forditas csak magyarazat.
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1.3.2 Mérési funkciok

A mért értékek megtekinthetbek
webbdngészén keresztll egy ha
megjelenitett aramok és feszul

a készilék LCD kijelz6jének on-line oldalan vagy egy
I6zatra vagy készllékre csatlakoztatott szamitogéprdl. A
tségek szekunder értékek, kivéve a “Vezeték méréi”

funkcidblokk értékeit. Ez a funkcidblokk primer értékeket jelenit meg az AV beallitasait

felhasznalva.

Analdg érték

| Magyaréazat

FV4 modul a védelmi funkcidk részér

e (VT+/2211)

U1 fesziiltség

L1 fazis effektiv értéke

U1 sz6g L1 fazis fazisszdg értéke

U2 fesziiltség L2 fazis effektiv értéke

U2 szdg L2 fazis fazissz0g értéke *

U3 fesziiltség L3 fazis effektiv értéke

U3 szbg L3 fazis fazissz0g értéke *

U4 fesziltség U4 feszultség effektiv értéke

U4 szbg U4 fesziiltség fazisszog értéke *

AV4 modul a védelmi funkcidk részér

e (CT+/5151)

11 aram

L1 fazis effektiv értéke

11 szdg L1 fazis fazisszog értéke *
12 aram L2 fazis effektiv értéke
12 sz6g L2 fazis fazisszog értéke *
I3 aram L3 fazis effektiv értéke
13 szdg L3 fazis fazisszog értéke *
14 aram 14 aram effektiv értéke
14 sz8g 14 dram fazisszdg értéke *

Ledgazasi mérések

Hatasos telj. - P

Hatasos teljesitmény primer értéke

Meddé tel]. - Q

Meddé teljesitmény primer értéke

Latszolagos telj. - S

Latszolagos teljesitmény primer értéke

Teljesitménytényezd

Teljesitménytényezd

L1 aram L1 fazis effektiv primer értéke
L2 aram L2 fazis effektiv primer értéke
L3 aram L3 fazis effektiv primer értéke
L12 fesziltség L12 vonali fesziltség effektiv primer értéke
L23 feszilltség L23 vonali fesziltség effektiv primer értéke

L31 fesziltség

L31 vonali fesziltség effektiv primer értéke

3Uo fesziltség

3Uo feszlltség effektiv primer értéke

3lo aram

3lo aram effektiv primer értéke

Frekvencia

Frekvencia

*

A referenciaszdg az U1 fazisszége
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1.3.2.1 Aram-bemeneti funkcié (CT4)

Ha a gyari konfiguracié aramvalté hardver-modult tartalmaz, a szoftver funkcio-blokkok kézé
automatikusan beiktatodik az aram-bemeneti funkcié blokkja. Minden aramvalté hardver-
modulhoz 6nallé aram-bemeneti funkcio blokk tartozik.

Az aramvalté hardver-modul négy specialis kozbensé aramvaltot tartalmaz (Ilasd az EuroProt+
hardver leiras 5. fejezetét). Szokasosan az elsé harom arambemenet a harom fazisaramot
fogadja, mig a negyedik a zérus sorrend(i aram, a parallel vezeték zérus sorrend(i arama vagy
barmely mas aram szamara van fenntartva. Ennek megfeleléen az elsé harom bemenet
paraméterei kdzosek, mig a negyedik bemenet paraméterei egyedi bedllitast igényelnek.

Az aram-bemeneti funkcio feladatai a kdvetkezdk:
e az aram-bemenetek paramétereinek beallitasa,
e a mintavételezett aramértékek atadasa a zavarirénak,
e az alabbi szamitasok végrehaijtasa:
o Fourier alapharmonikus nagysag- és szogértékek szamitasa,
o valddi effektiv értékek szamitasa,
az el6re szamitott aramértékek atadasa tovabbi szoftver funkcié blokkoknak,
a szamitott Fourier alapharmonikus 0sszetevd értékek atadasa on-line megjelenitésre.

Az aram-bemeneti funkcié a mintavételezett értékeket a belsé operaciés rendszertél fogadja.
A skalazas (a hardver skalazas is) a paraméter-beallitastdl fiigg, a paraméterek: Szekunder
névileges 11-3 és Szekunder névleges 4. Valaszthaté értékek 1A és 5A, specialis alkalmazas
esetén 0,2A vagy 1A. Ezek a paraméterek a bels§ szam-formatumot és természetesen a
pontossagot befolyasoljak. 1A-es beallitas esetén a kisebb aramot finomabb felbontassal
szamolja.

A fazisaramok iranyat a Csillagpont 11-3 paraméterrel sziikség esetén meg lehet forditani. Ez
a bedllitas az IL1, IL2 és IL3 bemenetekre egylttesen vonatkozik. A negyedik arambemenet
iranyat a Iranyitas 14 paraméterrel lehet megforditani. Az iranyforditasra tavolsagi védelmeknél,
differencialvédelmeknél és olyan egyéb védelmi funkciékndl lehet szikséges, amelyek
iranyitassal rendelkeznek.

A mintavételezett értékek tovabbi feldolgozasra és a zavariré szamara rendelkezésre allnak.

A végrehajtott szamitasok a Fourier alapharmonikus nagysag- és szogértékeket, valamint a
valodi effektiv értékeket szolgaltatjak. Ezeket az eredményeket tovabbi védelmi funkciok
dolgozzak fel, és on-line megjelenitésre rendelkezésre allnak.

Az aram-bemeneti funkcié tartalmazza a primer aramvalté primer névleges aramanak
beallitasara szolgalé paramétereket is (Primer névleges 11-3 és Primer névieges 14). Ezeket a
paramétereket a funkcié nem hasznalja, hanem tovabbitja olyan funkciéknak, amelyek a primer
mért értékeket jelenitik meg, a primer teljesitményt szamitjak ki, stb.
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Miiszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag

Aram-pontosséag 20 — 2000% X In +1% x In

Paraméterek

Felsorolt tipusi paraméterek

Paraméter neve Elnevezés Valasztasi lehetéség . Alap- .
értelmezés

Az els6 harom bemenet szekunder névleges arama. Paraméter beallitassal 1A vagy 5A
valaszthatd, hardver médositas nem szikséges.

CT4_Ch13Nom EPar_ | Szekunder névl. 11-3 | 1A, 5A | 1A

A negyedik bemenet szekunder névleges darama. Paraméter bedllitassal 1A vagy 5A (0,2A,
1A) valaszthatd, hardver mddositds nem szikséges.

CT4_Ch4Nom EPar_ | Szekunder névl. 14 | 1A, 5A (0,2A, 1A) | 1A

Az els6 harom bemend aram pozitiv iranyanak meghatarozasa a szekunder csillagpont
helyének megadasaval.

CT4_Ch13Dir EPar_ | Csillagpont 11-3 | Vezeték, Gyiijtésin | Vezeték

A negyedik bemend aram pozitiv iranyanak meghatarozasa.

CT4 _Ch4Dir EPar_ | 14 polaritas | Normal, Forditott | Normal

Lebegbépontos paraméterek

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min Max Alap-
értelmezés

Elsé harom arambemenet primer névleges arama:

CT4 Prill3 FPar_ | Primer névleges [1-3 | A | 100 [ 4000 | 1000

Negyedik arambemenet primer névleges arama:

CT4 Pril4 FPar_ | Primernévleges 14 | A | 100 | 4000 | 1000

On-line mérések

Mért érték Dim. Magyarazat

[1 aram A(szekunder) Az IL1 aram Fourier alapharmonikus arama

11 sz6g 52069 Az IL1 aram vektorhelyzete

12 aram A(szekunder) Az IL2 dram Fourier alapharmonikus drama

12 sz6g sz6g Az IL2 dram vektorhelyzete

I3 aram A(szekunder) Az IL3 aram Fourier alapharmonikus arama

I3 szdg sz8g Az IL3 dram vektorhelyzete

14 aram A(szekunder) Az |14 aram Fourier alapharmonikus arama

14 szdg szdg Az 14 dram vektorhelyzete

1. MEGJEGYZES: A Fourier alapharmonikus dsszetevé léptékezése olyan, hogy 1A effektiv
értékd, névleges frekvenciaju, tiszta szinuszos aram injektalasakor a megjelenitett aram 1A. A
kijelzett érték nem fligg a ,Szekunder névleges” paraméter beallitasi értékétol.

2. MEGJEGYZES: A vektorhelyzet sz6gének referenciaja fligg a késziilék konfiguralasatdl. Ha
a készulékben van fesziiltség-bemeneti modul, akkor a referencia (0 fokos) vektor az elsé
feszlltség-bemeneti modul els6 fesziltségének a vektora. Ha nincs feszlltségmodul
konfiguralva, akkor a referencia (0 fokos) vektor az elsé aram-bemeneti modul elsé dramanak
a vektora. Az elsd bemeneti modul a CPU modulhoz legkézelebbi modul.

Az alabbi &bra példaként megmutatja a szamitott Fourier 6sszetevék megjelenitését on-line
képernyén (lasd az ,EuroProt+ Tavoli felhasznaléi (web) felllet leirdsa” dokumentumot).
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[-1 A¥4 modul

I1 drarm
I1 szdg
12 dram
12 szdQg
I3 dram
I3 szdg
14 dram

I4 szd9

0.00

0.00

0.00

0.00

fok

fok

fok

fok

S6-DMV_konfig_V1.0.docx

39/62



S6-DMV konfiguracié leiras

1.3.2.2 Fesziiltség-bemeneti funkcié (VT4)

Ha a gyari elrendezés feszlltség-bemeneti hardver modult tartalmaz, akkor a szoftver blokkok
a fesziltség-bemeneti funkcid blokkjat is automatikusan tartalmazzak. Minden egyes
fesziltség-bemeneti hardver modulhoz kilon feszliltség-bemeneti funkcié blokk tartozik.

A fesziiltség-bemeneti hardver modulban négy specialis kdzbensd fesziiltségvaltd van
beépitve (lasd az EuroProt+ hardver leiras 6. fejezetét). Az elsé harom fesziltségbemenet
szokasosan a harom fazisfesziiltséget (UL1, UL2, UL3) fogadja, a negyedik bemenet a zérus
sorrend(i fesziiltség vagy a megszakitd szinkronozasahoz sziikséges masik oldali fesziiltség
fogadasara szolgal.

A feszlltség-bemeneti funkcié szerepe a kdvetkezd:
o afeszlltség-bemenetekhez tartozé paraméterek beallitasa,
e a mintavételezett feszlltségértékek atadasa a zavarirénak,
e az alabbi szamitasok végrehajtasa
o Fourier alapharmonikus feszliltség-nagysag és -szdg,
o valddi effektiv erték,
e az elészamitott feszlltségértékek szolgaltatasa a tovabbi szoftver moduloknak,
e a szamitott Fourier alapharmonikus fesziiltség-6sszetevd értékek atadasa az on-line
kijelzének.

A feszliltség-bemeneti funkcidé a mintavételezett fesziltségértékeket a belsé operativ
rendszertdl fogadja. A lépték (a hardver-lépték is) a tipus-kivalasztas kézos ,, Tartomany” nevi
paraméterétdl fliigg. A tipus valasztasi lehetésége 100 V és 200 V, ehhez nem sziikséges
hardver-valtoztatas. A ,Tartomany” paraméterre 100 V-os értéket valasztva a funkcié a kis
feszultségeértékeket nagyobb felbontdssal dolgozza fel. Ez a paraméter a belsd
szamformatumot és természetesen a pontossagot is befolyasolja.

Korrekcios tényez6 all rendelkezésre arra az esetre, ha a primer fesziltségvaltdé szekunder
feszlltsége nem egyezik a készulék névleges bemenetével. A paraméter neve ,FV korrekcié”.
Ha példaul a primer fesziltségvaltdé szekunder fesziltség 110 V, akkor a ,Tartomany”
paramétert 100 V-ra kell valasztani, az ,FV korrekcié”-t pedig 110 %-ra.

Az elsé harom feszlltségvaltd szekunder tekercseinek a kapcsolasat ugy kell beallitani, hogy
az visszatlkrozze a primer fesziiltségvalto fizikai kapcsolasat. A vonatkozd paraméter neve
,U1-3 hozzarendelés”. Lehetséges beallitasok: Fazis-Nulla, Fazis-Fazis, Fazis-Nulla-Szigetelt.

A ,Fazis-Nulla” beallitast hatasosan foldelt csillagpontu haldézaton kell alkalmazni, ahol a mért
fazisfeszlltseg sohasem nagyobb, mint 1,5xUn. Ebben az esetben a fesziltségvaltd primer
névleges feszulltségét a névleges FAZISFESZULTSEGRE kell beallitani.

A ,Fazis-Nulla-Szigetelt” beallitast kompenzalt, hosszuféldelt vagy szigetelt csillagpontu
halézaton kell alkalmazni, ahol a mért fazisfeszlltség még normalis Uzemben is lehet 1,5xUn
felett. Ebben az esetben a feszlltségvaltd primer névleges fesziiltségét a névleges VONALI
FESZULTSEGRE kell beallitani.

A ,Fazis-Fazis” beallitast akkor kell valasztani, ha vonali fesziiltséget kapcsolnak a készulék
feszlltségvalto-bemenetére. Ekkor a fesziltségvaltd primer névleges fesziltségét a névleges
VONALI FESZULTSEGRE kell beallitani. Ezt a beallitdst nem szabad vélasztani, ha a
fesziltségvalté-bemenet tavolsagi védelmet taplal.

A negyedik bemenet a zérus sorrendl fesziltség vagy a megszakité szinkronozasahoz
szilkséges masik oldali fesziltség fogadasara szolgal. Ennek megfeleléen kell az
,U4 hozzarendelés” paramétert bedllitani. Lehetséges beallitasok itt: Fazis-Nulla, Fazis-Fazis.
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A fazisfesziiltségek polaritasat, ha sziikséges, 1800°-kal meg lehet forditani az ,U1-3 iranyitasa”
paraméterrel. Ez a valasztas az UL1, UL2 és az UL3 bemenetekre egyarant vonatkozik. A
negyedik bemenet polaritasat az ,U4 irdnyitasa” paraméterrel lehet megforditani. A polaritas-
csere szlkséges lehet tavolsagi védelmeknél vagy mas iranyitott védelmeknél, illetve a
feszlltségvektor helyzetének ellenbrzésére lehet felhasznalni.

A modositott mintavételezett értékek tovabbi feldolgozasra és a zavarir6 szamara
rendelkezésre allnak.

A feszliltség-bemeneti funkcié tovabbi paramétereivel a primer fesziltségvaltd primer névleges
fesziltségét lehet fesziiltség-bemenetenként beallitani. A funkciénak maganak nincs sziiksége
ezekre a paraméterekre, hanem tovabbadja azokat a primer mért értékeket megjelenits, a
primer teljesitmény-szamitasokat végz6, vagy a primer értékeket felhasznalé egyéb
funkcioknak.

M(iszaki adatok

Funkcié Erték Pontossag
Fesziiltség pontossaga 30% ... 130% <0,5%
Paraméterek

Felsorolt tipust paraméterek

Alap-
értelmezés

Paraméter neve Elnevezés Valasztasi lehetéség

A bemenetek névleges szekunder fesziltsége. Paraméter-beallitassal 100 V-os vagy
200 V-os tipust lehet valasztani, hardver médositasara nincs szikség:

VT4 Type EPar | Tartomany | 100 V-os tipus, 200 V-os tipus | 100 V-os tipus
A els6 harom fesziiltség-bemenet kapcsolasa (primer fesziltségvalté szekundere):
U1-3 Fazis-Nulla, Fazis-Fazis,

VT4_Ch13Nom_EPar_ Fazis-Nulla

hozzarendelés | Fazis-Nulla-Szigetelt

A negyedik feszlltség-bemenet kapcsolasa (fazisfesziltség vagy vonali fesziltség):

VT4_Ch4Nom_EPar_ U4

B} A Fazis-Nulla, Fazis-Fazis Fazis-Fazis
hozzarendelés

Az elsé harom bemenet iranyitasanak megadasa:

VT4 Ch13Dir EPar | Ul-3 iranyitasa | Normal, Forditott | Normal
A negyedik bemenet iranyitdsanak megadasa:
VT4 Ch4Dir EPar | U4 iranyitdsa | Normal, Forditott | Normal

Egész tipusu paraméter

. . , . .y Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max | Lépés értelmezés
Fesziltség-korrekcio:

VT4 CorrFact IPar_ | FV korrekcié | % 1100 [115 [1 | 100
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Lebegbépontos paraméter

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max , Alap-
értelmezés

Els6 harom fesziltségbemenet primer névleges fesziiltsége:

VT4 Priu13 FPar | U1-3 primer névleges | kV |1 ]1000 | 100

Az U4 bemenet primer névleges fesziiltsége:

VT4 PriU4_FPar | U4 primer névleges | kV |1 ]1000 | 100

MEGJEGYZES: A bemenetek primer névleges fesziiltségére a funkciénak maganak nincs
szilksége. Az értékeket tovabbadja a toébbi funkcidknak.

On-line mért analég értékek

Mért érték Dimenzio Magyarazat

U1 fesziltség V(szekunder) UL1 feszultség Fourier alapharmonikus dsszetevéje
U1 szdg szOg UL1 fesziiltségvektor helyzete

U2 fesziltség V(szekunder) UL2 fesziiltség Fourier alapharmonikus dsszetevéje
U2 szog sz0g UL 2 fesziiltségvektor helyzete

U3 fesziltség V(szekunder) UL3 fesziiltség Fourier alapharmonikus dsszetevéje
U3 sz6g sz0g UL3 fesziiltségvektor helyzete

U4 fesziltség V(szekunder) U4 fesziiltség Fourier alapharmonikus 6sszetevéje
U4 szog sz0g U4 fesziiltségvektor helyzete

1. MEGJEGYZES: A Fourier alapharmonikus 6sszetevé léptéke olyan, hogy 57 V effektiv
értéki tiszta szinuszos névleges frekvenciaju fesziiltség esetén a kijelzén 57 V jelenik meg. A
kijelzett érték nem fiigg a ,Tartomany” (névleges szekunder feszlltség) paraméter értéketdl.

2. MEGJEGYZES: A referencia-vektor (0%-0s vektor) az elsd fesziiltség-bemeneti modul elsé
feszlltségének vektora. Az elsd feszlltség-bemeneti modul a CPU modulhoz legkdzelebbi
modul.

Az alabbi abra példaként mutatja a szdmitott Fourier 6sszetev6k megjelenitését az on-line
kijelzén. Lasd még az EuroProt+ ,Tavoli felhasznal6i (WEB) felllet leirasa”-t.

[-] ¥T4 module

Yoltage Ch - UL BEB.75 ¥
angle Ch - U1 0 deg
Yoltage ch - U2 B1.46 ¥
angle Ch - Uz -1z deg
Yoltage Ch - U3 B0.54 ¥
angle Ch - U3 128 deg
Yoltage Ch - U4 0.o0 ¥
angle Ch - U4 a deg
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1.3.2.3 Leagazasi mérések (MXU_LM)
Az EuroProt+ készilék bemeneti értékei a feszlltségvaltod és az aramvaltdé szekunder jelei.

Ezeket a jeleket a ,Fesziiltségvaltd bemeneti funkcié” és az ,Aramvalté bemeneti funkcio”
késziti el6. A funkcidkat kilon leiras targyalja. Az el6készitett értékek a fesziiltségek és az
aramok Fourier alapharmonikus Osszetev6i, és a valddi effektiv értékek. Jarulékosan a
fesziltségvaltok és az aramvaltok attételei is szerepelnek a funkcidkban, mint paraméter-
bedllitasok.

Az el6készitett értékekre és a mérdvaltd-paraméterekre alapozva a ,Vezetéki mérési funkcio”
— a hardver és a szoftver konfiguraciotél fliggéen — kiszamitja a feszlltségek és az aramok
primer effektiv értékeit és néhany jarulékos értéket, mint pl. a hatasos és a meddd teljesitmény,
a feszlltség és az aram szimmetrikus 6sszetevéi. Ezek az értékek mint primer mennyiségek
allnak rendelkezésre, és megjelenitheték a készilék on-line képerny6jén, a kommunikacios
halézatra csatlakozé szamitégépek tavoli felhasznaldi fellletén, és a konfiguralt
kommunikacios halézatot hasznalva rendelkezésre allnak a SCADA rendszer részére.

Szokasosan a SCADA rendszerek mintavételezik a mért és a szamitott értékeket rendszeres
periédusokban, és jarulékosan jelentésként fogadjak a megvaltozott értékeket akkor, amikor
barmilyen jelentds valtozast észlelnek a primer rendszerben. A ,Vezetéki mérési funkcid” képes
ilyen jelentéseket Iétrehozni a SCADA rendszer szamara.

A mérési funkcié bemenetei a kovetkezék:
e ameért fesziltségek és aramok Fourier 6sszetevéi és valddi effektiv értékei,
e frekvenciamérés,
e paraméterek.

A mérési funkcié kimenetei a kbvetkezdk:
e megjelenitett mért értékek,
e jelentések a SCADA rendszer részére.

Megjegyzés: a skalazasi értékeket a ,Fesziiltségvaltd bemeneti funkcié” és az ,Aramvaltd
bemeneti funkcio” paraméter-beadllitasként adja meg.

A vezetéki mérési funkcio mért értékeinek listaja a hardver konfiguraciotdl fugg.

A rendelkezésre all6 mennyiségeket a megfelel konfiguracio leirasa adja meg.
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Példaként az alabbi abra mutatja a rendelkezésre all6 mért értékeket egy kompenzalt halézat
szamara szolgalo konfiguracidban.
[-]1 Line measurement

Active Power - P

Reactive Power -

Current L1
Current L2
Current L3
Voltage L12
Valtage L23
Waoltage L31
Residual Woltage

Frequency

Q

1796719
1041457

47

97

97
120.0
120.0
120.0
0.0
50.00

kv

k¥Ar

k¥
k¥
k¥
k¥

A SCADA jelentéshez jarulékos informacié szilkséges, amelyet paraméter-beallitasok
hataroznak meg. Példaként hatasos teljesitményhez és aramhoz a kdvetkez6 lzemmaod
valaszté paraméterek allnak rendelkezésre:

Paraméterek

Felsorolt tipusi paraméterek

Parameéter neve

Elnevezés

Valasztasi lehetéség

Alap-
értelmezés

Jelentés izemmaodjanak kivalasztdsa hatdsos teljesitménymérés szaméra:

Jelentés

Kikapcsolva, Nagység, Integralt

MXU_PRepMode_EPar_ iizemmad - P értek Nagysag
Jelentés izemmaddjanak kivalasztdsa drammérés szamara:
Jelentés Kikapcsolva, Nagysag, Integralt .
MXU_IRepMode_EPar_ iizemmaod - | értek Nagysag
Lebegbépontos paraméterek
. . . : .y Alap-

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés értelmezés

Holtsav értéke hatésos teljesitmény szamara:

MXU PDeadB_FPar | Holtsav P | MW | 0,1 [ 100000 [ 0,01 |10

Ertéktartomany hatasos teljesitmény szamara:

MXU_PRange_FPar_ [V'F‘fres' tartomany |\ 1 | 100000 | 0,01 |500

Holtsav értéke aram szamara:

MXU IDeadB FPar_ | Holtsav | | A |1 J2000 |1 | 10

Ertéktartomany aram szamara:

MXU_IRange_FPar_ [V'Ieres' tartomany | 1 |s000 |1 500
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Nagysag

Holtsav értéke
(pl- A)

1 jelentés 2 jelentés 3 jelentés

Ha a jelentés maddjara ,Nagysag” izemmad van kivalasztva, a jelentés akkor jon létre, ha a
meért érték kilép az el6z6 jelentett érték korlli holtsavbdl. Példaként a fenti abra mutatja, hogy
amikor az aram nagyobb lesz, mint az ,1 jelentés”-ben rogzitett érték plusz a holtsav, létrejon
a 2 jelentés”, stb.

A fenti tablazatban megadott ,Mérési tartomany” paraméterek szolgalnak a mérések
Lartomanybdl kilépett” mindsitésére.

Integralt érték

Holtsav*1 sec
(pl.As)

1 jelentés 2 jelentés 3 jelentés 4 jelentés

Ha a jelentés maddjara ,Integralt érték” van kivalasztva, a jelentés akkor jon létre, ha a mért
értékkulonbség el6z6 jelentéstdl szamitott idSintegralja nagyobb lesz pozitiv vagy negativ
iranyban, mint a [Holtsav*1 s]. Példaként a fenti &bra mutatja, hogy amikor az integralt érték
nagyobb, mint a holtsav értéke szorozva 1 s-mal, létrejon a ,2 jelentés”, stb.

Periodikus jelentés jon létre fliggetleniil a mért érték valtozasatol, ha egy megadott id6 eltelik.
Az ehhez szilkséges paraméterek példaként hatasos teljesitményre és aramra az alabbi
tablazatban lathatok.
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Egész tipusu paraméterek

Parameéter neve Elnevezés

Egység | Min

Alap-

Max | Lépés | . ,
P értelmezés

Jelentési gyakorisag hatasos teljesitmény szamara:

Jelentési gyakorisag

MXU_PIntPer_IPar_ | = S 0 3600 |1 0
Jelentési gyakorisag daram szamara:
MXU_lintPer_[Par_ | JSlentésigyakorisag | ¢ 0o 3600 |1 0

A jelentési gyakorisag 0 értékre val6é bedllitasa azt jelenti, hogy az érintett mennyiségrél

periodikus jelentés nem jon létre.

Az érintett mennyiségre vonatkozé minden jelentés bénithatd, ha a jelentés Gzemmaddjanak

beallitasa: ,Kikapcsolva”.

Miiszaki adatok

Funkcié Tartomany Pontossag
Arampontossag
0,2In—=0,51n +2%, +1 digit
CT/5151 vagy CT/5102 modulokkal 05In=201n +1%, +1 digit
CT/1500 modullal 0,03In-21n +0,5%, 1 digit
Feszlltségpontossag 5—-150% x Un 10.5% x Un, 1 digit
Teljesitménypontossag 1>5% In 3%, +1 digit
Frekvenciapontossag U>3.5%Un 2mHz
45Hz — 55Hz
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1.3.3 Eseményrogzitd

A védelmi funkciok és a készilék tovabbi eseményei 1 ms pontossagu idébélyeggel
rogzitddnek. Ezek az események megtekinthetéek a készilék LCD kijelz6jének ‘Események’
oldalan vagy egy webbdngészdn keresztil egy halézatra vagy késziilékre csatlakoztatott
szamitdégeéprél.

Esemény

Magyarazat

Haromfazisu fiiggetlen késleltetési talaramvédelmi funkcié (TOC51D)

L1 megszdlalas

Megszdlalas az L1 fazisban

L2 megszdlalas

Megszdlalas az L2 fazisban

L3 megszdlalas

Megszdlalas az L3 fazisban

Megszoélalas Megszodlalas

Kioldas Kioldas

Zérus sorrend(i fliggetlen késleltetést talaramvédelmi funkcié (TOC51DN)

Megszolalas Megszolalas

Kioldas Kioldas

Zérus sorrend( iranyitott tularamvédelem (TOC67N)

Megszolalas Megszodlalas

Kioldas Kioldas

Bekapcsolasi aramlékés érzékelés (INR2)

2. harm. retesz Bekapcsolasi aramlokés érzékelve

Negativ sorrend(i tilaramvédelmi funkcié (TOC46)

Megszolalas Megszolalas

Kioldas Kioldas

Motor tulterhelésvéd. (TTR49M)

El6jelzés El6jelzési hémérséklet elérve

Kioldas Kioldas

Fliggetlen késleltetésii fesziiltségcsbkkenési védelmi funkcié (TOV59)

L1 megszolalas Megszdlalas az L1 fazisban

L2 megszolalas Megszdlalas az L2 fazisban

L3 megszolalas Megszdlalas az L3 fazisban

Megszolalas Megszolalas

Kioldas Kioldas

Fliggetlen késleltetésii fesziiltségcsbkkenési védelmi funkcio (TUV27)

L1 megszdlalas Megszélalas az L1 fazisban

L2 megszdlalas Megszélalas az L2 fazisban

L3 megszoélalas Megszdlalas az L3 fazisban

Megszolalas Megszolalas

Kioldas Kioldas

Zérus sorrend(i fesziiltségemelkedési védelmi funkcié (TOV59N)

Megszolalas Megszolalas

Kioldas Kioldas

Nehézinditasu motor feliigye (MSS48)

Utolsé indulasi id6 Utolsé indulasi id6

Utolsé indulasi aram Utolsé indulasi aram

Forgérész megszorulas Forgérész megszorulas

Aramvalté ellenérzés (CTSuperV)
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AV hiba | Aramvaito hiba
Megszakito beragadas védelmi funkcio (BRF50MV)
MB kioldas I Megszakité beragadas kioldas

Szakaszolo vezérlés és allasjelzés (DisConn_1)

Allapot ‘ Allasjelzés

Szakaszolo vezérlés és allasjelzés (DisConn_2)

Allapot \ Allasjelzés

16 bemenetes felhasznaldi események (GGIO16)

1. Bemenet A felhasznalé altal szabadon programozhaté 1. eseménycsatorna
2. Bemenet A felhasznalé altal szabadon programozhaté 2. eseménycsatorna
3. Bemenet A felhasznalé altal szabadon programozhaté 3. eseménycsatorna
4. Bemenet A felhasznalé altal szabadon programozhaté 4. eseménycsatorna
5. Bemenet A felhasznalé altal szabadon programozhaté 5. eseménycsatorna
6. Bemenet A felhasznalé altal szabadon programozhaté 6. eseménycsatorna
7. Bemenet A felhasznalé altal szabadon programozhaté 7. eseménycsatorna
8. Bemenet A felhasznal6 altal szabadon programozhaté 8. eseménycsatorna
9. Bemenet A felhasznal6 altal szabadon programozhaté 9. eseménycsatorna
10. Bemenet A felhasznal6 altal szabadon programozhaté 10. eseménycsatorna
11. Bemenet A felhasznal6 altal szabadon programozhatd 11. eseménycsatorna
12. Bemenet A felhasznalé altal szabadon programozhaté 12. eseménycsatorna
13. Bemenet A felhasznal6 altal szabadon programozhaté 13. eseménycsatorna
14. Bemenet A felhasznal6 altal szabadon programozhaté 14. eseménycsatorna
15. Bemenet A felhasznal6 altal szabadon programozhaté 15. eseménycsatorna
16. Bemenet A felhasznal6 altal szabadon programozhaté 16. eseménycsatorna
Kb6z6s hajtast megszakitod vezérlés és allasjelzés (CB1Pol)

Allapot Allasjelzés

Be engedélyezés Be engedélyezés

Ki engedélyezés Ki engedélyezés

Helyi Helyi mikddtetés

Mikodés szamlalo Mikoddés szamlalo

Egyszerisitett kioldasi logika (TRC94)

Kioldas | Kioldas

A lehetséges események listaja

S6-DMV_konfig_V1.0.docx 48/62



S6-DMV konfiguracié leiras

1.3.4 Zavariro funkcio

A zavariré funkcié analég és binaris jeleket tud felvételre rogziteni. Ezeket a jeleket az EuroCAP
szoftverrel lehet konfiguralni.

A zavariré funkciot binaris bemeneti jellel lehet inditani. Az inditas feltételeit a grafikus
egyenletszerkeszt6 segitségével a felhasznalé hatarozza meg. A felvétel a felhasznalé altal
meghatérozott inditd jel felfutd élére jon létre, abban az esetben, ha a funkcié bekapcsolt
allapotban (éles) van. (Megj.: Felvétel nem keletkezik indito jel felfutd élére, mialatt egy masik
indito jel IGAZ allapotban van) Ha ezek a feltételek teljeslilnek, a zavariré a konfiguralt analég
és binaris jeleket régziteni kezdi. Az analdg jelek vagy input modulon keresztiil fogadott
mintavételezett jelek (fesziiltségek és aramok), vagy szamitott analdég értékek (mint pl. a
negativ sorrend( 6sszetevok, stb.) lehetnek.

A felvételre konfigurdlt binaris jelek szdma maximum 64, analdég csatornak szama pedig
maximum 32 lehet. A funkcié 20 mintat vesz ciklusonként, tehat a mintavételi frekvencia 1 kHz,
ha a halézati frekvencia 50 Hz (60 Hz-es hal6zati frekvencia esetében 1,2 kHz a mintavételi
frekvencia).

A zavariro felvételek szamara rendelkezésre allé memoaria tertlet 12 MB.

1 analdég csatorna 7 KB, és 1 digitalis csatorna 2 KB, ha a felvétel hossza 1000 ms, tehat a
kovetkezd Osszefliggés alapjan becsllheté a zavarird fajl mérete meghatarozott mennyiségu
analdg, és digitalis jelek régzitése esetében.

Zavarfajl mérete (KB) = (n*7KB/s+ m*2KB/s)*felvétel hossz(s)
n,m: a rogzitésre keriild analdg és digitalis csatornak szamai

A zavarir6 funkcioé az indit6 jel aktiv allapotaban folyamatosan rogziti a felvételt, azonban a
felvétel teljes idejét a ,Max Felvételi id8” paraméter hatarolja. Ha az indité jel hamarabb
visszaesik, ez a szakasz révidebb.

A funkcié bekapcsolt allapota alatt a ,Zarlat el6tti id6” paraméterrel megadott ideig a zéarlatot
megel6zb jeleket a funkcié megdrzi. Inditdskor ez a szakasz is felvételre kerdl.

A ,Zarlat utani id6” paraméterrel megadott ideig a funkcié a zarlatot kdveté jeleket is megdrzi.
Inditaskor ez a szakasz is felvételre kerdl.

A ,Uzemmod” elnevezésii felsorolt tipust paraméterrel lehet a funkciot bekapcsolni és
kikapcsolni.

A felvételek letoltésének menetét az EuroProt+ leirdasanak 4.7 fejezete (,Tavoli felhasznaloi
interfész”) részletesen tartalmazza.

A felvételeket a funkcié szabvanyos COMTRADE formatumban tarolja.

e a konfiguraciét a .cfg fajl hatarozza meg,

e az adatokat a .dat fajl tarolja,

e szbveges megjegyzéseket az .inf fajl-ba lehet beirni.
A harom féjlnak .zip fajlban tdmdritve kell lenni. Ez a folyamat feltételezi, hogy a harom
Osszetevd fajl (.cfg, .dat és .inf) ugyanarra a helyre van mentve.

A kiértékelést barmely COMTRADE kiértékel6 szoftver segitségével meg lehet valdsitani.
Protecta erre a célra a ,srEval” szoftvert ajanlja.
Az srEval szoftver termék ismertetbje az alabbi webcimen érheté el
http://www.softreal.hu/product/sreval hu.shtml
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Paraméterek
Felsorolt tipustu paraméter
Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehetdség . Alap- .
értelmezés
Bekapcsolas és kikapcsolas paramétere:
DRE Oper EPar_ | Uzemméd | Bekapcsolva, Kikapcsolva | Kikapcsolva
Késleltetés paraméterei
. . . : .y Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés értelmezés
Zarlat elétti id6 bedllitasa:
DRE_PreFault TPar_ | Zarlat elétti idé | ms | 100 [ 1000 |1 | 200
Zarlat utani id8 beallitasa:
DRE_PostFault TPar_ | Zarlat utani idé | ms | 100 [ 1000 |1 | 200
Teljes zarlati id6hatar:
DRE_MaxFault_TPar i'\c’j'gx'fe"’ete" ms 500 | 10000 | 1 1000

Megjegyzés:

A késziilék Warning allapotba kertil, és az alabb lathaté figyelmeztet6 zenetet adja abban az
esetben, ha a ,Zarlat el6tti id6” valamint a ,Zarlat utani id6” 6sszege meghaladja ,Max. felvétel
id6” hosszat! Ebben az esetben az RDSP log fajl megfelel6 sora a kdvetkez6 tGzenettel (,Wrong
DR settings. PreFault + PostFault must be less than MaxFault. Check the parameters.”)
azonositja az emlitett beallitasi 6sszeférhetetlenséget.

kapcsolédd eszkézidk LOG files
dokumentacié
System log files RDSP log System messages
haladé
HMI log files LCD log Web error log
Communication log files SPORT comm. log Serial comm. log IECE1850 log

Warnings and Errors

Application warning: 0x0800 (general
param. error, )

Backup / Report

Build and download system state repaort. This Get file
function is suitable to make backup from the device.

Binaris bemeneti statusjelek
A zavarir6 funkcid inditdsanak feltételeit a felhasznalé a grafikus egyenletszerkeszt6
segitségével hatdrozza meg.

Binaris bemeneti statusjelek | Magyarazat
DRE Start GrO A graflku§ fagyenletgzgrkesztc’) }(ln"!e’nqjele, amelyet a
- - - felhasznald a zavarird funkcié inditdsara hatarozott meg.
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Rogzitend6 jelek
A felvételre

keril6 analég és
configuration/Disturbance recorder menipontja alatt (Master felhasznaldi szinttél) lehet

binaris jeleket az EuroCAP

konfiguralni. A szoftver alkalmazasanak részleteit az EuroCAP leirasa adja meg.

A régzitett analdg csatornak:

Rogzitett analdg jel Magyarazat
L1 A mért aram az dsszes faziszarlati tularamvédelmi funkciéra L1
fazisban
L2 A mért aram az Osszes faziszarlati tularamvédelmi funkcidra L2
fazisban
L3 A mért aram az 0sszes faziszarlati tularamvédelmi funkcidra L3
fazisban
14 A negyedik arambemeneti csatorna mért fesziiltsége (lo)
A mért fesziiltség az 6sszes fesziiltség és frekvencia védelmi
ULl S o
funkcidra L1 fazisban
A mért feszliltség az 6sszes fesziiltség és frekvencia védelmi
ulL2 L .
funkcidra L2 fazisban
A mért fesziiltség az 6sszes fesziiltség és frekvencia védelmi
uL3 - o
funkcidra L3 fazisban
U4 A negyedik fesziltségbemeneti csatorna mért fesziiltsége (Uo)

Roégzitett digitalis jel

Magyarazat

Kioldas

Kioldas parancs

I> kioldas lassu

Haromfazisu flggetlen késleltetés(i tularamvédelem lassu
fokozatanak kioldasa

I> kioldas gyors

Haromfazisu fuggetlen késleltetési tuldaramvédelem gyors
fokozatanak kioldasa

lo> kioldas lassu

Zérus sorrend fliggetlen késleltetés(i tilaramvédelem lassu
fokozatanak kioldasa

lo> kioldas gyors

Zérus sorrend( fuggetlen késleltetés( tularamvédelem gyors
fokozatanak kioldasa

U> kioldas Flggetlen késleltetésil fesziltségemelkedési védelem kioldasa
U< kioldas Flggetlen késleltetésil fesziltségcsdkkenési védelem kioldasa
Uo> kioldas Zérus sorrend( fesziltségemelkedési védelem kioldasa

f> kioldas Frekvenciaemelkedési védelem kioldasa

f< kioldas Frekvenciacsdkkenési védelem kioldasa

Beragadasvéd. ki

Megszakité beragadas védelem kioldas

Felsorolt tipusu paraméter

Paraméter neve Elnevezés | Valasztasi lehetdség . Alap- .
értelmezés

Bekapcsolas és kikapcsolas paramétere:

DRE_Oper EPar | Uzemmoéd | Bekapcsolva, Kikapcsolva | Kikapcsolva
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Késleltetés paraméterei

. . , . .. Alap-
Paraméter neve Elnevezés Egység | Min | Max Lépés é rtelmzzés
Zarlat el6tti id6 beallitasa:

DRE_PreFault TPar_ | Zarlat elétti id6 | ms | 100 [ 1000 |1 | 200

Zarlat utani id6 beallitasa:

DRE_PostFault_TPar__ | Zarlat utaniidé | ms | 100 [ 1000 |1 | 200

Teljes zarlati id6hatar:

DRE_MaxFault_TPar_ i'\é'gx'fe"’ete" ms 500 | 10000 | 1 1000
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1.3.5 Kioldé logikai hozzarendelések

A kiold6 logika kimenete kdzvetlenll van hozzarendelve a trip kontaktusokkal kiegészitett
tapegység trip kontaktusahoz (PSTP+/2101 modul az “A” poziciéban).

Diaitalis allapot iel Név Kontaktus hozzarendelés a
9 pot) PSTP+/2101 modulhoz (“A” pozicié)
TRC94 GenTr TLO Kioldas BOut_A02

A kioldo logika miikodési feltételei egyrészrél gyarilag definialtak, masrészrél a
felhasznalé altal megadhatok a grafikus szerkeszté hasznalataval illetve tovabbi kioldasi
feltételek definialhatok a késziilék tavoli felhasznaléi feliiletén (web interface) az on-line
paraméter ablakban talalhaté ,,Paraméterez6” matrix segitségével. (Lasd a matrix abrajat)
(A tavoli felhasznalo feliilet bévebb leirasat a kévetkezé dokumentum tartalmazza: ,Tavoli
felhasznaldi (web) felulet leirasa” http://www.protecta.hu/epp-
magyar/SW _leiras/europrot_ web_magyar.pdf) A gyarilag illetve a felhasznalé altal definialt
kioldasi feltételek egymassal ,VAGY” kapcsolatban allnak.

A jelen konfiguraciéban gyarilag (Fast EQU) definialt kioldasi feltételek nincsenek!

A felhasznalé altal — a Logikai egyenlet szerkesztében (EuroCap Logic Editor) — definialt

bemenetei a kioldo logikanak:

Bemenet | Digitalis allapot jel Magyarazat
TOC51D_GenTr_Grl_1 I> kioldas
VAGY VAGY
TOC51D_GenTr_Grl_2 [>> kioldas
VAGY VAGY
TOC51DN_GenTr_Grl_1 | 3lo> kioldas
VAGY VAGY
TOC51DN_GenTr_Grl_2 | 3lo>> kioldas
VAGY VAGY
MxCol21 Kulsd kioldas matrixoszlop aktiv
VAGY VAGY
TOV59_GenTr_Grl_ Fesziltség ndvekedés fokozat kioldas
VAGY VAGY

Kioldas TUV27_GenTr_Grl_ Fesziltség csOkkenés fokozat kioldas
VAGY VAGY
TOV59N_GenTr_ 3Uo feszlltség névekedés fokozat kioldas
VAGY VAGY
TOF81 GenTr_ Frekvencia ndvekedés fokozat kioldas
VAGY VAGY
TUF81_GenTr_ Frekvencia cstkkenés fokozat kioldas
VAGY VAGY
MSS48 LongStr_Grl_ Forgdrész megszorulas
VAGY VAGY
TUC37_GenTr_Grl_ Aram csokkenés kioldas
VAGY VAGY
TTR49M_ GenTr_Grl_ Motor hémasvédelmi kioldas
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1.4 ,Paraméterez6” matrix

A készulék szoftver konfiguracidja tartalmaz egy un. ,paraméterezd” matrixot, melynek
segitségével a készulék binaris kimenetei (D07-D11 relé kimenet), a 16 db felhasznaléi LED,
“Kulsé kioldas opto” és az “FV hiba opto” elnevezésl bels6 valtozok rendelheték 6ssze a
készilékben talalhatdé egyes védelmi funkcidk indult ill. kioldott jeleivel, valamint a készllék
binaris bemeneteivel (D01-D06 binaris bemenet). A ,paraméterezé” matrix a készilék web
fellletén keresztil érhet el a “paraméterek” fll alatt.

Az S6-DMV késziilék gyari konfiguracidjaban megvaldsitott “paraméterezd” matrix az alabbi
abran lathaté.
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Matrix

388382 48

fesEemE B

TECEEE® g ©

$8888wezs

S8825085g
I> indulas rerrrrrrr
I> Kioldas rerrrrrre
>> indulds rrrrrrerr
|>> kioldas rrrrrrrrr
lo> indulas CCrrrrrrr
lo> kioldas rerrrrrre
lo>> indulas rcrrrrrrr
lo>> kioldas rrrrrrrrr
Irany. lo> indulas rrrrrrrrr
Irany. lo> kioldas rrrrrrrrr
AV hiba FECrrrCrr
Be parancs i nininlnlnlnlnls
Neg. sorr. |> indulas rrrrrrrrr
Neg. sorr. I> Kioldas rcrrrrrrr
U> indulas FOrrrrrrr
U> Kioldas rOrerrrre
Uo> indulas rrrrrrre
Uo> indulas (ol el ol
U< indulas TCrrrrrrr
U< kioldés FECrrrrre
Motor meleg figy. rorrrrrrr
Motor meleg Ki Sl nlnlwlninlwlsls
Motor meleg retesz rrrrrrrrr
Motor forgorész megszorulas rrrrrrrrr
Motor ind. tiltas rrrrrrrrr
Motor jar rCrrrrrrr
Motor inditas rrrrrrrrr
I< induls BISIsIsslslnlsls
|< kioldas FOrCrrrre
DO1 binaris bemenet rerrrrrre
D02 binaris bemenet rOrrrrrre
D03 binaris bemenet rerrrrrre
D04 binaris bemenet rCrrrrrre
DO5 binaris bemenet rerrrrrre
D06 binéris bemenet rerrrrrre

S6-DMV_konfig_V1.0.docx

55/62




S6-DMV konfiguracié leiras

1.5 LED kiosztas

A készulék elSlapjan 16 db a felhasznalé altal definidlhaté LED taldlhatd. (Tovabbi informacidért
lasd: ,Az EuroProt+ termékcsalad gyorsindité segédlete’). A LED hozzarendelés
modosithatd a fenti abran lathatd ,paraméterezd” matrix segitségével, amely a készilék web
fellletén keresztil érhet6 el (ez aldl az elsé LED kivétel, ami a késziilék altalanos kioldasat

jelzi).

A LED-ek mikddését a felhasznaldé a mar megszokott médon, az EuroCap konfiguracios

szoftver segitségeével is médosithatja.

2 Paraméterek

NEV ERTEK TARTOMANY MEGJ.
Felhasznaléi param.
Kioldas ontartas 0 0-1 false,true
Ki utan be tiltas 0 0-1 false,true
Nehéz inditas enged 0 0-1 false,true
Kikapcsolas utani Be tiltas 10 (1-10000/1)
Kozos
Kulsb helyi-tav eng. 0 0-1 false,true
FV4 modul
Tartomany 0 0-1 100V,200V
U1-3 hozzarendelés 0 0-2 Fazis,Vonali,Fazis-Fold-Szig.
U4 hozzarendelés 1 0-1 Fazis,Vonali
U1-3 polaritas 0 0-1 Normal,Forditott
U4 polaritas 0 0-1 Normal,Forditott
FV korrekcio 100 % (100-115/1)
Primer névleges U1-3 100,00 kv (1,00-1000,00/0,01)
Primer névleges U4 100,00 kv (1,00 -1000,00/0,01)
AV4 modul
Szekunder névl. 11-3 0 0-1 1A,5A
Szekunder névl. 14 0 0-1 1A,5A
Csillagpont 11-3 0 0-1 Vezeték,GyUjtésin
14 polaritas 0 0-1 Normal,Forditott
Primer névleges 11-3 1000 A (100-4000/1)
Primer névleges 14 1000 A (100-4000/1)
Inditas alatti zarlatvéd.
Uzemmod 0 0-1 Kikapcsolva,Bekapcsolva
Csak megszélalas 0 0-1 false,true
Megszolalasi aram 200 % (10-3000/1)
Késleltetés 100 msec (40-60000/1)
3F DT talaramvédelem
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Uzemmod 0 0-1 Kikapcsolva,Bekapcsolva

Csak megszélalas 0 0-1 false,true

Megszolalasi aram 200 % (10-3000/1)

Késleltetés 100 msec (40-60000/1)

3lo DT talaramvédelem lassu

Uzemmod 0 0-1 Kikapcsolva,Bekapcsolva

Csak megszélalas 0 0-1 false,true

Megszolalasi aram 200 % (10-1000/1)

Késleltetés 100 msec (40-60000/1)

3lo DT tularamvédelem gyors

Uzemmod 0 0-1 Kikapcsolva,Bekapcsolva

Csak megszélalas 0 0-1 false,true

Megszolalasi aram 200 % (10-1000/1)

Késleltetés 100 msec (40-60000/1)

Irany. 3lo tularamvéd.

Irany 1 0-8 "Iranyitas
nélkul",Elére,Hatra,Elére-
I*cos(fi),Hatra-1*cos(fi),El6re-
I*sin(fi),Hatra-I*sin(fi),El6re-
I*sin(fi+45),Hatra-I*sin(fi+45)

Min. 3Uo fesziltség 2 % (1-20/1)

Min. 3lo aram 5 % (1-50/1)

Nyitasi szog 60 fok (30-85/1)

Iranyszdg 60 fok (-180-180/1)

Uzemmod 0 0-12 Kikapcsolva,"Fliggetlen késl.","IEC
Inv","IEC Verylnv","IEC
Extinv","IEC LongInv","ANSI
Inv","ANSI ModInv","ANSI
Verylnv","ANSI ExtInv","ANSI
Longinv","ANSI
LongVerylnv","ANSI LongExtIinv"

Megszodlalasi aram 50 % (10-1000/1)

Id6szorzd 1,00 (0,05-999,00/0,01)

Min késleltetés 100 msec (30-60000/1)

Flggetlen késleltetés 100 msec (30-60000/1)

Ejtés késleltetés 100 msec (60-60000/1)

Neg.sorr. tularamvéd.

Uzemmod 0 0-12 Kikapcsolva,"Fuiggetlen késl.","IEC
Inv","IEC Verylnv","IEC
ExtInv","IEC LongInv","ANSI
Inv","ANSI ModInv","ANSI
Verylnv","ANSI Extlnv","ANSI
LongInv","ANSI
LongVerylnv","ANSI LongExtInv"

Megszélalasi aram 50 % (10-1000/1)

Id6szorzd 1,00 (0,05-999,00/0,01)
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Min késleltetés 100 msec (40-60000/1)

Flggetlen késleltetés 100 msec (40-60000/1)

Ejtés késleltetés 100 msec (60-60000/1)

Motor tulterhelésvéd.

Uzemmaod 0 0-2 Kikapcsolva,Impulzus,Tartés

Héfok érzékeld 0 0-1 false,true

El6jelzési hdmérséklet 80 fok (60-200/1)

Kioldasi hdmérséklet 100 fok (60-200/1)

Névleges hémérséklet 100 fok (60-200/1)

Alap hémérséklet 25 fok (0-40/1)

Reteszfelold6 hémérs. 60 fok (20-200/1)

Kornyezeti hémérséklet 25 fok (0-40/1)

Indulasi hBmérséklet 0 % (0-60/1)

Névleges terhel6aram 100 % (20-150/1)

Uresjarasi aram 5 % (1-30/1)

Idéallando 10 min (1-999/1)

Hulés/Melegedés arany 200 % (100-400/1)

Neg.sorr. aram suly 400 % (0-500/100)

Nehézinditasu motor

felugyelet

Uzemmad 0 0-1 Kikapcsolva,Bekapcsolva

In motor/In AV 100 % (20-150/1)

Indulasi aram 200 % (50-1000/1)

Uresjaréasi aram 10 % (5-50/1)

Indulasi id6 5 mp (1-100/1)

Ujraind. tiltas idé 20 mp (10-5000/1)

Induldsok szdma 0 inditds/éra (0-5/1)

Aram csékkenés

Uzemmod 0 0-1 Kikapcsolva,Bekapcsolva

Csak megszélalas 0 0-1 false,true

In motor/In AV 100 % (20-150/1)

Megszodlalasi aram 40 % (20-100/1)

Uresjaréasi aram 10 % (1-20/1)

Késleltetés 100 msec (60-60000/1)

Bekapcsolas érzékelés

Uzemmod 0 0-1 Kikapcsolva,Bekapcsolva

2. harm. arany 15 % (5-50/1)

| alapérzékenység 30 % (20-100/1)

Fesziiltség novekedés

Uzemméd 0 0-1 Kikapcsolva,Bekapcsolva

Csak megszodlalas 0 0-1 false,true

Megszélalasi feszlltség 110 % (30-130/1)
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Ejtéviszony 5 % (1-10/1)
Késleltetés 100 msec (50-60000/1)

Fesziiltség csokkenés

Uzemmod 0 0-3 Kikapcsolva,"3-bol 1","3-bol 2","3-
bol 3"

Csak megszdlalas 0 0-1 false,true

Megszélalasi feszlltség 90 % (30-130/1)

Reteszel6 fesziiliség 10 % (0-20/1)

Ejtéviszony 5 % (1-10/1)

Késleltetés 100 msec (50-60000/1)

3Uo fesz. novekedés

Uzemmad 0 0-1 Kikapcsolva,Bekapcsolva
Csak megszélalas 0 0-1 false,true

Megszélalasi fesziltség 30 % (2-60/1)

Késleltetés 100 msec (50-60000/1)

Kioldé logika

Uzemméd 0 0-1 Kikapcsolva,Bekapcsolva
Min impulzus hossz 150 msec (50-60000/1)

AV ellendrzés

Uzemmod 0 0-1 Kikapcsolva,Bekapcsolva

Indité aramkulénbség 80 % (50-90/1)

Késleltetés 1000 msec (100 -60000/100)

Zavariré

Uzemmod 0 0-1 Kikapcsolva,Bekapcsolva

Zarlat elétti id6 200 msec (100-1000/1)

Zarlat utani id6é 200 msec (100-1000/1)

Max. felvételi id6 1000 msec (500-10000/1)

Megszakité

Vezérld modell 0 0-2 "Kozvetlen normal","Kozvetlen
fokozott","El¢valasztas fokozott"

Retesz mindig ellenérzott 1 0-1 false,true

Max. mikddési idé 200 msec (10-1000/1)

Impulzus hossz 100 msec (50-1000/1)

Max. atmeneti id8 100 msec (20-500/1)

Max. szinkr.ell. id6 1000 msec (10-5000/1)

Max. szinkr.kapcs.id§ 0 msec (0-60000/1)

Elbvalasztas id6korlat 5000 msec (1000 -20000/1)

Leagazasi mérések
Mérési elv 3 0-3 Aron-4-8,Aron-8-12,Aron-12-
4 "Harom fazisu"
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Jelentés izemmoéd - U 0 0-2 Kikapcsolva,Nagysag,"Integralt
érték"

Jelentési gyakorisag - U 0 mp (0-3600/1)

Holtsav - Uf 5,00 kv (0,10-100,00/0,01)

Mérési tartomany - Uf 231,0 kv (1,0-1000,0/0,1)

Holtsav - Uv 5,00 kv (0,10-100,00/0,01)

Mérési tartomany - Uv 400,0 kv (1,0-1000,0/0,1)

Jelentés lzemmad - | 0 0-2 Kikapcsolva,Nagysag,"Integralt
érték"

Jelentési gyakorisag - | 0 mp (0-3600/1)

Holtsav - | 10 A (1-2000/1)

Mérési tartomany - | 500 A (1-5000/1)

Jelentés lzemmaod - P 0 0-2 Kikapcsolva,Nagysag,"Integralt
erték"

Jelentési gyakorisag - P 0 mp (0-3600/1)

Holtsav - P 10,00 MW (0,10 - 10000,00/0,01)

Mérési tartomany - P 500,00 MW (1,00 -100000,00/0,01)

Jelentés lzemmadd - Q 0 0-2 Kikapcsolva,Nagysag,"Integralt
érték"

Jelentési gyakorisag - Q 0O mp (0-3600/1)

Holtsav - Q 10,00 MVAr (0,10 - 10000,00/0,01)

Mérési tartomany - Q 500,00 MVAr (1,00 -100000,00/0,01)

Jelentés lzemmadd - S 0 0-2 Kikapcsolva,Nagysag,"Integralt
érték"

Jelentési gyakorisag - S 0 mp (0-3600/1)

Holtsav - S 10,00 MW (0,10 - 10000,00/0,01)

Mérési tartomany - S 500,00 MW (1,00 -100000,00/0,01)

Jelentés izemmad - F 0 0-2 Kikapcsolva,Nagysag,"Integralt
erték"

Jelentési gyakorisag - F 0 mp (0-3600/1)

Holtsav - F 0,02 Hz (0,01-1,00/0,01)

Mérési tartomany - F 5,00 Hz (0,05-10,00/0,01)
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3 Bekotési rajzok
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S6-DMV konfiguracié leiras
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AuxPS +
AuxPS -

Fault Relay Common
Fault Relay NO
Fault Relay NC
Kioldas NO
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Kioldas +
BOut A04 NO
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Paraméter beillitas

AV4 funkcié

Csillagpont: I1-3 "Vezeték”
14 polaritas: ,,Normal”

Vonal

Szerkeszte Balogh N. Alap IED-EP+ S

Ellenérizte Toéth J. 3
Tipus S24 = A
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