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1 Bevezetés

Az EuroProt+ készilékekre fejlesztett DRL funkcio ivolto tekercsekhez (Petersen-
tekercs) alkalmazhatd szabalyozé funkcid, hasznalatara igy kozépfesziiltségii
hal6zatokon kertlhet sor. A szabalyoz6 az ivoltd tekercset hangolja a vasmag
mozgatasaval, a légrés valtoztatasaval.

A kozépfesziiltségli, kompenzalt haldzatokon a bekdvetkezd foldzarlatok elleni
vedelem hatékony eszkdze a foldzarlati aramkompenzalas. Ez Ugy valosul meg, hogy
a transzformator csillagpontja vagy a csillagpont képz6 transzformator csillagpontja
és a fold kozé induktivitast (ivoltd tekercset vagy més néven Petersen-tekercset)
kapcsolunk annak érdekében, hogy a halozat zérus sorrendii kapacitasanak hatasat
kompenzéljuk. Ez mulo jelleglh foldzarlatok esetén noveli az iv kialvasanak
valoszinliségét. Az ivoltd tekercs alkalmazédsa csak akkor hatékony, ha a tekercs
induktiv reaktancidjanak érteke megkozeliti az aktualis halozat zérus sorrendi
kapacitiv reaktancidjanak értékét, azaz rezonancia kozeli helyzet alakul ki, aminek
kovetkeztében a foldzarlati &ram értéke igen Kicsi.

Ehhez sziikséges az aktudlis halézat zérus sorrendli paramétereinek pontos
meghatarozasa. A DRL funkcié a hagyomanyos rezonancidra hangolas modszere
helyett a korszeri &raminjektalds moddszerét alkalmazza. Ennek a mddszernek az
eldényei:
e A szabalyozés gyors.
e A tekercs hangolasa csak akkor torténik meg, ha atallitas szlikséges, ezzel a
motor élettartama né.
e A rezonancia ponton legfeljebb csak egyszer haladunk &t, ha arra sziikség van.
e Akkor is miikodoképes, ha a halozat természetes zérus sorrendii fesziiltsége
(Uo) és a kompenzalas foka kozotti osszefliggést leird harang-gorbe
viszonylag lapos (kicsi az Uo értékének megvaltozasa).

Az automatika az aramot egy specidlis levalaszt6 transzformatoron keresztil injektalja
a Petersen segéd-tekercsbe az alallomés segédiizemi feszlltségét hasznéalva. Az
injektalo berendezés a szabalyzoval egy rack-ben helyezkedik el.

Mivel ez igen gyakran nemlinearis flggvénye a tekercs draméanak, egy tiz-pontos
kozelitést alkalmazunk a szamitési hiba minimalisra csokkentésére. Az EuroProt+
késziilékek ellenallast méré modulja képes a potenciométer ellenallasanak kozvetlen
mérésere.

A hangolas:

A hangoléasi folyamat harom lépésben zajlik le. Ez a mddszer olyankor noveli a
pontossagot, ha a tekercs aktudlis pozicidja ,,messze” van a kiszdmitott optimalis
értektol. Az elsd 1épésben megkdzelitjiik a kivant allapotot, a masodik finomitja a
hangolést, a harmadik altalaban csak ellendrzésre szolgal.

Az alul- vagy tulkompenzalas mértékét relativ egységben vagy abszolut értékben is
meg lehet adni.

Fix értékli parhuzamos tekercsek figyelembe vételére is van lehetdség. Ezeknek
értékét paraméterként lehet beallitani, és a felhasznal6 a konfiguracidban adhatja meg
annak feltételét, hogy mikor tekinthetéek bekapcsolt allapotunak.
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Paraméterként megadhat6 a csillagpontképzé transzformator zérussorrendii
reaktancidja, amelyet a szamitasok soran figyelembe vesz.

A funkcidblokknak létezik olyan verzioja is, amely az admittanciavédelemmel valo
egyuttmikodést teszi lehetdvé kiilonleges tizemallapotra vald felkészuléskor.

2 Adigitdlis ivolto tekercs szabalyoz6 automatika
funkcié mikodése

2.1 A funkcié analég bemenetei
A DRL funkci6 a kovetkezd analdog bemeneti jeleket fogadja:

Elnevezés Magyarazat

Uo DRL A zérus sorrendii fesziiltség, amelyet a 6 fesziiltségvaltdé nyitott
delta tekercsér6l kapjuk. Teljes foldzarlat esetén ez a bemenet
100V-t kell kapjon.

U ref 100V Ezt hasznalja a késziilék referencia fesziiltségként, amely a mérd
algoritmus szamara fontos, referencia célokat szolgal6 egyik vonali
fesziltség. Ha ennek értéke a névleges fesziltség 50%-a ala
csokken, akkor a hangolé funkcié részlegesen bénitott allapotba

kerul.

I injektalt Az injektalt aram. Ez az aram folyik be a Petersen teljesitmény
tekercsébe is. Ez a mérd algoritmus egyik alapvetd fontossagu jele.

| Petersen A Petersen-tekercs arama tajékoztato jelleggel

Potenciomeéter | A vasmag pozicidjat jelz6 potenciométer aktualisan mért ellenallasa.

Tablazat 2-1 A DRL funkci6 analdg bemenetei

2.2 Az ivolté tekercs szabalyozasa

Az ivolto tekercs szabalyozasara akkor van sziikség, ha a hal6zat lzemallapota
tartésan megvaltozik, vezetékeket vagy mas elemeket kikapcsol vagy bekapcsol a
kezeld vagy valamilyen védelem, és ezzel megvaltozik a halozat zérus sorrendil
kapacitasa. Az ivoltd tekercs induktivitdsit az 1) 4allapotnak megfeleléen kell
hangolni. A haldzat allapotanak megvaltozasa befolyasolja a természetes csillagponti
fesziltséget (Uo). A DRL funkci6 érzékeli a feszlltség megvaltozasat, €s ha ez egy
adott id6n keresztiil nagyobb, mint az elére bedllitott tliréshatar, akkor automatikusan
inditja a méresi ciklust.

A haloézat zérus sorrendli paramétereit (reaktancia és ellenallas) az araminjektalasi
eljarassal hatarozza meg. Az ered6 reaktancia a halozat vezetékeinek

crer

crer

mérésébdl lehet meghatarozni. Ilyen mdédon a haldzat eredé kapacitiv 0sszetevdje
egyszerlien szamithato.

A kovetkez6 1épés annak eldontése, hogy a hangolas megfelel-e. A kivant tul- vagy
alulkompenzélas mértéke paraméterként adhaté meg, a tiirési tartomany pedig +2%
ill. £n A (ahol n=1..4, kérésre atkonfiguralhato érték, alapértelmezettként 2) — amelyik
nagyobb. A szabalyozd megallapitja, hogy az induktiv aram értéke a kivant értékhez
képest a tlirési tartomanyba esik-e, és ha igen, akkor a szabalyozd tarolja az Uo
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fesziiltséget, majd a tovabbiakban a zérus sorrendii fesziiltséget ezzel az értékkel fogja
Osszehasonlitani. Ha az induktiv dram a tirési savon kiviilre esik, indul a hangolési
eljaras, és a tekercs induktivitasat ugy valtoztatjuk meg, hogy az &rama megfeleljen a
Kiszamitott kompenzalasi értéknek.

A hangolési folyamat harom 1épésben torténik. Az els6 1épésben (durva hangolas)
csak megkozeliti a kivant értéket, a cel allapot és a jelenlegi allapot 10%-ra csokkenti
a kilonbséget. Ezutan Gjabb mérésre kerdl sor, majd a finomhangolés kovetkezik. A
beallas ellendrzésére szolgal a harmadik mérési ciklus, amely eredményeként a
tekercs helyzetét még korrigalja az automatika, amennyiben sziikséges. A leirt
modszerrel egyrészt csokkentjiik a motor iranyvaltasainak szamat, ami a mechanika
élettartamat noveli, masrészt igen pontos hangoléast érhetiink el.

A zérus sorrendu fesziiltség értékét Uo alapértékeként taroljuk, amikor a tekercs eléri
a végso allapotat.

2.2.1 A mérés inditasi feltételei

A mérési folyamatot indithatja a szabalyozd automatikusan, és indithatja kézzel a
kezeld is.

2.2.1.1 Automatikus inditas

A szabalyozo Osszehasonlitja az aktudlis zérus sorrendi fesziiltséget a tarolt alapjel
értékkel. Az inditasi feltétel azutan jut érvényre, miutdn az eltérés alapértékhez
viszonyitott szazalékos értéke a ,,Szab. inditas késleltetése” paraméterrel megadott
id6tartam hosszan nagyobb volt, mint a ,,dUo trigger” paraméterrel beallithato érték.
Ha azonban az eltérés V-ban vett abszolut értéke kisebb, mint a ,,dUo trigger min.”
paraméterrel beallithato érték, a funkcidé nem indit mérést.

Az Uo alapjel értéket altalaban a szabalyozasi folyamat végén taroljuk, fliggetlenl
attél, hogy a tekercs utanallitdsara szlikség volt-e, vagy sem. A zérus sorrendii
fesziiltseget mérjuk, 1 masodpercre atlagoljuk, majd taroljuk.

Bizonyos esetekben nulla értéket tarolunk Uo referencia éertékként azért, hogy a
mérési ciklus automatikusan induljon. Ezek az esetek a kovetkezok:
e A keszulék bekapcsolasakor.
o Konfiguracio, paraméter letoltés utan.
e A tekercs hangolas bénitas végén, amikor az automatikus szabalyozas ujra
aktiv allapotba kerdl.
A vonatkozd paraméterek:

Egész tipust paraméterek

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés

DRL_TriggTime_IPar_ | Szab. inditas | sec 1 6000 |1 1000

késleltetése

Tablazat 2-2 A mérés automatikus inditdsdhoz tartozo egész tipusi paraméterek
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Lebegépontos tipusi paraméterek

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés

DRL UoTrigg FPar | dUo trigger | % 10 100 0.1 20

Tablazat 2-3 A mérés automatikus inditasahoz tartozé lebegépontos tipusi paraméterek

2.2.1.2 Kéziinditas
A kezel6 a mérési eljarast a kovetkezé modokon kezdeményezheti:

e A DRL_StartMeas GrO_ (mérési ciklus inditas) binaris statusz bemenetre
adott impulzussal. A bemenet az EuroCAP konfigurécids szoftver logikai
szerkeszt6jével szabadon programozhato.

e A DRL_StartMeas_Con_ (“Szabalyozas inditas”) vezérlési csatornan

o

keresztiil, mely tavoli vagy helyi (LCD-képerny6rol) tizemmodban is elérhetd.

2.2.1.3 Siiritett mérés lizemmod

A zérus sorrendii fesziiltség valtozasanak érzékelésekor a pontosség csokken, ha
az Uo érték kicsi marad. Ezért ilyen esetben a készilék mas triggerfeltételt valaszt a
hangoléasi funkcio inditasahoz. A stiritett mérési iizemmodba akkor 1ép at a funkcio, ha
az Uo a ,Szab. inditas késleltetése” paraméterrel bedllitott ideig az ,,Injektalo
tizemmod hatara” paraméterrel beallithatd érték alatt marad. Ebben a specidlis
uzemmddban az injektal6 aram nem valt polaritast a mérés soran. Percenként végez
mérést az automatika. Amennyiben a mérés eredmeénye szerint a tekercs pozicidja az
idealistol tobb, mint 2A-ral eltér a ,,Szab. inditas késleltetése” paraméterrel beallitott
id6tartam hosszan, a funkcié inditja a teljes kétiranyd mérési ciklust (Id. 2.2.3
fejezetet). A siritett tizemmodbol akkor keriil ki, ha az Uo a ,,Szab. inditas
késleltetése” paraméterrel beallitott ideig az ,,Injektald izemmod hatara” paraméterrel
beallithato értek felé emelkedik.

A vonatkoz6 paraméterek:

Lebegdpontos tipusu paraméterek

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés
DRL_UoLow_FPar_ Injektald % 0,1 |5 0.01 0,2
Uzemmad
hatara

Téblazat 2-4 A mérés siiritett inditasahoz tartozé lebegépontos tipusa paraméterek

2.2.1.4 Ellenorzo inditas

Arra az esetre, ha hosszabb ideig nincs véltozas a mért zérussorrendii fesziiltségben,
beallithato, hogy bizonyos draszam utan egy ellen6rz6 mérést inditson a funkcio. Azt
az 6raszamot aminek Uo-valtozas nélkdli eltelte utdn mérést indit automatikusan a
funkcio, az “Ellen6rz6é mérés periodus” parameterrel lehet beallitani. Ha ezt a
parameétert O-ra allitjuk, nem fog ellen6rz6 méréseket inditani a funkcio.

Vonatkozé paraméter:

Egész tipusl paraméterek

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés
DRL_Hourly_IPar_ Ellen6rz6 Ora 0 24 1 0

mérés

periédus

Tablazat 2-5 Ellenérzé mérés inditasahoz kapcsolédé egész tipusi paraméterek
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A tekercs poziciojat és a hozza tartozd, névleges fesziiltség esetén folyo aramot
a pozicidjelzd potenciométer ellenallasa alapjan lehet meghatarozni. Ez az ellendllas
az EuroProt+ készulékekben alkalmazhaté RTD modullal mérhet6. Ez a modul
fogadja a potenciométer ket veégenek, és a csiszkanak a kapcsait. A potenciométer
aktualis mért ellenallasa® és a névleges foldzarlati fesziiltség esetén kialakuld tekercs
arama kozotti osszefugges definilt, de nem minden esetben lineéaris. Tiz pontos
kozelitést alkalmazunk az &ram minimalis hibaval torténé meghatarozasahoz.

A kozelitd osszefliggést paraméterek formajaban kell megadni a funkcid szdmara. A
paraméterek egyik csoportja a névleges aram a tekercs kiillonboz6é pozicidiban (a két
végallasban és 8 tdréspontban), a masik csoport a hozzajuk tartozé potenciométer
ellenallas értékeket tartalmazza. Ha kevesebb, mint 10 téréspontban kivanjuk megadni
ezt a karakterisztikat a funkcio szamara, akkor az utolsé ellenallas-aram parokra irjuk
ugyanazokat az eértékparokat! A funkci6 megadott toréspontok kodzott lineéris
interpolaciot alkalmaz. A potenciométer aktudlisan mért ellenallas értékét a funkcid
On-line értékei kodzott lehet leolvasni.

Beallithatd ezen kiviil egy minimalis és egy maximalis ellenallas érték. Altalaban
ugyanis nem hasznaljuk ki a potenciométer teljes ellenallas tartomanyat. Ilyenkor, ha
a potenciométer mért ellenallasa kivil esik az ezekkel a paraméterekkel bedllithatd
tartomanyon, az a potenciométer meghibasodasara utal. Amig a tartomanyon Kivdli
ellenallést méri a készllék, a funkcié bénul, a DRL_PotMeterFail_Grl_
(Potenciométer hiba) binéris kimeneti statuszjele igazza valik, valamint bejegyzés
kerll az eseménynapl6ba és az on-line értékek kdzé.

Ugyancsak a funkcio bénulasat okozza, ha az RTD modul a potenciométer és az RTD
modul kozti vezeték(ek) szakadasat érzékeli. Ilyenkor a szakadt/zarlatos vezetékeknek
megfeleléen a DRL PotMetWAB Grl  (Potmét. fels6  végall. szak.),
DRL_PotMetWBB_Grl_ (Potmét. csiszka szak.), a DRL_PotMetWCB_Grl_ (RTD
modul vezeték szakadt (C)), a DRL_PotMetWDB_Grl_ (RTD modul vezeték szakadt
(D)) és a DRL_PotMetCurrF_Grl_ (Potmét. als6 végall. szak.) binaris kimeneti
statuszjelek kozul egy vagy tobb igazza valik, az azonos elnevezésii on-line adat
értéke is logikai 1 lesz. Ha tobb vezeték is szakadt tobb kimenet is igazza valik
egyszerre, ill. ha az RTD modul és a négyvezetékes csatlakozd kozti kapcsolat
megszakad, akkor a ,,Potmét. felsé végall. szak.”, a “Potmét. csuszka szak.”, az “RTD
modul vezeték szakadt (C)” és a “RTD modul vezeték szakadt (D)” kimenetek valnak
egyszerre igazza. Vezetékszakadaskor is igaz lesz a ,,DRL PotMeterFail Grl
(Potenciométer hiba)” binaris kimeneti statuszjel, a neki megfelelé on-line érték és
esemeény is. A hiba elharitasa utan 10 masodperccel automatikusan megsziinik a
bénitott allapot, és mérés indul.

L A potenciométer aktualis mért ellenallasa alatt a csiiszka és a potenciométer alsé végallasa kozt
mérhetd ellenallast értjik.
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A vonatkoz6 paraméterek:

Egész tipust paraméterek

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés
DRL_ILow_IPar_ Petersen A 10 500 1 50
aram — also
vegallas
DRL_IHigh_IPar_ Petersen A 10 500 1 100
aram — felso
végallas
DRL_I1 IPar_ |_pl Petersen | A 10 500 1 50
DRL 12 IPar_ | p2 Petersen | A 10 500 1 50
DRL 13 IPar_ | p3 Petersen | A 10 500 1 50
DRL 14 IPar_ | p4 Petersen | A 10 500 1 50
DRL_I5 IPar_ |_p5 Petersen | A 10 500 1 50
DRL 16 IPar_ | p6 Petersen | A 10 500 1 50
DRL 17 IPar_ | p7 Petersen | A 10 500 1 50
DRL_18 IPar_ | p8 Petersen | A 10 500 1 50

Tablazat 2-6 A tekercs poziciéjdnak meghatarozasdhoz sziikséges egész tipust parameéterek

Lebegdpontos tipusu paraméterek

Paraméter neve Elnevezés Egysé | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés
g
DRL_RangeLow_FPar_ | Rmin Ohm |3 300 1 5
figyelmeztetes
DRL_RangeHigh_FPar_ | Rmax Ohm |5 300 1 250
figyelmeztetes
DRL_RLow_FPar_ Potenciométer | Ohm |5 250 0.1 10
ellendllas -
also végallas
DRL_RHigh_FPar_ Potenciométer | Ohm |5 250 0.1 10
ellenallas -
felsd végallas
DRL_R1 FPar_ R pl Ohm |5 250 |01 10
DRL R2 FPar R p2 Ohm |5 250 0.1 10
DRL_R3 FPar_ R p3 Ohm |5 250 |01 10
DRL R4 FPar R p4 Ohm |5 250 0.1 10
DRL_R5 FPar_ R p5 Ohm |5 250 |01 10
DRL R6 FPar R p6 Ohm |5 250 0.1 10
DRL_R7 FPar_ R p7 Ohm |5 250 |01 10
DRL_R8 FPar_ R p8 Ohm |5 250 |01 10
Tablazat 2-7 A tekercs poziciéjanak meghatarozasahoz sziikséges lebegépontos tipusu
paraméterek
DRL_V1.9 HUN.doc 10/30
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2.2.3 A mérési eljaras

A késziilék 1 masodperc id6tartamra aramot injektal a halozatba a Petersen-tekercs
teljesitmény segédtekercsén keresztiil, és méri az injektalt &ram és a zérus sorrendil
fesziiltseg nagysagat és vektorhelyzetét. Egy rovid, 200 ms-os varakozéds utan
ellenkezd polaritasti aram injektaladsa kovetkezik 1 masodpercen keresztiil, kozben
ugyanazokat a mennyiségeket méri. A vektorhelyzetet a referencia fesziltséghez
képest mérjik. A sz&mitas Fourier-algoritmust alkalmaz, ezzel a jeleknek csak az
alap-harmonikusat veszi figyelembe.

Amennyiben mérés el6tt vagy alatt az Uo fesziiltség megemelkedik a névleges 30 %-a
folé, de még 40% alatt marad, a mérési eljards modosul. Ez a magas Uo Uzem. Az
injektalast ebben az esetben szlneteltetni kell az injektor védelme miatt. A mérés a
primer oldalan rovidre zar6do injektald transzformator szekunder tekercsének a
Petersen teljesitmény segédtekerccsel vald parhuzamos kapcsoldsaval torténik. A
funkcio ilyenkor is, mint maskor az injektalo transzformatoron atfolyé aramot és az
Uo fesziiltség megvaltozasat meéri, és ezen adatokbol szémitja ki a haldzati
jellemzoket. A mérés els6 részében ebben az esetben az ,,injektalt” aram 0 A lesz, a
masodik részében pedig a transzforméatoron atfolyé aram. 40%-nal nagyobb Uo
fesziiltség esetén a funkcio ontartdéan benitott allapotba kerdl, 1d. a 2.2.6.3 fejezetet!

Az injektalt és mért aramot a Petersen-tekercs €s annak teljesitmény segédtekercse
transzformalja. A transzformalt injektalt aram primer értékét, amely az Uo fesziltség
megvaltozasat okozza, a tekercsek attételébdl szamitjuk ki. Ez az attétel nem allando,
hanem a vasmag poziciéjanak a fliggvénye. Ezt a fliggvényt lineérisnak feltételezzik
a teljes tartomanyban. Az aktualis attétel meghatarozasahoz két paramétert kell
megadni. Ezek: a teljesitmény tekercs névleges fesziltsége az alsé végallasban (,,Un
telj.tek. als6”) és a fels6 végallasban (,,Un telj.tek. fels6”). A Petersen-tekercs
névleges feszliltsége szintén beallitand6 paraméter (,,Un Petersen”™).

Az aktudlis, aramra vonatkoz6 attételt a kovetkezd Osszefliggések alapjan szamitjuk:

U (tt) felss _végallas

a.

i fel$s_végallas— un és
a . U (t-t')also_végallés

i_als6 végallas™ un
ezzel
9 =37 a 3 * | - Ialsc')_végéllés

i~ MMi_als6 _végallas +( i felsg _végallas i_alsé_végéllés) | |
felsg _végallas — ' alsd _végallas

ahol

ai_alse_végallas €S @i feiss vegallas az aram attétel az alsé illetve a fels6 végallasban,
U(t.t.)aiso_veganas €S U(L.t.)seiss vegarias @ teljesitmeny tekercs névleges fesziiltsége az alséd
illetve a fels6 végallasban,

Un a Petersen-tekercs nevleges feszultsége,

ai az aktualis aram attétel az | aramu tekercsallasban,

| az aktualis Petersen pozicidja aramban kifejezve,

laiso_vegallas €S | feiss vegarias @ Petersen-tekercs arama az also illetve a felsd
vegallasban.
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A zérus sorrendu reaktancia a kovetkez0:

_ Uo,-Ug,
linj, — Tinj,*a, *sin ¢

ahol
X a halézat eredd zérus sorrendii rektancidja,
Uo, és Uo, a primer zérus sorrendil fesziiltség vektorok a két injektalasi 1épésben,
linj, és linj, az injektalt &ram vektorok a két Iépésben,
aj az aktualis aram-attétel,
paszog az Uo, -Uo, ésaz linj, - linj, vektorok kozott.

A zérus sorrendii rektanciat a haldzat vezetékeinek zérus sorrendii kapacitiv
reaktanciainak és a Petersen-tekercs induktiv reaktancidjanak parhuzamos ereddje
adja meg. Az ered6 reaktiv zérussorrendi aram (lx) az eldjeles Osszege az (lc)
kapacitiv és az (I.) induktiv &ramoknak. Az induktiv aram a tekercsmag pozicidjat
érzékeld potenciométer alapjan meghatarozhato.

I, =1, -1, = lo=1_—1,

A hélozat talkompenzalt allapotban van, ha Ix pozitiv és alulkompenzalt allapotban
van, ha Ix negativ.

A kivant elhangolas értékét paraméterként (,,Relativ komp.”, ,,Absz. komp.”) kell
megadni. A szabalyozé funkcid a ,,Szabadlyozds modja” paraméter értéknek
megfeleléen allapitja meg, hogy tUl vagy alul kompenzaéljon, ill. a relativ vagy az
abszoldt értéket hasznalja. A hangolassal beallitando Petersen aramot a kovetkezd
osszefiiggéssel allapitjuk meg:

kelhangol

I pean =l *(@+ abban az esetben, ha relativ értékekkel szamulunk, és

I bean = Ve + Vanangon abban az esetben, ha abszolut értek van megadva.

ahol

IL_bean @ bedllitandd Petersen arampozicio,

Kehangort @ Kivant relativ elhangolas értéke szdzalékban, amely tulkompenzalas esetén
pozitiv és alulkompenzalas esetén negativ.

Kelhangolt = ,,Relativ komp.” paraméterrel beallitott értek tilkompenzalas esetén,
Kelhangolt = -,,Relativ komp.” paraméterrel bedllitott érték alulkompenzalas esetén.
leinangolt @z aram elhangolas mértéke, amely pozitiv talkompenzalas esetén, és negativ
alulkompenzalas esetén.
lelhangott = ,,Absz. komp.” paraméterrel beallithatd érték, az aram elhangolas
talkompenzalas esetén, lehangoit = -,,Absz. komp.” paraméterrel beallithato érték, az
aram elhangoléas alulkompenzalas esetén.

A szabalyoz6 funkcio parhuzamosan kapcsolt Petersen-tekercset is figyelembe tud
venni. Ha ugyanahhoz a hal6zathoz két vagy tobb Petersen-tekercs is kapcsolodik,
akkor csak egy aktiv szabalyozo lehet mikodésben, a masikat bénitani kell. Ilyen
modon elejét lehet venni a tobb szabdlyozo esetleges ellentétes miikodésének. A
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bénitott szabalyozoval rendelkezd tekercset fix értékre kell beallitani. Az automatika
négy fix tekercset tud figyelembe venni. Ezeket a fix értékeket az aktiv szabalyozdba
az ,JFix 17, ,IFix 27, ,IFix 3” és ,,IFix 4” paraméterekkel lehet bedllitani. Tudni kell
azt is, hogy ez a fix tekercsek mikor vannak a hélézatra kapcsolva. Ezeket a
feltételeket az EuroCAP konfiguracids szoftver grafikus logikai szerkesztjében lehet
megadni, a DRL funkcioblokk szimbolumanak I Fix1”...,,I Fix4” bindris
bemeneteinek programozésaval. A funkcid lehet6vé teszi teszi fix tekercsek be-ill.
kikapcsolasanak  vezérlését is. A  kivant logika konfiguralasdhoz a
DRL_ControlStop_Grl_ (Vezérlés felfuggesztve) binaris kimeneti statuszjel és a
DRL_OperCont_GrO_ (Vezérlés folytatdsa) binaris bemeneti statuszjel hasznélhatd
fel. El6bbi akkor valik igazza, mikor a Petersen-tekercs a funkcidba bevezetett
allasjelzései (DRL PosLow GrO (Also végallas) és DRL PosHigh GrO_ (Fels6
végallas)) alapjan valamelyik végallasba keril. Ilyenkor a funkcio bénul, hacsak nem
kap a DRL_OperCont_GrO_ (Vezérlés folytatdsa) bemenetére logikai igaz értéket.
Ebben a béna allapotban 10 percenként mérést indit, szamitva arra, hogy egy fix
tekercset kézzel betettek ill. Kivettek, és igy hangolési folyamatba kezdhet. Az
,»OperCont” bemenetre adott logikai igaz értékkel ugyanakkor barmikor indithato
mérés ebben az allapotban, valamint a ,,Blk” vagy ,, AutoBlk” bemenetekre adott
impulzussal is. Az ,,OperCont” bemenetre a fix tekercs automatikus vezérlésének
sikeres visszajelzése utan érdemes logikai igaz értéket adni.

Ha a parhuzamos tekercs csatlakoztatva van, akkor ennek &ramat ki kell vonni a
kivant ered6 I pean induktiv arambdl.

1
| L_beall — IL_beéII — g

ahol
I'L_pean @ szabalyozott Petersen-tekercs korrigalt beéllitasi arama,
Ifix a fix tekercsek aramainak 6sszege.

A héldzat ered6 zérussorrendli reaktanciajdnak szamitadsahoz szikség van a primer
zérus sorrendli fesziiltségre (UOprimer), amelynek megfelelé szekunder feszlltséget
altalaban a harom fazis fesziltségvaltdjanak nyitott delta tekercsében mérhetiink
(UOszekunder). Feltételezziik, hogy foldzarlatkor — amikor a primer zérus sorrendl
fesziiltseg a fazisfesziiltséggel egyezik meg, - a nyitott delta tekercselésben a
fesziiltség a vonali fesziiltségnek megfeleld (100V). A fesziiltségvaltd Un primer
névleges fazis fesziiltsége az egyik paraméter ,,Un FV (fazis)”. Unksp (&ltaldban
100V) a szabalyozd beépitett kozbensd fesziiltségvaltojanak névleges primer
fesziiltsége, amit illeszteni kell a f6 fesziiltségvaltdo szekunder névleges
fesziiltsegehez. Azaz:

Un kozb
un

Uoszekunder _

Ufazis ;o g “ 3
szekunaer 3
Uo

Ufazis

primer primer

Az automatika figyelembe veszi a tekerccsel sorba kapcsolddd csillagpontképzd
transzformator zérussorrendii reaktancidjanak értékét is (,,Transzformator Xo”),
amennyiben ez nem 0. Ez a reaktancia csokkenti a tekercsre jutd feszultséget és az
automatikanak be kell szdmitani a beallitandod tekercs aramértékébe is.
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A vonatkozd paramé

terek:

Felsorolt tipusu paraméterek

Paraméter neve Elnevezés Valasztasi lehetdség Alapértelmezés
DRL_CtrIMode_EPar_ | Szabalyozasi Relativ talkomp., | Relativ tulkomp.
méd Abszolut  talkomp.,
Relativ  alulkomp.,
Abszolut alulkomp.

Téablazat 2-8 A DRL funkcio mérési eljarasahoz kapcsol6do felsorolt tipusd paraméterei

Egész tipust paraméterek

Paraméter neve Elnevezes Egység | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés

DRL UnPet IPar Un Petersen \Y 1000 | 32000 |1 10000

DRL _UnLow IPar_ | Un telj.tek. | V 100 | 1000 1 500
also

DRL_UnHigh IPar_ | Un  telj.tek. | V 100 | 1000 1 800
felso

DRL UnVT IPar_ Un FV (fazis) | V 1000 | 32000 |1 10000

DRL_IFix1_IPar_ IFix 1 A 0 500 1 0

DRL _IFix2 IPar_ IFix 2 A 0 500 1 0

DRL_IFix3_IPar_ IFix 3 A 0 500 1 0

DRL_IFix4_IPar_ IFix 4 A 0 500 1 0

Tablazat 2-9 A DRL funkcié mérési eljar
Lebegdpontos tipusu paraméterek

asahoz kapcsolédo e

gész tipusl paraméte

Paraméter neve Elnevezes Egység | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés
DRL_OCRatio_FPar_ | Relativ % 1 100 0.1 5

komp.
DRL OCAbs FPar | Absz. komp. | A 1 100 0.1 5
DRL_XoTR_FPar_ Transzforma- | Ohm 0 50 0.01 0

tor Xo

Tablazat 2-10 A DRL funkcio mérési eljarashoz kapcsolédo lebegépontos tipusu paraméterei

2.2.4 A Petersen-tekercs hangolasa

A tekercs arama nd, ha a tekercset felfelé hangoljuk, és csokken, ha lefelé hangoljuk.
A felfelé szabéalyozé parancsot a funkcié a DRL_HigherCmd_Grl_ (Fel parancs), a
lefele szabalyoz6 parancsot a DRL_LowerCmd_Grl_ (Le parancs) binaris kimeneti
statusz jelein szolgaltatja, amelyek szabadon felhasznalhatoak az EuroCAP
konfiguracios szoftver grafikus logikai szerkeszt6jének segitségével. A kimenetek
elérhet6ek a funkcioblokk szimboluméanak kimenetei kozott.

Altalaban a vasmag mozgaté motorjanak tehetetlensége van, ami utanfutast okoz,
miutdn a motor mozgatd parancsot visszavonjuk. Az ebbdl eredd tulfutast ugy lehet
kikiisz6bolIni, hogy a mozgato parancsot visszavonjuk, amikor a tekercs pozicioja a
,»Tulfutas” paraméterrel beallitott értéknek megfeleléen megkozeliti a kivant értéket.

DRL_V1.9_HUN.doc
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A felfelé szabalyoz6 parancsot azonnal visszavonjuk, ha az alabbi feltételek kozul
barmelyik bekovetkezik:
e A DRL_PosHigh_GrO_ (Fels6é végallas) binaris bemenetre jelzés érkezik. Ez
a bemenet a felhasznalé altal szabadon programozhaté a logikai
szerkesztoben.
o Kozvetlen keézi leszabadlyoz6  parancsot adunk ki, azaz a
DRL_ManLower_GrO_ (Keézi le parancs) binaris bemenetre jelzés érkezik. Ez
a bemenet a felhaszndld 4&ltal szabadon programozhatd a logikai
szerkesztOben.
e Barmelyik bénito feltétel érvényre jut, Id. a 2.2.6 fejezetet!

Az els6 esetben a funkcio var legfeljebb 10 percet fix tekercs bekapcsolasara. Amig
ez nem torténik meg, a DRL_ControlStop_Grl_ kimenetén aktiv jelet ad, amit a fix
tekercsek bekapcsolasara lehet felhasznalni a logikai szerkesztében. A fix tekercs
bekapcsolaséardl funkcié a DRL_OperCont_GrO_ bemenetére adott jel altal értesdil,
amelynek feltételét szintén a logikai szerkesztOben lehet megadni. Amint ez
megérkezik, Ujabb mérési ciklust hajt végre a funkcio. Ha viszont ez nem érkezik
meg 10 percen belil, akkor automatikusan Gjabb mérési ciklus fog lezajlani. Ha
ezutan is végallasban marad, Gjabb 10 perces varakozas kovetkezik, és igy tovabb.

A mésodik esetben a funkcié automatikus szabalyozasa Ontartottan bénul, a funkcid
Ujra élesitéséhez a készulék tavoli tzemmaodjaban lehet parancsot adni, Id. 2.2.4.2
fejezetet!

A lefelé szabalyozd parancsot azonnal visszavonjuk, ha az aldbbi feltételek kozdl
barmelyik bekovetkezik:
e A DRL_PosLow_GrO_ (Also végallas) binaris bemenetre jelzés érkezik. Ez a
bemenet a felhasznalo altal szabadon programozhat6 a logikai szerkesztében.
o Kozvetlen kézi felszabalyoz6  parancsot adunk ki, azaz a
DRL_ManHigher_GrO_ (Kézi fel parancs) binaris bemenetre jelzés érkezik.
Ez a bemenet a felhasznal6 altal szabadon programozhaté a logikai
szerkesztOben.
e Bérmelyik bénitd feltétel érvényre jut, Id. a 2.2.6 fejezetet!
Az elso esetben a funkcid var legfeljebb 10 percet fix tekercs kikapcsolasara. Amig ez
nem torténik meg, a DRL_ControlStop_Grl_ (Vezérlés felfliggesztve) kimenetén
aktiv jelet ad, amit a fix tekercsek kikapcsolasara lehet felhasznalni a logikai
szerkesztében. A fix tekercs kikapcsolasardl funkci6 a DRL_OperCont_GrO_
(Vezérlés folytatasa) bemenetére adott jel altal értesul, amelynek feltételét szintén a
logikai szerkesztében lehet megadni. Amint ez megérkezik, tjabb mérési ciklust hajt
végre a funkci6. Ha viszont ez nem érkezik meg 10 percen belll, akkor
automatikusan ujabb mérési ciklus fog lezajlani. Ha ezutan is végallasban marad,
Ujabb 10 perces varakozas kovetkezik, és igy tovabb.

A masodik esetben a funkcié automatikus szabalyozasa ontartottan bénul, a funkcid
ujra élesitéséhez a késziilék tavoli izemmodjaban parancsot adni, Id. 2.2.4.2 fejezetet!

Vonatkozé paraméterek:
Lebegdpontos tipusu paraméterek

Paraméter neve Elnevezés Egység | Min. Max. | Lépés | Alapértelmezés

DRL _OverRun FPar | Tulfutas A 0 20 0.1 0

Tablazat 2-11 Petersen-tekercs hangolasara vonatkozo lebegépontos paraméterek
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A tekercs hangoldsa — azaz a vasmag helyzetének megvaltoztatasa — harom modon
lehetséges.

2.2.4.1 Automatikus hangolas

A funkci6 6sszehasonlitja a mérési eljarasban meghatarozott “idedlis tekercs aramot”
az aktualis tekercs pozicionak megfelel6 arammal. Ha az eltérés +2% ill. =n A (ahol
n=1..4, kérésre atkonfiguralhatd érték, alapértelmezettként 2) kozil a nagyobb
tartomanyon belil van, akkor nem torténik tekercs hangolds. Ha ezen Kivil van,
ennek az idealis tekercs aramnak megfelelé pozicidba hangolja a vasmagot a mar leirt
harom lépcs6s modszerrel. (1d.2.2 és 2.2.1.4 fejezeteket!)

2.2.4.2 Kézi hangolas elére megadott pozicioba

A tekercset a ,Kézi beallitas” paraméterrel megadott pozicioba lehet hangolni a
kovetkez6 modszerekkel:

e A DRL_IPreStr_GrO_ (Kézi bedllitasra hangolas inditds) binéris statusz
bemenetre adott impulzussal. A bemenet az EuroCAP konfiguracids szoftver
logikai szerkeszt6jével szabadon programozhato.

e A DRL IPreset Con_(“Kézi bedllitdsra hangolas™) vezérlési csatorndra adott
inditd parancsadassal, mely tavoli vagy helyi (LCD képerny6rol)
tizemmodban is elérheto.

A kézi hangolas induldsakor a funkcio bénitott allapotba keril, azaz automatikus
mérés nem fog indulni ennek az allapotnak a feloldasaig. Ebben az esetben csak
tavolrdl lehet a bénitast feloldani, a késziilék web-oldalarél a “parancsok” meniipont
DRL/Reteszelés sor “Engedélyezés” gombjara kattintva, vagy iranyitastechnikan
keresztiil a DRL_BIk Con vezérlési csatornan keresztill.

Vonatkoz6 paraméter:

Lebegdpontos tipusui paraméterek

Paraméter neve Elnevezés | Egység | Min. Max. | Lépés | Alapértelmezés
DRL_PresetPos FPar_ | Kézi A 10 500 1 100
beallitas

Téablazat 2-12 Kézi hangolas lebegépontos paraméterei

2.2.4.3 Kobzvetlen kézi hangolas

A kozvetlen kézi felfelé és lefelé hangold parancsok feltételét a felhasznalo adhatja
meg az FEuroCAP konfiguracidos szoftver grafikus logikai szerkesztdjének
segitségével, a DRL_ManHigher_GrO_ (Fel parancs) és a DRL_ManLower_GrO_
(Le parancs) binaris bemeneti statusz jelek programozasaval.

Amig valamelyik kozvetlen kézi parancs aktiv, a szabalyoz6 a megfeleld iranyu motor
mozgatd parancsot adja ki.

A keézi hangolas indulasakor a funkcié benitott allapotba keriil, azaz automatikus
mérés nem fog indulni ennek az allapotnak a feloldasaig. Ebben az esetben csak
tavolrol lehet a bénitast feloldani, a keésziilek web-oldalardl a “parancsok” meniipont
DRL/Reteszelés sor “Engedélyezés” gombjara kattintva, vagy irdnyitastechnikan
keresztlill a DRL_BIk_Con vezérlési csatornan keresztil.
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2.2.5 Nagy zérus sorrendii kapacitiv aszimmetriaju halézatok
esetén sziikségessé valé miikodések

Olyan szabadvezeték halozatok esetén ahol a tavvezetékek foldkapacitasai az egyes
fazisokban nem pontosan egyformdk ¢€s nincsenek kiegyenlitve, eléfordulhat, hogy a

természetes (normal Uzemi) Uo zérussorrendil fesziiltség viszonylag nagy értéket vesz
fel.

Ez az allapot tartdésan Gizemviteli szempontbdl nem kivanatos, ezért az automatikaban
lehetdség van ennek elhéritasara.

Ha egy szabalyzasi folyamat végén a Petersen-tekercs bedll a paraméterezés szerinti
allapotba és ilyenkor az ,,U, > szab.utan” paraméterrel megadott zérussorrendii
fesziiltséget elér6 vagy azt meghaladd U, lép fel, akkor a szabalyoz6 automatika
funkcio részlegesen tiltott allapotba keriil — automatikus mérést nem indit a funkcid,
de a kézi szabalyozas lehetdsége fennall. EbbAl a tiltott allapotbol csak nyugtazassal
lehet Ujra élessé tenni a funkciét a DRL_Reset GrO_ (Nyugta) binaris bemenetre
adott impulzussal. A ,,Nyugta” binaris bemeneti statuszjel az EuroCAP konfiguracids
szoftver grafikus logikai szerkesztdjében a funkcidblokk grafikus szimboluman
elérhetd (“Reset” bemenet), szabadon programozhato.

Vonatkoz6 paraméterek:

Lebegdpontos tipusui paraméterek

Parameéter neve Elnevezés

Egység

Min.

Max.

Lépés

Alapértelmezeés

DRL_UoEndHigh_ | U, > szab.utan
FPar

%

1

100

0.1

40

Tablazat 2-13 Nagy aszimmetriaju halozatok kezelésére vonatkozo lebegdpontos paraméterek

2.2.6 A funkcio részleges vagy teljes bénitasa

A DRL funkciot lehet részlegesen ill. altalanosan bénitani. Altalanos bénitas esetén
sem automatikusan nem indit mérést, sem a kézi mérés inditas parancsra, kézi
szabalyozéast nem hajt végre, és a bizonyos oraszamonként elvégzendd ellendrzé
mérést sem hajtja végre. Részleges bénitaskor pedig automatikus mérést és
tekercsszabalyozast nem indit a funkcio, kézi mérés inditas sem kezdeményezhetd, de
a kézi szabalyozas engedélyezett.

Lehet6ség van szandékolt bénitasra, de a funkcid bizonyos korllmenyek kozott
automatikusan bénul.

Egyes esetekben a bénitas csak addig all fenn, amig a bénitd feltételek is, masokban a
bénitast nyugtazni kell ahhoz, hogy a funkcid Ujra éles legyen.

Ha bénul a funkcid, arr6l minden esetben jelzést ad a készllék eseménynaplojaban, a
funkcio on-line ertékei kodzott, valamint a binaris kimeneti statuszjelein. Utdbbiak
elérhetéek a funkcioblokk grafikus szimbdluménak kimenetei kozott, igy szabadon
felhasznalhatoak az EuroCAP grafikus logikai szerkesztdjének segitségével.
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Minden egyes bénulaskor —akar altalanos, akar részleges bénulas tortént- a
funkcid Ujraélesedését egy automatikus mérés inditas és esetleges szabalyozasi
ciklus koveti.

Ebben a fejezetben az Osszes olyan lehetoséget, koriilményt 6sszefoglaljuk, amikor a
funkcid tiltott allapotba kerdl.

2.2.6.1 Szandékolt altalanos bénitasok

A funkcié szandékolt modon, altalanosan a DRL_BIk GrO_ (Bénitas) binaris
bemeneti statuszjelén keresztll bénithatd, amely az EuroCAP konfiguracids szoftver
grafikus logikai szerkeszt6jében a funkcioblokk grafikus szimboluman elérhet6
(“Blk” bemenet), szabadon programozhat6. A funkcié addig marad béna allapotban,
amig az erre a bemenetre felirt feltétel igaz, utana élesedik.

A funkcio bénult allapotéardl bejegyzés keriil az eseménynapldba és az on-line értékek
kozé (,,Bénitva”), és a DRL Blocked Grl (Bénitva) binaris kimeneti statuszjel
aktivva valik.

2.2.6.2 Szandeékolt részleges bénitas
A funkcié szandékolt maodon, részlegesen (azaz az automatikus mérés inditas)
kétféleképpen bénithato.

Az egyik a DRL_BIk _Con_ vezérlési csatorndn keresztil, amelyet tavoli ill helyi
(LCD) vezérléssel is el lehet érni. Ez a bénitas ontartd, azaz a funkcio addig béna
marad, amig ugyanezen vezérlési csatornara engedélyezd parancsot nem adunk.

A masik a DRL_BIkAuto_GrO_ (Automatikus tekercsszabalyozas bénitas) binaris
bemeneti statuszjel, amely az EuroCAP konfiguracios szoftver grafikus logikai
szerkesztOjében a funkcioblokk grafikus szimboluman elérhetd (“BlkAuto” bemenet),
szabadon programozhatd. Az automatikus mérés inditas ebben az esetben addig marad
tiltva, amig az erre a bemenetre felirt feltétel igaz, utana élesedik.

Az automatikus tekercsszabalyozds bénult Aallapotardl bejegyzés kerul az
eseménynaploba és az on-line értékek kozé (,,Aut. tek. szab. bénitva”), és a
DRL_AutoBlocked_Grl_ (Automatikus tekercsszabalyozas bénitva) binaris kimeneti
statuszjel aktivva valik.

2.2.6.3 Az aram injektalas tiltasa

Az injektaldo mérd aramot levalasztjuk a teljesitmény segédtekercsrdl,
e haa mérd aram tul kicsi egy mérési folyamat soran. Ennek egyetlen lehetséges
oka szakadas az aramkorben.
e az injektalas ledlldsa utan az injektalé aram a névleges 15%-nal nagyobb
marad, ami az injektald kor reléjének 6sszetapadasara utal.
e érvénytelen mérés tortént, azaz mind a mért Uo, mind pedig az injektalt aram
egy bizonyos hataron aluli,
e a mért zérus sorendii fesziiltség szekunder értékben 40V folé emelkedik. Ez
akkor torténhet, ha az injektalds megkezdeése utan, az injektalas alatt foldzarlat
Iép fel,
e haaz injektalt aram legaldbb 3 masodperc hosszan 1A folé emelkedik.
Ezekben az esetekben a funkcid részlegesen beénul: automatikus mérést nem indit,
csak kézi szabalyozas engedélyezett. A DRL_InjFail_Grl_ (Injektalds hiba) és a
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DRL_AutoBlocked Grl_ (Automatikus tekercsszabalyozas bénitas) binaris kimeneti
statuszjelek 1igazzd valnak. Ez az Allapot Ontartd, a tiltott Allapotot a
DRL_Reset GrO_ (Nyugta) binaris bemenetre adott impulzussal lehet feloldani. A
,Nyugta” binaris bemeneti statuszjel az EuroCAP konfiguracios szoftver grafikus
logikai szerkeszt6jében a funkcioblokk grafikus szimboluman elérhetd (“Reset”
bemenet), szabadon programozhato.

A funkci6 bénult allapotéardl bejegyzés kerill az eseménynapléba és az on-line értékek
kozé is (,,Injektalas hiba”, ,,Aut. szab. bénitva”).

Tal nagy injektalt aram esetében (3 maéasodperc hosszan 1A folott) az emlitett
kimeneteken és eseményeken kivul a DRL_IInjStop_Grl_ (Injektalas leallas linj>
miatt) binaris Kimeneti statuszjel is igazza valik.

Hasonloan leéllitjuk az injektalast az injektald egyseg védelmeben abban az esetben,
ha a mért Uo zérussorrendi fesziiltség szekunder értékben 30V folé emelkedik, de
még 40V alatt marad. Ebben az esetben még nem jelez a funkcio injektor hibat, se
nem Kerll bénitott allapotba, hanem atmegy a ,,magas Uo iizem”-be, Id. a 2.2.3
fejezetet! Ezt az Uzemet a DRL_UolInjStop_Grl_ (Injektalas leallas Uo> miatt)
valamint a DRL_InjTRShort_Grl_ (Inj. transzformator révidre z&rt) binaris kimeneti
statuszjelek jelzik. Ebbol az tizembdl akkor keriil ki a funkcid, ha a fesziiltség ismét
30V ala esik.

2.2.6.4 A tekercs aramértékét valtoztaté parancsok reteszelése

A felszabédlyozé és a leszabalyoz6 parancsok visszavonasara keril sor, és nem
torténik tovabbi parancskiadas sem, ha a motort meghajtd parancs idozitése lejar. Ezt
az 1ddzitést a felhasznal6 allithatja be a ,,Max. parancs hossz” paraméterrel. Ha ez az
id6 lejar, mieltt a tekercs a kivant helyzetet vagy valamelyik végallapotot elérné,
akkor a funkcié altalanosan bénul, és a DRL_CmdFail_Grl_ (Parancsvégrehajtas
hiba) valamint a DRL_Blocked _Grl_ (Bénitva) binaris kimeneti statuszjelek igazza
valnak. Ez az allapot Ontarto, a tiltott allapotot a DRL_Reset GrO_ (Nyugta) binaris
bemenetre adott impulzussal lehet feloldani. A ,Nyugta” binaris bemeneti statuszjel
az EuroCAP konfiguracios szoftver grafikus logikai szerkesztéjében a funkcioblokk
grafikus szimboluman elérhetd (“Reset” bemenet), szabadon programozhato.

A funkcid bénult allapotéardl bejegyzés keriil az eseménynapléba és az on-line értékek
kozé (,,Parancsvégrehajtas hiba”, ,,Bénitva”).

Vonatkozé paraméterek:

Egész tipusl paraméterek:

Paraméter neve | Elnevezés | Egység | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés
Az automatikus szabalyozas parancsadasanak idékorlatja:
DRL_MaxCtrITime_IP | Max. parancs | sec 1 600 1 100
ar_ hossz
Tablazat 2-14 Az automatikus szabalyozas parancsadasanak leallitasara vonatkozo egész tipusu
paraméter

2.2.6.5 A tekercsallas mérés hibaja
A tekercsallas mérésében kétfeleképpen térténhet hiba.
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Az egyik, ha a potenciométer hibas. Erre az a tény utal, ha a potenciométer aktualisan
mért ellendllasa a felhasznalo altal ,,Rmin figyelmeztetés” ill. ,,Rmax figyelmeztetés”
paraméterekkel beallithato tartomanyon kivdil esik (Id. 2.2.2 fejezetet!).

A masik, ha a tekercsszabalyozo6 készilék ellenallasméré modulja és a potenciométer
kozott vezeték szakadt.

Mindkét esetben a funkcio6 altalanosan bénul, és ez a bénult allapot kb. 10 masodperc
ejtéskésleltetéssel addig all fenn, amig a hibara utalo jel is. A
DRL_PotmeterFail_Grl_ (Potenciométer hiba) és a DRL_Blocked Grl_ (Bénitva)
binaris kimeneti statuszjelek igazza valnak, bejegyzés keril az eseménynaploba és az
on-line értékek ko6zé (,,Potméter hiba”). A potenciométer vezeték szakadasa esetén a
kovetkezé binaris kimeneti statuszjelek és a hozzajuk tartozé on-line jelzések is
igazza valnak az éppen megfelelok: DRL_PotMetWAB_Grl_ (Potmét. felsé végall.
szak.), DRL_PotMetWBB_Grl_ (Potmét. csuszka szak.), a DRL_PotMetWCB_Grl_
(RTD modul vezeték szakadt (C)), a DRL_PotMetWDB_Grl_ (RTD modul vezeték
szakadt (D)) és a DRL_PotMetCurrF_Grl_ (Potmét. alsé végall. szak.).

Lebegoépontos tipusu paraméterek

Paraméter neve | Elnevezés | Egység | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés
A potenciométer érvényes ellenallastartomanyanak also és felso hatara:
DRL_RangeLow_FPar_ Rmin Ohm 3 300 1 5
figyelmezte-
tés
DRL_RangeHigh FPar_ | Rmax Ohm 5 300 1 250
figyelmezte-
tés
Tablazat 15 A tekercsallas mérés hibajabol fakado6 bénitassal kapcsolatos lebegépontos tipusa
paraméterek

2.2.6.6 Egyéb részleges bénitast okozo6 bénitasi feltételek

A fent részletezett bénitasokon ill. bénito feltételeken kiviil a kovetkezdkben felsorolt
kortlmények fennallasa esetén bénul a funkcié. Ezek mind részlegesen bénitjak a
funkciot, azaz automatikusan nem fog mérést inditani, de kézi szabalyozas lehetséges.
Igy ezekben az esetben igazza valik a DRL_AutoBlocked Grl_ (Automatikus
tekercsszabalyozas bénitva) binaris kimeneti statuszjel, valamint egyéb, lejjebb
részletezett statuszjelek. Bejegyzés kerll az eseménynapléba és az on-line értékek
kozé (,,Aut. tek. szab. bénitva”).

e Az Uref bejovo referencia fesziiltség nem €p: ha értéke a névleges érték 50%-a
ala sillyed, a funkcio bénul, a DRL_UrefOK_Grl_ (Uref ép) binaris kimeneti
statuszjel hamissa valik. Bejegyzés ker(l az eseménynapléba, a DRL ,,Uref ép”
on-line értéke pedig szintén hamis lesz. Ez az allapot all fenn, amig a
referenciafesziiltség Ujra a névleges értékének 50%-a folé emelkedik.

e Ha egy szabalyzasi folyamat végén a Petersen-tekercs beall a paraméterezés
szerinti allapotba, és ilyenkor az ,,Us > szab.utan” paraméterrel megadott
zérussorrendi fesziiltséget elérd vagy azt meghaladdo U, 1ép fel. llyenkor a
funkcio részlegesen bénul, a DRL_UoEndHigh_Grl_ (Uo> szab. utan) binaris
kimeneti statuszjel igazza valik, bejegyzés kerll az eseménynapléba és az on-
line értékek kozé (,Uo> szab. utan”). (ld.2.2.5 fejezetet) Ez a bénitas
kétféleképpen sziinhet meg: ha a zérussorrendii fesziiltség az ,,Uo > szab.utan”
paraméterrel beallitott érték 80%-a ala esik, automatikusan élesedik, ha a hatar
80-100%-a kozé csokken, a funkcié nyugtdzd bemenetén keresztil lehet Gjra
élesiteni az automatikus tekercsszabalyozast.
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o Kézi hangolas az elére megadott allapotba — a részleges bénitas ilyenkor
Ontartott, a funkcidé Ujra élesitéséhez a késziilék tavoli Uzemmaodjaban
parancsot adni, Id. 2.2.4.2 fejezetet.

o Kozvetlen kézi hangolas — a részleges bénités ilyenkor dntartott, a funkcio Gjra
élesitéséhez a készilék tavoli Uzemmodjaban parancsot adni, Id. 2.2.4.3
fejezetet

e Ha a funkci6 ,,KUASwitch” bemenetén KUA igény érkezik, de nem lehetséges
megfeleld mértékii zérussorrendii fesziiltség kialakitasa a halozaton, igy a KUA
sem lehetséges. EbbOl a bénitott allapotbol csak akkor keriil ki a funkcid, ha a
L, KUASwitch” bemenetrél eltinik a KUA igény. Ebben az allapotban nem
kerll bejegyzés az eseménynapldba! Ld. a 2.2.7 fejezetet!

2.2.7 Kulonleges lizemallapotban valé miikodés

A DRL funkcioblokknak az admittanciavédelemmel valo egylittmikodésre
felkészitett verzidja olyan be- és kimenetekkel van kiegészitve, amelyek hasznélata
admittanciavédelmes rendszer esetén a kulonleges zemallapotra valé felkészilési
folyamathoz sziikséges.

A DRL funkci6 a DRL_KUASwitch GrO_ (,,KUASwitch”) nevli bemenetére felirt
felhasznaloi logikai egyenleten keresztiil értesiil arrol, hogy a felhasznalénak ,,KUA”-
ra van igénye. Ennek az éllapotnak a kialakitasaban a DRL késziilék egyiittmiikodik
az admittanciavédelemmel ellatott leagazasi védelmekkel (DTIVA) és a
transzformatorvédelemmel (DTRV).

A DRL-nek a szerepe ebben a feladatban kettés. Egyrészt ki kell alakitsa a KUA-ban
résztvevd admittanciavédelem szdmara a ledgazds admittancidjanak megméréséhez
megfeleld mértékli zérussorrendii fesziiltséget, ha az nem elegendéen nagy. Masrészt
miutan az admittanciatekercs bekapcsolasa megtortént, és a ledgazasi védelem
megmérte a ledgazas admittanciajat, el kell hangolja a Petersen-tekercset egy a
rezonanciaponttol 20 A-rel eltér6 fokozatallasba.

Ha a ,,KUASwitch” bemeneten érkezé6 KUA-igény felmeriilésekor a zérussorrendii
feszlltség eléri az 4V-t, a DRL funkcié minden tovabbi beavatkozas nélkil kiadja
JKUA  elékészités” engedélyt az  admittanciatekercs  bekapcsolasara  a
DRL KUAPrepare Grl  (,,KUAPrepare”) nevii kimenetén. Amennyiben a
zérussorrendi fesziiltség nem éri el az 4V-t, a funkcié mérést indit, majd szabalyozasi
parancsot ad ki annak érdekében, hogy a Petersen-tekercset a halozat
rezonanciapontjara hangolja. Ezutan a kovetkez6 helyzetek beallta esetén adja ki a
LKUA el6készités” engedélyt:
e Ha a szabéalyozasi folyamat kdzben barmikor a zérussorrendii fesziiltség eléri a
4V-t. Ekkor a szabalyozas megall.
e Ha a rezonanciaponton sem éri el a zérussorrendi fesziiltség az 4V-t, akkor
injektal egyik iranyba, majd ha itt sem éri el az 4V-t, akkor a masik iranyba.
Ha valamelyik injektalas soran elérte a fesziltség az 4V-t, akkor kiadja a
funkcio az engedelyt, és az injektalast tartja 30 masodpercen keresztil.
Ha egyik 1épés soran sem sikeriilt elérni a sziikséges mértékli zérussorrendii
fesziiltseget, a DRL funkcié automatikus szabalyozasa bénul, és csak akkor fog
élesedni, ha a ,,KUASwitch” bemenetre logikai ’0’ jel érkezik.
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Ha a megfelelé mértékii zérussorrendii fesziiltséget elérve a funkcié kiadta a ,,KUA
elokészités” engedélyt, var 30 masodpercet, majd a halozat aktudlis haranggorbéjétol
fliggben szabalyozasi parancsot ad a Petersen-tekercsnek. Ha a rezonanciapont és a
fels6 végallas kozott van 20A, akkor a rezonanciaponthoz képest 20A-rel felfele
hangolja, ha nincs 20A, akkor lefele hangolja. A célértéknek a konfiguralt
tlréstartomannyal (Id. 2.2.4.1 fejezetet!) megkozelitett értéknek az elérése utan a
funkcié kiadja a DRL_KUAactive GrI_ (,,KUAactive”) kimenetén a , KUA éles”
jelet. Ha ezutan a KUA-ban érintett ledgazasban foldzarlat 1ép fel, akkor a 20A-es tul-
vagy alulkompenzéalasnak megfelelé admittanciavaltozads hatdsara a leagazéasban
alapidds kioldas torténik.

A KUA-igény jelzése utan a késziilék paraméterezése keriilendé, ilyenkor ugyanis
az egész folyamat Ujraindul a megfeleld mértekli zérrussorrendii fesziiltség
kialakitasatol kezdédéen (ill. ,,KUA éles” allapotban elészor a 20A-es allashol vald
visszahangolastdl).

2.2.8 Az érintesi feszlltségnek és a kompenzalas mertekének
szamitasa

A DRL funkci6 az utolso injektalaskor mért, foldzarlatkor folyd eredd zérussorrendii

arambol (,,I mért”) és a felhasznal6 altal megadhatod paraméterekbdl kiszamitja az

érintési feszlltséget, és jelzést ad, ha az egy beallithat6 hatart meghalad, valamint

kiszdmitja a kompenzalas aktualis mértékét.

Az érintési fesziiltség szamitasahoz figyelembe veszi a zérussorrendii &ram wattos €s
felharmonikus becsiilt 6sszetevdjét is, melyeket paraméterként kell megadni.
Szémitasa a kovetkezo képlet szerint torténik:

Uerinest = Ruipa 1 2+ 12+ 12, , ahol

érintési mért harm

e R,,.ajellemzd oszlopfoldelési ellenallas, ertéke paraméterrel beallithato,

e |, az utolso injektalaskor mért, foldzarlatkor folyo eredd zérussorrendii
aram (wattos és felharmonikus Gsszetevé nélkil),

e |, afoldzarlatkor foly6 zérussorrendii aram wattos 9sszetevdje — a halozati

arambol, valamint az ,,Iw/Ic min” és az “Iw/Ic max” paraméterekb6l szamitott
értékek,

o |, afoldzarlatkor foly6 zérussorrendii aram felharmonikus dsszetevdje - a

halozati arambol, valamint az ,,lharm/Ic min” és az “lharm/Ic max”
paraméterekbdl szamitott értékek.

A felhasznal6 mind a wattos Osszetevore, mind pedig a felharmonikus Osszetevore
megadhat egy minimalis eés maximalis becsult értéket is, igy a szamitott érintési
fesziiltségnek is lesz egy minimalis és maximalis értéke, melyeket a funkcio on-line
jelzései kozott tuntet fel. Ha a szamitott maximalis éték eléri az ,,Uérintési max”
parameéterrel beallithato értéket, a DRL funkcio jelzést ad a ,,DRL Umax_ Grl ”
(,Umax”’) nevili kimenetén.

A kompenzalas mértékét a funkcio a kovetkezd képlet szerint szdmitja és irja ki on-
line jelzései kozt:

K :100-(:#—1], ahol

C
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o K akompenzalas mértéke,
e |, aPetersen tekercs arama (a zérussorrendli aram induktiv 6sszetevéje),

e |, ahaldzati dram (a zérussorrendii dram kapacitiv osszetevdje).
Az érintési feszultség szamitas on-line jelzései:

On-line jelzés neve Meértékegység
K (kompenzalas mértéke) %

Uérintés min \/

Uérintés max \

Uérintés max bool [0,1]

Vonatkozé paraméterek:

Lebegépontos tipusi paraméterek

Paraméter neve | Elnevezés | Egység | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés
Jellemzd oszlopfoldelési ellenallas
DRL_Rfault_FPar_ | R hiba [ohm [0  [100 |01 |0
Maximalisan megengedett érintési fesziiltseg
DRL_Umax_FPar_ Uérintés \ 10 130 1 65
max

A zérrussorrendli aram wattos dsszetevojének a haldzati aramhoz viszonyitott becsiilt minimalis
és maximalis értéke

DRL Iwmin FPar Iw/Ic min % 0 50 0.1 0
DRL_Iwmax_FPar_ Iw/lc max % 0 50 0.1 0
A zérrussorrendli &ram felharmonikus dsszetevdjének becsiilt minimalis és maximalis értéke
DRL_Ifhmin_FPar Iharm min A 0 100 0.1 0
DRL Ifhmax_ FPar lharmmax | A 0 100 0.1 0
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3 Miiszaki 0sszegzés

3.1 A paraméterek 6sszegzese

Felsorolt tipusu paraméterek

Paraméter neve | Elnevezés | Valasztasilehetéség |  Alapértelmezés
A DRL automatika funkcio izemmddjanak bedllitasa:
DRL_Oper_EPar_ Uzemmod Kikapcsolva, Kikapcsolva

Bekapcsolva

A DRL automatika funkci6 szabalyozasi médjanak beéllitasa:

DRL_CtrIMode_EPar_ Szabéalyozasi mod | Relativ tulkomp., | Relativ tulkomp.
Abszolat  talkomp.,
Relativ  alulkomp.,
Abszolat alulkomp.

Téablazat 3-1 A DRL funkcid felsorolt tipusd paraméterei

Egész tipust paraméterek

Paraméter neve | Elnevezés | Egység | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés
Szabdlyozas inditasanak késleltetése (Id. automatikus inditasnal és siiritett mérési Uzemmaodnal)
DRL_TriggTime_IPar_ | Szab. inditas | sec 1 6000 |1 1000

késleltetése

Ellenérzé mérés periddusa:

DRL_Hourly_IPar_ Ellen6rz6 ora 0 24 1 0
mérés
periodus

A potenciométer ellenallasa és a Petersen-tekercs arama kozti 10 toréspontos kozelitd fiiggvény
aram értékei:

DRL_ILow_IPar_ Petersen A 10 500 1 50
aram — also
vegallas
DRL_IHigh_IPar_ Petersen A 10 500 1 100
aram — felso
végallas
DRL 11 IPar_ | pl Petersen | A 10 500 1 50
DRL 12 IPar_ | p2 Petersen | A 10 500 1 50
DRL I3 IPar_ | p3 Petersen | A 10 500 1 50
DRL 14 IPar_ | p4 Petersen | A 10 500 1 50
DRL _I5 IPar_ | p5 Petersen | A 10 500 1 50
DRL 16 IPar | p6 Petersen | A 10 500 1 50
DRL 17 IPar_ | p7 Petersen | A 10 500 1 50
DRL I8 IPar _ | p8 Petersen | A 10 500 1 50
Petersen-tekercs névleges fesziltsége:
DRL_UnPet_IPar_ Un Petersen |V 1000 | 3200 |1 10000
0
Teljesitménytekercs névleges fesziiltsege az also vegallasban:
DRL_UnLow_IPar_ Un telj.tek. | V 100 | 1000 |1 500
also
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Teljesitménytekercs névleges fesziiltsege az alsé vegallasban:

DRL_UnHigh_IPar_ Un telj.tek. | V 100 | 1000 |1 800
felso

A fesziiltségvaltd Un primer névleges fazis feszlltsége:

DRL_UnVT_IPar_ Un FV |V 1000 | 3200 |1 10000
(fazis) 0

Parhuzamosan iizemel6 Petersen-tekercsek fixen bedllitott &ramai:

DRL_IFix1_IPar_ IFix 1 A 0 500 1 0

DRL_IFix2_IPar_ IFix 2 A 0 500 |1 0

DRL_IFix3_IPar_ IFix 3 A 0 500 1 0

DRL_IFix4 IPar_ IFix 4 A 0 500 |1 0

Miikddtetd parancs maximalis hossza

DRL_MaxCtrITime_IPar | Max. parancs | sec 1 600 1 100
hossz

Téablazat 3-2 A DRL funkci6 egész tipusu paraméterei

Lebegopontos tipusi paraméterek

Paraméter neve | Elnevezés | Egység | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés
Automatikus méres inditdshoz szilkséges Uo-véaltozas:
DRL_UoTrigg FPar | dUo trigger | % (10 [100 [01 |20
Stritett mérési és injektald lizemmod hatéra:
DRL_UoLow_FPar_ Injektald % 0,1 |5 0.01 0,2
Uzemmad
hatara
A potenciométer érvényes ellenallastartomanyanak alsé és felsd hatara:
DRL_RangeLow_FPar_ Rmin Ohm 3 300 1 5
figyelmezte-
tés
DRL_RangeHigh FPar_ | Rmax Ohm 5 300 1 250
figyelmezte-
tés

A potenciométer ellenallasa és a Petersen-tekercs arama kozti 10 téréspontos kozelitd fiiggvény
ellenallas értékei:

DRL_RLow_FPar_ Potenciomé- | Ohm 5 250 0.1 10

ter ellendllas

—also

vegallas
DRL_RHigh_FPar_ Potenciomé- | Ohm 5 250 0.1 10

ter ellendllas

— felso

vegallas
DRL R1 FPar R pl Ohm 5 250 0.1 10
DRL R2 FPar R p2 Ohm 5 250 0.1 10
DRL_R3_FPar_ R _p3 Ohm 5 250 0.1 10
DRL R4 FPar R p4 Ohm 5 250 0.1 10
DRL_R5 FPar _ R_p5 Ohm 5 250 0.1 10
DRL R6 FPar R p6 Ohm 5 250 0.1 10
DRL_R7 FPar_ R_p7 Ohm 5 250 0.1 10
DRL_R8 FPar_ R _p8 Ohm 5 250 0.1 10
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Paraméter neve | Elnevezés | Egység | Min. | Max. | Lépés | Alapértelmezés
A kompenzalas értéke relativ szamitas esetén:
DRL_OCRatio_FPar_ Relativ % 1 100 0.1 5
komp.
A kompenzalas értéke abszolut szamités esetén:
DRL_OCAbs_FPar_ | Absz. komp. | A |1 J100 01 |5

A tekerccsel sorba kapcsolodo csillagpontképz6 transzformator zérussorrendi reaktancidjanak
értéke:

DRL_XoTR_FPar_ Transzform | Ohm 0 50 0.01 0
a-tor Xo

A vasmag mozgat6é motorjanak tehetetlensegének kompenzalésa:

DRL OverRun FPar | Talfutss | A [0 |20 Joa Jo

Kézi hangolas inditas esetén a beallitand6 Petersen-aram:

DRL_PresetPos_FPar_ Kézi A 10 500 1 100
beéllitas

Zérussorrendii fesziiltség, amit (vagy aminél nagyobbat) ha szabalyozads utan mér a funkcio,
tiltja az automatikat és a kézi bedllitasra hangol:

DRL_UoEndHigh_FPar_ | Uo > % 1 100 0.1 40
szab.utan
Minimdlis Uo-valtozés V-ban megadva, ami alatti Uo-valtozsra nem indit a funkcié merést.
DRL_UoAbsTrigg FPar_ | dUo trigger | V 0 10 0.1 5
min
Jellemzd oszlopfoldelési ellenallas
DRL_Rfault_FPar_ | R hiba lohm [0 [100 |01 |oO
Maximalisan megengedett érintési fesziiltség
DRL_Umax_FPar_ Uérintés \ 10 130 1 65
max

A zérrussorrendll aram wattos 0sszetevdjének a halozati &ramhoz viszonyitott becsiilt minimalis
és maximalis értéke

DRL Iwmin FPar Iw/Ic min % 0 50 0.1 0
DRL_Iwmax_FPar_ Iw/lc max % 0 50 0.1 0
A zérrussorrendii aram felharmonikus dsszetev6jének becsiilt minimalis és maximalis értéke
DRL Ifhmin FPar lharm min | A 0 100 0.1 0
DRL Ifhmax_ FPar lharmmax | A 0 100 0.1 0

Tabl4zat 3-3 A DRL funkcio lebegépontos tipusti paraméterei

3.2 A binéris kimeneti statuszjelek 6sszegzése

Binaris kimeneti Elnevezes Magyarazat
statuszjel
DRL_Blocked_Grl_ Benitva A DRL funkcioblokk benitott
allapotban van.
DRL_AutoBlocked_Grl_ | Automatikus Automatikus tekercsszabalyozas
tekercsszabalyozas bénitva
bénitva
DRL_KUAPrepare_Grl_* | KUA elékészités Az admittanciavédelem szdméra
sziikséges zérussorrendil fesziiltség
eléallitdsa megtortént.
DRL_KUAactive_Grl_* | KUA éles A Petersen-tekercs a KUA-szerinti
elhangolt pozicioba kerlt.
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Binaris kimeneti
statuszjel

Elnevezés

Magyarazat

DRL_InjTRON_Grl_

Injektor transzformator
bekapcsolva

Az injektald egység szamara
szlikséges belso jel, a felhasznalo
szamara érdektelen, a gyari
konfiguracio szerinti bekdtését nem
szabad megvaltoztatni!

DRL_InjTRShort_Grl_

Injektor transzfomator
rovidrezart allapotban

Magas Uo-lizeméllapotban az
injektalo transzformator révidrezart
allapotban van. A felhasznalo
szamara érdektelen, a gyari
konfiguracio szerinti bekdtését nem
szabad megvaltoztatni!

DRL_R1_Grl_

R1

Az injektal6 egység szamara
szlikséges belso jel, a felhasznalo
szamara érdektelen, a gyari
konfiguracio szerinti bekdtését nem
szabad megvaltoztatni!

DRL_R2_Grl_

R2

Az injektald egység szamara
sziikséges belso jel, a felhasznald
szamara érdektelen, a gyari
konfiguracid szerinti bek6tését nem
szabad megvaltoztatni!

DRL_R3_Grl_

R3

Az injektal6 egység szamara
sziikséges belsd jel, a felhasznalo
szamara érdektelen, a gyari
konfiguracio szerinti bekdtését nem
szabad megvaltoztatni!

DRL_R4 _Grl_

R4

Az injektald egység szamara
szlikséges belso jel, a felhasznalo
szamara érdektelen, a gyari
konfiguracid szerinti bek6tését nem
szabad megvaltoztatni!

DRL_RInjEna_Grl_

RInj eng.

Az injektal6 egység szamara
sziikséges belso jel, a felhasznalo
szamara érdektelen, a gyari
konfiguracio szerinti bektését nem
szabad megvaltoztatni!

DRL_LowerCmd_Grl_

Le parancs

A vasmagot mozgatdé motor szdmara
adott ,,le”’-parancs.

DRL_HigherCmd_Grl_

Fel parancs

A vasmagot mozgatdé motor szadmara
adott ,,fel”’-parancs.

DRL_CmdInProgr_Grl_

Parancs kiadas

A vasmagot mozgatdé motor szadmara
mozgatd parancsot ad a funkcio.

DRL_ControlStop_Grl

Vezérlés felfliggesztve

A Petersen-tekercs allasjelzése
alapjan vegallasba kertilt, igy a
vezérlést a funkcio felfliggesztette.

DRL CmdFail Grl

Tekercs mozgatasi hiba

Tekercs mozgatasi hiba

DRL _InjFail_Grl_

Injektélas hiba

Injektélas hiba

DRL_PotMeterFail Grl

Potenciométer hiba

Potenciométer hiba
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Binaris kimeneti
statuszjel

Elnevezés

Magyarazat

DRL_IInjStop_Grl_

Injektalas leallas linj>
miatt

Injektallas leallitasa a mérdaram
thlzott megndvekedése miatt.

DRL_UolnjStop_Grl_

Injektalas leallas Uo>
miatt

Injektallas leallitdsa a mért zérus
sorrendi feszUltség talzott
megndvekedése miatt.

DRL_UrefOK_Grl_

Uref ép

A referenciafesziltség ép.

DRL_PerMode_Grl_

Stritett mérés lizemmod

A funkcid suritett mérés izemmodban
van.

DRL_UoEndHigh_Grl_

Uo> szab. utan

A szabalyzési folyamat végén nagy
mértékii U 1ép fel.

DRL_PotMetWAB_Grl_

Potmét. fels6 végall.
szak.

A potenciométer felsd végallasanak
vezetéke szakadt.

DRL_PotMetWBB_Grl_

Potmét. csliszka szak.

A potenciométer csuszkajanak
vezetéke szakadt.

DRL_PotMetWCB_Grl_

RTD modul vezeték

RTD modul vezeték szakadt (C)

szakadt (C)

DRL_PotMetWDB_Grl_ | RTD modul vezeték RTD modul vezeték szakadt (D)
szakadt (D)

DRL_PotMetCurrF_Grl_ | Potmét. alsé végall. A potenciométer also vegallasanak
szak. vezetéke szakadt.

DRL_Umax_Grl_ Umax A zérus sorendii fesziiltség az érintési

feszlltségre megszabott felsé hatart
elérte.

Tablazat 3-4 A DRL funkci6 binaris kimeneti statuszjelei
*Csak az admittanciavédelemmel valo egylittmiikodésre felkészitett verzioban
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3.3 A binéaris bemeneti statuszjelek 6sszegzése

Bindaris bemeneti statuszjel

Elnevezés

Magyaréazat

DRL_Local GrO_

Helyi vezérlés

Ha a bemenet igaz, akkor a funkcid
helyi lizemmodban vezérelhetd.

DRL_Remote GrO_

Tavoli vezérlés

Ha a bemenet igaz, akkor a funkcid
tavoli izemmodban vezérelheto.

DRL_BIK_GrO_

Bénitas

A bemenet igaz értéke bénitja a DRL
funkcié mikodését.

DRL_BIkAuto_GrO_

Automatikus
tekercsszabalyozas
bénitas

A bemenet igaz értéke bénitja az
automatikus tekercsszabalyozast.

DRL_Reset_GrO_

Nyugta

Ha a DRL funkci6 kiilonb6z6 bénitod
feltételek fellépte miatt dntartottan
bénitott allapotba ker(l, ennek a
bemenetnek a segitségével lehet a
bénitast feloldani.

DRL _IPreStr_GrO_

Kézi beéllitasra
hangolas inditas

Ha erre a bemenetre felfutd él érkezik,
a funkcio inditja a kézi beéllitasra vald
hangolést.

DRL_StartMeas_GrO_

Meérési ciklus
inditas.

Ha erre a bemenetre felfuto él érkezik,
a funkcié mérési ciklust indit.

DRL_ManLower_GrO_

Kézi le parancs

Amig erre a bemenetre logikai 1 érték
érkezik, a funkcio ,,le” parancsot ad
Kimenetén.

DRL_ ManHigher_GrO_

Kézi fel parancs

Amig erre a bemenetre logikai 1 érték
érkezik, a funkcio ,,fel” parancsot ad
Kimenetén.

DRL_ PosLow_GrO_

Alacsony végallas

Ezen a bemeneten keresztil lehet a
funkcié szdmara eljuttatni az
informéaciot, hogy a vasmag az
alacsony végallasba jutott.

DRL__PosHigh_GrO_

Magas végallas

Ezen a bemeneten keresztil lehet a
funkcié szdmara eljuttatni az
informaciot, hogy a vasmag a magas
végallasba jutott.

DRL__IFix1_GrO_

IFix1

Ezen a bemeneten keresztil lehet a
funkcid szdmara eljuttatni az
informaciot, hogy az 1. fix tekercs be
van kapcsolva.

DRL__IFix2_GrO_

IFix2

Ezen a bemeneten keresztil lehet a
funkcié szdmara eljuttatni az
informaciot, hogy a 2. fix tekercs be
van kapcsolva.

DRL__IFix3_GrO_

IFix3

Ezen a bemeneten keresztil lehet a
funkcid szdmara eljuttatni az
informaciot, hogy a 3. fix tekercs be
van kapcsolva.

DRL__IFix4 GrO_

IFix4

Ezen a bemeneten keresztil lehet a
funkci6 szamara eljuttatni az
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Binaris bemeneti statuszjel

Elnevezés

Magyarazat

informéciot, hogy a 4. fix tekercs be
van kapcsolva.

DRL_OperCont_GrO _

Vezérlés folytatdsa | Ha a funkcio a Petersen-tekercs

veégallasba kertilése miatt
felfuggesztette a vezérlest, ezen a
bemeneten keresztul lehet informalni
fix tekercs be- ill. kikapcsol&saral,
Ujabb méreést inditva ezzel.

DRL_KUASwitch_GrO_* _

KUA kapcsold

KUA el6készitésére igény érkezett.

Tablazat 3-5 A DRL funkci6 binaris bemeneti statuszjelei
*Csak az admittanciavédelemmel valo egylittmiikodésre felkészitett verzidban

3.4 A funkciéblokk grafikus szimbdéluma

A 3-1 é&brén lathatd a DRL funkcioblokk grafikus szimboluma. Be- és kimenetei
szabadon programozhatéak az EuroCAP konfiguracios szoftver grafikus logikai
szerkeszt6jében, magyarazatuk megtaldlhaté a Tablazat 3-4 A DRL funkcié binaris
Kimeneti statuszjelei és a Tablazat 3-5 tablazatokban, ill. jelen leirds korabbi

fejezeteiben.
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Abra 3-1 A DRL funkcidblokk grafikus szimbélumai — alap és az admittanciavédelemmel vald
egyiittmiikodésre alkalmas verzié
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